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Serie VLT 5000
Manual de Funcionamiento
Version de software: 3.8x

(OT v,

Este Manual de Funcionamiento puede emplearse para todos los convertidores de frecuencia VLT Serie 5000
que incorporen la version de software 3.8x.

El numero de dicha versién puede verse en el pardmetro 624.

El etiquetado CE y C-tick no cubre las unidades VLT 5001-5062, 525-600 V.

Serie VLT® 5000
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Este Manual de Funcionamiento es una herramienta dirigida a aquellas personas que deban instalar, utilizar y
programar convertidores de frecuencia VLT Serie 5000.

Manual de Funcionamiento: Proporciona instrucciones para una instalacién, puesta en servicio y man-
tenimiento optimos.

Guia de Disefio: Proporciona toda la informacion requerida a efectos de disefio, ademds de
dar una correcta visién de la tecnologia, gama de productos, datos técni-
cos, etc.

Con la unidad se entregan el Manual de Funcionamiento, incluyendo una guia de Configuracion Rapida.
Al leer este Manual de Funcionamiento, encontrara distintos simbolos que requieren una atencion especial.
Los simbolos empleados son los siguientes:

Indica un aviso general Indica una advertencia de alta tensién.
iNOTA!

“: Indica de algo que debe ser advertido por

i el lector

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 3
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Serie VLT® 5000

La tension del convertidor de frecuencia
es peligrosa cuando el equipo esta co-
nectado a la alimentacion de red. La ins-
talacion incorrecta del motor o del con-
vertidor de frecuencia puede producir
danos al equipo, lesiones fisicas graves o
la muerte.

En consecuencia, es necesario cumplir
las instrucciones de este Manual de Fun-
cionamiento, ademas de las normas y re-
glamentos de seguridad nacionales y
locales.

Instalacidon en altitudes elevadas:
Para altitudes superiores a 2 km, pongase
en contacto con Danfoss Drives en rela-
cion con PELV.

® Reglas de seguridad

1.

El convertidor de frecuencia debe desconec-
tarse de la alimentacion de red si es necesa-
rio realizar actividades de reparacion. Com-
pruebe que se ha desconectado la
alimentacion de red y que ha transcurrido el
tiempo necesario antes de retirar los enchu-
fes del motor y de la red eléctrica.

La tecla [STOP/RESET] del panel de control
del convertidor de frecuencia no desconecta
el equipo de la alimentacion de red, por lo

que no debe utilizarse como un interruptor de

seguridad.

Debe establecerse una correcta conexion a
tierra de proteccion del equipo, el usuario de-
be estar protegido contra la tensién de ali-
mentacion, y el motor debe estar protegido
contra sobrecargas de acuerdo con las re-
glamentaciones nacionales y locales aplica-
bles.

La corriente de fuga a tierra es superior a 3,5
mA.

La proteccién contra sobrecargas térmicas
del motor no esta incluida en el ajuste de fa-
brica. Si se requiere esta funcion, ajuste el
parametro 128 al valor de dato Desconexion
or data value Advertencia.

Nota: La funcién se inicializa a 1,16 x co-
rriente nominal del motor y frecuencia nomi-
nal del motor. Para el mercado norteameri-
cano: Las funciones ETR proporcionan

proteccidn contra sobrecarga del motor de la
clase 20, de acuerdo con NEC.

No retire los enchufes del motor ni de la ali-
mentacion de red mientras el convertidor de
frecuencia VLT esté conectado al suministro
de red eléctrica. Compruebe que se ha des-
conectado la alimentacion de red y que ha
transcurrido el tiempo necesario antes de re-
tirar los enchufes del motor y de la red eléc-
trica.

Tenga en cuenta que el convertidor tiene
mas entradas de tension que las entradas
L1, L2y L3, cuando estan instalados la carga
compartida (enlazado del circuito intermedio
CC) y el suministro externo de 24 V CC.
Compruebe que ha desconectado todas las
entradas de tensién y que ha transcurrido el
periodo de tiempo suficiente antes de co-
menzar el trabajo de reparacion.

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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Serie VLT® 5000

® Advertencia contra arranque no deseado

1. El motor puede pararse mediante comandos

digitales, comandos de bus, referencias o
parada local, mientras el convertidor de fre-
cuencia esté conectado a la alimentacion
eléctrica.
Si por motivos de seguridad personal es ne-
cesario evitar que se produzca un arranque
accidental, unintended start estas funciones
de parada no son suficientes.
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2. Durante el cambio de los parametros, puede
arrancar el motor. Por lo tanto, siempre debe
estar activada la tecla de parada [STOP/RE-
SET], después de lo cual pueden modificarse
los datos.

3. Un motor parado puede arrancar si ocurre un
fallo en los componentes electronicos del
convertidor de frecuencia, o si desaparece
una sobrecarga provisional, un fallo de la red
eléctrica o un fallo de la conexién del motor.

B |nstalacion del freno mecanico
No conecte un freno mecanico a la salida del conver-
tidor de frecuencia antes de haber establecido los
parametros relevantes del control de freno.

(La seleccion de la salida se establece en los para-
metros 319, 321, 323 6 326, y la interrupcion de co-
rriente y de frecuencia en los parametros 223 y 225).

® Uso en red aislada

Consulte la seccion Interruptor RFI relativa al uso en
redes de suministro aisladas.

Es importante seguir las recomendaciones relativas a
la instalacion en redes IT puesto que se debe observar
la proteccion suficiente de toda la instalacion. Pueden
producirse dafnos si no se tiene cuidado con el uso de
los dispositivos de control correspondientes para las
redes IT.

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 5
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Serie VLT® 5000

Advertencia:

El contacto con los componentes eléctricos puede llegar a provocar la muerte, incluso una vez desconectado el
equipo de la red de alimentacion.

Ademas, asegurese de que ha desconectado las demas entradas de tension, como el suministro externo de 24
V CC, la carga compartida (enlace del circuito intermedio CC), y la conexién del motor para energia regenerativa.

VLT 5001 - 5006, 200-240 V:
VLT 5008 - 5052, 200-240 V:
VLT 5001 - 5006, 380-500 V:
VLT 5008 - 5062, 380-500 V:
VLT 5072 - 5302, 380-500 V:
VLT 5352 - 5552, 380-500 V:
VLT 5001 - 5005, 525-600 V:
VLT 5006 - 5022, 525-600 V:
VLT 5027 - 5062, 525-600 V:
VLT 5042 - 5352, 525-690 V:
VLT 5402 - 5602, 525-690 V:

espere al menos 4 minutos

espere al menos 15 minutos
espere al menos 4 minutos

espere al menos 15 minutos
espere al menos 20 minutos
espere al menos 40 minutos
espere al menos 4 minutos

espere al menos 15 minutos
espere al menos 30 minutos
espere al menos 20 minutos
espere al menos 30 minutos

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss




Serie VLT® 5000

® Introduccién a la configuracién rapida E' :

La configuracion rapida le guiara a través de la insta- PEF*DD?ﬂ ’’’’’’’’’ -

lacién correcta de EMC del convertidor de frecuencia ,,H,I |

conectando el cableado de potencia, motor y control EEX ‘“jj

(fig. 1). El arranque/parada del motor deber4 realizar- R 7= )

se con el interruptor.

Para VLT 5122 - 5552 380 - 500 V, VLT 5032 - 5052 RTE

200-240V CAy VLT 5042-5602, 525-690 V, consulte
Datos técnicos e Instalacion acerca de la instalacion
mecanica y eléctrica.

1752804811
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® 1. Instalacién mecanica
Los convertidores de frecuencia VLT 5000 permiten el montaje lado a lado. Para obtener la refrigeracion nece-
saria, es preciso que el aire pase 100 mm por encima y por debajo del convertidor de frecuencia (200 mm en el
caso de 5016-5062 380-500 V, 5008-5027 200-240 V y 5016-5062 525-600 V, y 225 mm para 5072-5102,
380-500 V).
Taladre todos los agujeros con las medidas indicadas en la tabla. Advierta la diferencia en la tensién de la unidad.
Coloque el convertidor de frecuencia en la pared. Apriete los cuatro tornillos.
Todas las dimensiones indicadas a continuacién estan expresadas en mm.
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Tipo de VLT A B [} a b B . of
Bookstyle IP 20, 200240 V, (Fig. 2) M W 4

5001 - 5003 395 90 260 384 70

5004 - 5006 395 130 260 384 70 of’% o
Bookstyle IP 20, 380-500 V (Fig. 2) =

5001 - 5005 395 90 260 384 70 oA

5006 - 5011 395 130 260 384 70

Compact IP 54, 200-240 V (Fig. 3) o

5001 - 5003 460 282 195 260 258 - 3

5004 - 5006 530 282 195 330 258 -

5008 - 5011 810 350 280 560 326 =3
5016 - 5027 940 400 280 690 375

Compact IP 54, 380-500 V (Fig. 3) .

5001 - 5005 460 282 195 260 258 Fig. 2

5006 - 5011 530 282 195 330 258

5016 - 5027 810 350 280 560 326 B

5032 - 5062 940 400 280 690 375 (S

5072 - 5102 940 400 360 690 375 g

Compact IP 20, 200-240 V (Fig. 4) o éf

5001 - 5003 395 220 160 384 200 N f

5004 - 5006 395 220 200 384 200 o ?

5008 560 242 260 540 200 || J i
5011 - 5016 700 242 260 680 200 0 o E
5022 - 5027 800 308 296 780 270 Ldmqe T
Compact IP 20, 380-500 V (Fig. 4) -
5001 - 5005 395 220 160 384 200

5006 - 5011 395 220 200 384 200 Fig. 3

5016 - 5022 560 242 260 540 200

5027 - 5032 700 242 260 680 200 B .
5042 - 5062 800 308 296 780 270 PR — =
5072 - 5102 800 370 335 780 330 P i *ﬂ?

10

10

175zA128.11
\
3
i
|
i
|
i
|
i
T
j
|
|
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Serie VLT® 5000

®m 2. Instalacion eléctrica, potencia

NOTA: Los terminales son extraibles en VLT 5001 - 5006, 200 - 240 V, VLT 5001 - 5011, 380 - 500 V y VLT 5001

- 5011, 525 - 600 V

Conecte el suministro eléctrico a los terminales de alimentacion de red L1, L2, L3 del convertidor de frecuencia
y a la conexion a tierra (fig. 5-8). La instalacion de descarga de cables se coloca en la pared para las unidades
Bookstyle. El cable de motor blindado a los terminales del motor U, V, W, PE del convertidor de frecuencia.
Asegurese de que la pantalla esté conectada eléctricamente a la unidad.

MOTOR

1752A053.11

DANFOSS

Fig. 5

1P 20 Bookstyle

5001 - 5011 380 - 500 V
5001 - 5006 200 - 240 V

CompactIP 20 e IP 54

5001 - 5011 380 - 500 V
5001 - 5006 200 - 240 V
5001 - 5011 525 - 600 V

Fig. 7

Compact IP 20

5016 - 5102 380 - 500 V
5008 - 5027 200 - 240 V
5016 - 5062 525 - 600 V

T 2|o|e|e|e|e|e|o|e|e

0|00 |0|0 0|00

NN
S
NEN
201 |[SO S

S
NS

91]92|93|88|89|96(97|98|81| 82
L1fLZ{L3|DC-|DC+| U [V | W | -R| +R|

LINEA CARGA MOTOR FRENO
COMPARTIDA 95@

94 m VENTILADOR CA
s Fig. 8
Compact IP 54
5016 - 5062 380 - 500 V
5008 - 5027 200 - 240 V

<00},
S=101]
S0l

:

LINEA CARCA MOTOR FREND
COMPARTIDA

K- K+ U V. W -R +R
91 92 93188 89 96 97 98 81 82

olo|o|©|0|olo|o

olo
olo|o|2C6|slololo
ta .| L

Compact IP 54
5072 -5102 380 - 500 V
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Serie VLT® 5000

m 3. Instalacion eléctrica,cables de control
Utilice un destornillador para retirar la tapa frontal del
terminal en el panel de control.
NOTA: Los terminales son extraibles. Conecte un
puente entre los terminales 12 y 27 (Fig. 10)

Conecte el cable blindado al arranque/parada exter-
nos de los terminales de control 12y 18.

1752405412

B 4. Programacion
El convertidor de frecuencia se programa en el panel
de control.

Presione el botén QUICK MENU (menu rapido). En la
pantalla aparece Quick Menu. Elija los parametros
mediantes las flechas arriba y abajo. Presione el botdn
CHANGE DATA (cambio de datos) para cambiar el
valor de los parametros. Los valores de datos cambian
con las flechas arriba y abajo. Presione el botén de
flecha derecha o izquierda para mover el cursor. Pre-
sione OK (aceptar) para guardar la configuracién de
los parametros.

Ajuste el idioma deseado en el parametro 001. Tiene
seis posibilidades: Inglés, aleman, francés, danés, es-
panol e italiano.

Ajuste los parametros del motor segun la placa de ca-
racteristicas del motor:
Potencia del motor
Tensién del motor
Frecuencia del motor
Intensidad del motor
Velocidad nominal del
motor

Parametro 102
Parametro 103
Parametro 104
Parametro 105
Parametro 106

Ajuste el intervalo de frecuencia y tiempos de rampa
(Fig. 11)

Referencia minima Parametro 204
Referencia max. Parametro 205
Tiempo de rampa de ace- Pardmetro 207
leracién Parametro 208
Tiempo de rampa de de-

celeracion

Ajuste el tipo de maniobra, Parametro 002 para Local.

(1]
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fout |

fMAX.(202) T -— — — - —-—-—-—-—- _
Ref. 1

TM,N (104) 1

TMIN.(201) 1

Rampa de aceleracién

207/209

Rampa de deceleracién

208/210

175ZA047.12

Fig. 11

® 5, Arranque del motor
Presione el botén START (arranque) para arrancar el
motor. Ajuste la velocidad del motor en el Parametro
003.Compruebe si el sentido de la rotaciéon es como
aparece en la pantalla. Se puede cambiar intercam-
biando las dos fases del cable del motor.

Presione el boton STOP (parada) para parar el motor.

Seleccione Adaptacion automatica del motor (AMA)
total o reducida en el Parametro 107.Para obtener una

descripcion mas detallada sobre AMA, consulte la
seccién Adaptacion automatica del motor, AMA.

Presione el botén START (arranque) para iniciar la
Adaptacion automatica del motor (AMA).

Presione el botén DISPLAY/STATUS para salir del
Menu rapido.

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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B Documentacién disponible A continuacidn se enumera la documentacion dispo-
nible para VLT 5000. Tenga en cuenta que puede
haber diferencias en funcién del pais.

Serie VLT® 5000

Con esta unidad se entrega:

Manual de funcionamiento MG.51.AX.YY
Guia de instalacion de alta potencia MI.90.JX.YY
Comunicacion con VLT 5000:

Manual de VLT 5000 Profibus MG.10.EX.YY
Manual de VLT 5000 DeviceNet MG.50.HX.YY
Manual de VLT 5000 LonWorks MG.50.MX.YY
Manual de VLT 5000 Modbus MG.10.MX.YY
Manual de VLT 5000 Interbus MG.10.0X.YY
Opciones de aplicacién para VLT 5000:

Manual de la opcién VLT 5000 SyncPos MG.10.EX.YY
Manual del controlador de posicionamiento VLT 5000 MG.50.PX.YY
Manual del controlador de sincronizacion VLT 5000 MG.10.NX.YY
Opcién de hiladura continua de anillos MI.50.2X.02
Opciodn de funcion de vaivén MI.50.JX.02
Opcién de bobinadora y de control de tension MG.50.KX.02
Instrucciones para VLT 5000:

Carga compartida MI.50.NX.02
Resistencias de freno VLT 5000 MI.90.FX.YY
Resistencias de freno para aplicaciones horizontales (VLT 5001 - 5011) (s6lo en inglés y aleman) MI.50.SX.YY
Médulos de filtro LC MI.56.DX.YY

Convertidor para entradas de encoder (de 5V TTL a 24 V CC) (s6lo en inglés/aleman combinados) MI.50.1X.51

Placa posterior para VLT Serie 5000 MN.50.XX.02
Otra documentacién para VLT 5000:

Guia de disefio MG.51.BX.YY
Incorporacion de un VLT 5000 Profibus a un sistema Simatic S5 MC.50.CX.02
Incorporacion de un VLT 5000 Profibus a un sistema Simatic S7 MC.50.AX.02
Elevacion y VLT Serie 5000 MN.50.RX.02
Documentacion diversa (sélo en inglés):

Proteccion contra riesgo eléctrico MN.90.GX.02
Eleccion de fusibles previos MN.50.0X.02
VLT en terminales de entrada de alimentacion eléctrica MN.90.CX.02
Filtrado de corrientes armonicas MN.90.FX.02
Tratamiento de entornos agresivos MN.90.1X.02
Contactores CI-TI™ - Convertidores de frecuencia VLT® MN.90.KX.02
Convertidores de frecuencia VLT® y paneles de operador UniOP MN.90.HX.02

X = ndmero de version
YY = version de idioma
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Serie VLT® 5000

®m Especificaciones técnicas generales
Alimentacion de red (L1, L2, L3):

3 x 200/208/220/230/240 V £10%

3 x 380/400/415/440/460/500 V £10%
3 x 525/550/575/600 V +10%

3 x 525/550/575/600/690 V +10%
48-62 Hz +/- 1 %

Tension de alimentacion, unidades de 200-240 V
Tensién de alimentacion, unidades de 380-500 V
Tensién de alimentacion, unidades de 525-600 V
Tension de alimentacion, unidades de 525-690 V
Frecuencia de alimentacion

Consulte la seccion de condiciones especiales de la Guia de disefio

Desequilibro max. de tensién de alimentacion:

VLT 5001-5011, 380-500 V y 525-600 V y VLT 5001-5006,

200-240 V +2,0% de la tensién nominal de alimentacion
VLT 5016-5062, 380-500 V y 525-600 V, y VLT 5008-5027,
200-240 V +1,5% de la tensién nominal de alimentacion

VLT 5072-5552, 380-500 V y VLT 5032-5052, 200-240 V
VLT 5042-5602, 525-690 V

Factor de potencia real (A)

Factor de potencia de desplazamiento (cos @)

N¢ de conmutadores en entrada de alimentacion L1, L2, L3

+3,0% de la tension nominal de alimentacién
+3,0% de la tension nominal de alimentacién
0,90 con carga nominal

cerca de la unidad (>0,98)

aprox. 1 vez/min.

Consulte la seccion de condiciones especiales de la Guia de Disefio

VLT datos de salida (U, V, W):

Tensién de salida

0-100% de la tensién de alimentacion

Frecuencia de salida VLT 5001-5027, 200-240 V

0-132 Hz, 0-1000 Hz

Frecuencia de salida VLT 5032-5052, 200-240 V

0-132 Hz, 0-450 Hz

Frecuencia de salida VLT 5001-5052, 380-500 V

0-132 Hz, 0-1000 Hz

Frecuencia de salida VLT 5062-5302, 380-500 V

0-132 Hz, 0-450 Hz

Frecuencia de salida VLT 5352-5552, 380-500 V

0-132 Hz, 0-300 Hz

Frecuencia de salida VLT 5001-5011, 525-600 V

0-132 Hz, 0-700 Hz

Frecuencia de salida VLT 5016-5052, 525-600 V

0-132 Hz, 0-1000 Hz

Frecuencia de salida VLT 5062, 525-600 V

Frecuencia de salida VLT 5042-5302, 525-690 V

0-132 Hz, 0-450 Hz
0-132 Hz, 0-200 Hz

Frecuencia de salida VLT 5352-5602, 525-690 V 0-132 Hz, 0-150 Hz
Tension nominal del motor, unidades 200-240 V 200/208/220/230/240 V
Tension nominal del motor, unidades 380-500 V 380/400/415/440/460/480/500 V
Tensién nominal del motor, unidades 525-600 V 525/550/575 V
Tension nominal del motor, unidades 525-690 V 525/550/575/690 V
Frecuencia nominal del motor 50/60 Hz
Conmutacion en la salida llimitada

Tiempos de rampa

Caracteristicas de par:

0,05-3600 s

Par de arranque, VLT 5001-5027, 200-240 V y VLT 5001-5552, 380-500 V

160% durante 1 min.

Par de arranque, VLT 5032-5052, 200-240 V

150% durante 1 min.

Par de arranque, VLT 5001-5062, 525-600 V

160% durante 1 min.

Par de arranque, VLT 5042-5602, 525-690 V

160% durante 1 min.

Par de arranque 180% durante 0,5 s
Par de aceleracion 100%
Par de sobrecarga, VLT 5001-5027, 200-240 V y VLT 5001-5552, 380-500 V,

VLT 5001-5062, 525-600 V, y VLT 5042-5602, 525-690 V 160%
Par de sobrecarga, VLT 5032-5052, 200-240 V 150%
Par de detencién a 0 rpm (lazo cerrado) 100%

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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Las caracteristicas de par anteriores son para el convertidor de frecuencia en el nivel alto de par de sobrecarga
(160%). Al par de sobrecarga normal (110%), estos valores son inferiores.

Serie VLT® 5000

Frenado en nivel alto de par de sobrecarga

Tiempo de ciclo (s) Ciclo de trabajo de frenado al 100% | Ciclo de trabajo de frenado a par de
del par sobrecarga (150/160%)

200-240 V

5001-5027 120 Continua 40%

5032-5052 300 10% 10%

380-500 V

5001-5102 120 Continua 40%

5122-5252 600 Continua 10%

5302 600 40% 10%

5352-5552 600 40%" 10%3?)

525-600 V

5001-5062 120 Continua 40%

525-690 V

5042-5352 600 40% 10%

5402-5602 600 40%"°) 10%*)

1) VLT 5502 a un 90% del par. A un 100% del par, el ciclo de trabajo de frenado es del 13%. Con una alimentacion de red de 441-500
V y un 100% del par, el ciclo de trabajo de frenado es del 17%.

VLT 5552 a un 80% del par. A un 100% del par, el ciclo de trabajo de frenado es del 8%.
2) Tomando como base un ciclo de 300 segundos:

Para VLT 5502, el par es del 145%.

Para VLT 5552, el par es del 130%.

3) VLT 5502 a un 80% del par.

VLT 5602 a un 71% del par.

4) Tomando como base un ciclo de 300 segundos.

Para VLT 5502, el par es del 128%.

Para VLT 5602, el par es del 114%.

Tarjeta de control, entradas digitales:

Numero de entradas digitales programables 8
Terminales n® 16,17, 18, 19, 27, 29, 32, 33
Nivel de tension 0-24 V CC (logica positiva PNP)

Nivel de tensién, “0” I6gico <5V CC
Nivel de tensién, '1' l6gico >10V CC
Tension méax. de entrada 28V CC
Resistencia de entrada , Ri 2kQ
Tiempo de exploracién por entrada 3ms

Aislamiento galvanico: Todas las entradas digitales estan aisladas galvanicamente de la tension de alimentacion
(PELV). Ademas, las entradas digitales se pueden aislar de los demas terminales de la tarjeta de control si se conecta
una fuente de alimentacion externa de 24 VV CC y se abre el interruptor 4. VLT 5001-5062, 525-600 V no cumplen
las especificaciones PELV.

Tarjeta de control, entradas analdgicas:

N¢ de entradas de tensién/entradas de termistor analdgicas programables 2
Terminal nos. 53, 54
Nivel de tension 0-+10V CC (escalable)
Resistencia de entrada , Ri 10 kQ
N¢ de entradas de corriente analdgicas programables 1
N¢ de terminal 60
Rango de intensidad 0/4 - £20 mA (escalable)
Resistencia de entrada , Ri 200 Q

Resolucién
Precision en la entrada

10 bits + signo

Error max. 1% a escala completa

Tiempo de exploracién por entrada

3ms

N¢ de terminal a tierra

55
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Serie VLT® 5000

Aislamiento galvanico fiable: Todas las entradas analdgicas estan aisladas galvanicamente de la fuente de alimen-
tacion (PELV)* y otras entradas y salidas.
*VLT 5007-5062, 525-600 V no cumplen las especificaciones PELV.

Tarjeta de control, entrada de pulsos/encoder:

N¢ de entradas de pulso/encoder programables 4
Terminales n® 17, 29, 32, 33
Frecuencia max. en terminal 17 5 kHz
Frecuencia max. en terminales 29, 32, 33 20 kHz (colector abierto PNP)
Frecuencia max. en terminales 29, 32, 33 65 kHz (en contrafase)
Nivel de tension 0-24 V CC (l6gica positiva PNP)
Nivel de tension, “0” l6gico <5V CC
Nivel de tensién, '1' l6gico >10V CC
Tension max. de entrada 28V CC
Resistencia de entrada , Ri 2kQ
Tiempo de exploracién por entrada 3ms
Resolucién 10 bits + signo
Precision (100-1 kHz), terminales 17, 29, 33 Error max.: 0,5% de escala completa
Precision (1-5 kHz), terminal 17 Error max.: 0,1% de escala completa
Precision (1-65 kHz), terminales 29, 33 Error max.: 0,1% de escala completa

Aislamiento galvanico fiable: Todas las entradas de pulsos/encoder estan aisladas galvanicamente de la fuente de
alimentacion (PELV)*. Ademas, las entradas de pulso y encoder se pueden aislar de los demas terminales de la
tarjeta de control si se conecta un suministro externo de 24 V CC y se abre el interruptor 4.

*VLT 5007-5062, 525-600 V no cumplen las especificaciones PELV.

Tarjeta de control, salidas digitales/pulsos y analdgicas:

N de salidas digitales y analdgicas programables 2
Terminales n® 42, 45
Nivel de tension en salida digital/pulsos 0-24V CC
Carga minima a tierra (terminal 39) en la salida digital/pulsos 600 Q
Rangos de frecuencia (salida digital usada como salida de pulsos) 0-32 kHz
Rango de intensidad de la salida analégica 0/4 - 20 mA
Carga maxima a tierra (terminal 39) en la salida analdgica 500 Q
Precision de la salida analdgica Error max.: 1,5% de escala completa
Resolucién en la salida analégica. 8 bits

Aislamiento galvanico fiable: Todas las salidas digitales y analdgicas estan aisladas galvanicamente (PELV)* de la
tension de alimentacion, al igual que las demas entradas y salidas.
*VLT 5007-5062, 525-600 V no cumplen las especificaciones PELV.

Tarjeta de control, suministro externo de 24 V CC:

Terminales n® 12,13
Carga max. (proteccion contra cortocircuitos) 200 mA
Tierra en terminales n2 20, 39

Aislamiento galvanico fiable: El suministro externo de 24 VV CC esta aislado galvanicamente (PELV)* de la tension de
alimentacion, aunque tiene el mismo potencial que las salidas analogicas.
*VLT 5007-5062, 525-600 V no cumplen las especificaciones PELV.

Tarjeta de control, comunicacion serie RS 485:
N¢ de terminal 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)

Aislamiento galvanico fiable: Aislamiento galvanico total.

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 13
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Serie VLT® 5000
Salidas de relé:"
Num. de salidas de relé programables 2
Numeros de terminal, tarjeta de control (sélo carga resistiva) 4-5 (conexion)
Carga maxima del terminal (CA1) en 4-5, tarjeta de control 50V CA, 1 A 50 VA
Carga maxima del terminal (CC1, IEC 947) en 4-5, tarjeta de control 25V CC,2A/50VCC, 1A 50wW
Carga maxima del terminal (CC1) en 4-5, tarjeta de control para aplicaciones UL/
cUL 30VCA,1A/425VCC, 1A
Numeros de terminal, tarjeta de alimentacion (carga resistiva e inductiva) 1-3 (desconexién), 1-2 (conexion)
Carga maxima del terminal (CA1) en 1-3, 1-2, tarjeta de alimentacién 250V CA, 2 A, 500 VA
Carga maxima del terminal (CC1, IEC 947) en 1-3, 1-2, tarjeta de alimenta-
cién 25V CC,2A/50V CC,1A,50W

Carga minima del terminal (CA/CC) en 1-3, 1-2, tarjeta de alimentacion 24V CC,10mA /24 V CA, 100 mA

1) Valores nominales para un maximo de 300.000 operaciones.
En cargas inductivas, el nimero de operaciones se reduce un 50%. Ademas, la intensidad también puede re-
ducirse en un 50%, por lo que se mantienen las 300.000 operaciones.

Terminales de resistencia de freno (sdlo de unidades SB, EB, DE y PB):
Terminales nums. 81, 82

Suministro externo de 24 V CC:

N¢ de terminal 35, 36
Rango de tension CCa24V £15% (max. CC a 37 V durante 10 seg.)
Tension de rizado max. 2V CC
Consumo de energia 15 W - 50 W (50 W para arranque, 20 mseg.)
Tamano min. de fusible previo 6 Amp

Aislamiento galvanico fiable: Aislamiento galvanico total si el suministro externo de 24 VV CC también es de tipo PELV.

Longitudes de cable, secciones y conectores:

Long. max. de cable de motor, cable apantallado 150 m
Long. max. de cable de motor, cable no apantallado 300 m
Long. max. de cable de motor, cable apantallado VLT 5011 380-500 V 100 m
Long. max. de cable de motor, cable apantallado VLT 5011 525-600 V

y VLT 5008, modo normal de sobrecarga, 525-600 V 50m
Long. max. del cable de freno, cable apantallado 20m

Long. max. de cable de carga compartida, cable apantallado 25 m del convertidor de frecuencia a la barra CC.

Seccion max. de cable para motor, freno y carga compartida; consulte los datos eléctricos.
Seccidn max. de cable para suministro externo de 24 V CC

- VLT 5001-5027 200-240 V; VLT 5001-5102 380-500 V, VLT 5001-5062 525-600 V 4 mm?2/10 AWG
- VLT 5032-5052 200-240 V; VLT 5122-5552 380-500 V VLT 5042-5602 525-690 V 2,5mm2 /12 AWG
Seccién max. para cables de control 1,5 mm2/16 AWG
Seccidn max. de cable para comunicacion serie 1,5 mm2 /16 AWG

Si es necesario cumplir UL/cUL, debe usarse cable de cobre de categoria 60/75 °C

(VLT 5001 - 5062 380 - 500 V, 525 - 600 V' y VLT 5001 - 5027 200 - 240 V).

Si es necesario cumplir UL/cUL, debe usarse cable de cobre de categoria 75 °C

(VLT 5072 - 5552 380 - 500 V, VLT 5032 - 5052 200 - 240 V, VLT 5042 - 5602 525 - 690 V).

Los conectores se utilizan con cables de cobre y aluminio, a menos que se especifique lo contrario.

Precision de lectura de la pantalla (parametros 009-012):
Intensidad del motor [6] 0-140% de la carga Error max.: +2,0% de intensidad de salida nominal
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Serie VLT® 5000

Par % [7], -100 - 140% de la carga Error max.: £5% de tamafo nominal del motor
Salida [8], potencia HP [9], 0-90% de la carga Error max.: +5% de salida nominal
Caracteristicas de control:

Rango de frecuencia 0-1000 Hz
Resolucién en frecuencia de salida +0,003 Hz
Tiempo de respuesta del sistema 3ms
Velocidad, rango de control (bucle abierto) 1:100 de veloc. de sincr.
Velocidad, rango de control (bucle cerrado) 1:1000 de veloc. de sincr.
Velocidad, precisidn (bucle abierto) < 1.500 rpm: error max. 7,5 rpm
Velocidad, precision (bucle cerrado) < 1.500 rpm: error max. 1,5 rpm
Precision de control del par (bucle abierto) 0-150 rpm: error max. +20% del par nominal
Precision de control del par (retroalimentacion de velocidad) Error max. +5% del par nominal

Todas las caracteristicas de control se basan en un motor asincrono de cuadruple.

Elementos externos:

Proteccion (depende de la potencia) IP 00, IP 20, IP 21, Nema 1, IP 54
Prueba de vibracion 0,7 g RMS 18-1000 Hz aleatorio en 3 direcciones durante 2 horas (IEC 68-2-34/35/36)
Humedad relativa max. 93% (IEC 68-2-3) para almacenamiento/transporte
Humedad relativa max. 95% sin condensacion (IEC 721-3-3; clase 3K3) para funcionamiento
Ambiente agresivo (IEC 721 - 3 - 3) Clase 3C2 sin revestimiento barnizado
Ambiente agresivo (IEC 721 - 3 - 3) Clase 3C3 con revestimiento barnizado
Temperatura ambiente IP 20/Nema 1 (par de sobrecarga alto

de 160%) Max. 45 °C (promedio de 24 horas, max. 40 °C)
Temperatura ambiente IP 20/Nema 1 (par de sobrecarga nor-

mal de 110%) Max. 40 °C (promedio de 24 horas, max. 35 °C)

Temperatura ambiente IP 54 (par de sobrecarga alto de 160%) Max. 40 °C (promedio de 24 horas, max. 35 °C)
Temperatura ambiente IP 54 (par de sobrecarga normal de

110%) Max. 40 °C (promedio de 24 horas, max. 35 °C)
Temperatura ambiente IP 20/54 VLT 5011, 500 V Max. 40 °C (promedio de 24 horas, max. 35 °C)
Temperatura ambiente IP 54 VLT 5042-5352, 525-690 V; y

5122-5552, 380-500 V (par de sobrecarga alto del 160%) Max. 45 °C (promedio de 24 horas, max. 40 °C)
Reduccion de potencia por temperatura ambiente elevada. Consulte la Guia de Disefio

Temperatura ambiente min. en funcionamiento completo 0°C
Temperatura ambiente min. con rendimiento reducido -10°C
Temperatura durante el almacenamiento/transporte -25 - +65/70 °C
Altitud méax. sobre el nivel del mar 1000 m

Reduccion de potencia para altitud superior a 1000 m sobre el nivel del mar. Consulte la Guia de Diserio

Normas de EMC aplicadas, Emision EN 61000-6-3, EN 61000-6-4, EN 61800-3, EN 55011
EN 61000-6-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4
Normas EMC utilizadas, Inmunidad EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, VDE 0160/1990.12

Consulte las condiciones especiales en la Guia de Disefio

VLT 5001-5062, 525 - 600 V no cumple con EMC ni con las directivas de baja tension.

Las unidades IP54 no estan disefiadas para ser instaladas directamente en exteriores. La categoria IP54 no tiene
nada que ver con la exposicion al sol, las heladas o la lluvia. Para estas situaciones Danfoss recomienda instalar las
unidades protegiéndolas mediante una carcasa disefiada para tales condiciones ambientales. En cualquier caso,
Danfoss recomienda realizar la instalacion como minimo a 0,5 metros del suelo y en un lugar cubierto.

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 15
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Serie VLT® 5000

Proteccion de VLT serie 5000:

Proteccion termoelectrénica del motor contra sobrecargas.

La supervision de la temperatura del disipador térmico garantiza la desconexion del convertidor de frecuencia si la
temperatura alcanza 90 °C para IP00, IP20 y Nema 1. Para IP 54, la temperatura de desconexién es de 80 °C. En
caso de exceso de temperatura, el reinicio de las unidades sélo es posible cuando la temperatura del disipador
térmico se situa por debajo de 60 °C.

Para las unidades que se mencionan a continuacion, los limites son los siguientes:

- VLT 5122, 380-500 V: parada a 75 °C y reinicio si la temperatura es inferior a 60 °C.

- VLT 5152, 380-500 V: parada a 80°C y reinicio si la temperatura es inferior a 60 °C.

- VLT 5202, 380-500 V: parada a 95 °C y reinicio si la temperatura es inferior a 65 °C.

- VLT 5252, 380-500 V: parada a 95 °C y reinicio si la temperatura es inferior a 65 °C.

- VLT 5302, 380-500 V: parada a 105 °C y reinicio si la temperatura es inferior a 75 °C.

- VLT 5352-5552, 380-500 V: parada a 85 °C y reinicio si la temperatura es inferior a 60 °C.
- VLT 5042-5122, 525-690 V: parada a 75 °C y reinicio si la temperatura es inferior a 60 °C.
- VLT 5152, 525-690 V: parada a 80 °C y reinicio si la temperatura es inferior a 60 °C.

- VLT 5202-5352, 525-690 V: parada a 100 °C y reinicio si la temperatura es inferior a 70 °C.
- VLT 5402-5602, 525-690 V: parada a 75 °C y reinicio si la temperatura es inferior a 60 °C.

El convertidor de frecuencia esta protegido contra cortocircuitos en los terminales U, V y W del motor.
El convertidor de frecuencia esta protegido contra fallo de conexion a tierra en los terminales U, V 'y W del motor.

El control de la tension del circuito intermedio garantiza la desconexién del convertidor de frecuencia si dicha tensiéon aumenta o
disminuye demasiado.

Si falta una fase del motor, el convertidor de frecuencia se desconecta; consulte el parametro 234, Monitor de fases del motor.
Si se produce un fallo de red, el convertidor de frecuencia puede realizar una deceleracién controlada.

Si falta una fase de red, el convertidor de frecuencia se desconectara cuando se aplique una carga al motor.

16
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Serie VLT® 5000
B Datos eléctricos = Bookstyle y Compact, Alimentacion de red 3 x 200
-240V
Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5001 5002 5003 5004 5005 5006
K 4 Intensidad de salida vt [A] 3.7 5.4 7.8 10.6 12.5 15.2
Ivit, Max (60 s) [A] 5.9 8.6 12.5 17 20 24.3
Salida (240 V) Svitn [KVA] 1.5 22 3.2 4.4 5.2 6.3
Potencia de eje tipica Pvirn [KW] 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 3.7
Potencia de eje tipica Pyt [HP] 1 1.5 2 3 4 5
Seccién max. de cable hasta motor,
freno y carga compartida [mm2 JAWG ) 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
Intensidad de entrada nominal (200 V)ILN [A] 3.4 4.8 71 9.5 11.5 14.5
Seccién max. de cable
potencia [mm? J[AWG]? ) 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
Fusibles previos max [-[JULD [A] 16/10 16/10 16/15 25/20 25/25 35/30
Eficiencia® 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
0000 Peso IP 20 EB Bookstyle kgl 7 7 7 9 9 9.5
Peso IP 20 EB Compact [ka] 8 8 8 10 10 10
Peso IP 54 Compact [kal 115 115 11.5 13.5 135 135
Pérdida de potencia a [W] 58 76 95 126 172 194
carga max.
Aloiamiento IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
! IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles.
2. Diametro de cable norteamericano.
3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.
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Serie VLT® 5000
B Compact, Alimentacion de red 3 x 200 -240 V
Conforme a los requisitos internacionales Tipo de VLT 5008 5011 5016 5022 5027
Par de sobrecarga normal (110%):
Intensidad de salida Ilvit N [A] 32 46 61.2 73 88
haur, max (60[2} 352 506 673  80.3  96.8
Salida (240 V) Svitn [KVA] 13.3 19.1 25.4 30.3 36.6
Salida tipica de eje PviLtn [KW] 7.5 11 15 18.5 22
Salida tipica de eje PvLtn [CV] 10 15 20 25 30
Par de sobrecarga alto (160%):
Intensidad de salida Ivirn [A] 25 32 46 61.2 73
v, max (60[25 40 512 736 979 1168
Salida (240 V) Svitn [KVA] 10 13 19 25 30
Salida tipica de eje Pvitn [KW] 5.5 7.5 11 15 18.5
Salida tipica de eje PvLtn [CV] 7.5 10 15 20 25
Seccién max. de cable hasta motor, IP54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0

freno y carga compartida [mm? /AWG]? 5 IP20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0

Seccién min. de cable hasta motor, freno y
carga compartida®) [mm?2 /AWG]? 10/8 10/8 10/8 10/8 16/6

Intensidad de entrada no-

minal (200 V) ILn [A] 32 46 61 73 88
Seccién max. de cable, IP54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
potencia [mm? [/[AWG]? 5) IP20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Fusibles previos max. [-/ULY [A] 50 60 80 125 125
Rendimiento®) 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
Peso IP 20 EB [kg] 21 25 27 34 36
Peso IP 54 [kg] 38 40 53 55 56

Pérdida de potencia con carga max.
- par de sobrecarga alto  [W]

(160 %) 340 426 626 833 994

- par de sobrecarga nor-  [W]

mal (110 %) 426 545 783 1042 1243

IP20/ IP20/ IP20/ IP20/ 1P 20/

Proteccion IP54 IP54 IP54 IP54 IP54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles.

2. Diametro de cable norteamericano (American Wire Gauge).

3. Se mide utilizando cables de motor apantallados de 30 m con carga y frecuencia nominales.

4. La seccién min. de cable es la seccidon de cable mas pequeia permitida que puede conectarse a terminales con el fin de cumplir
los requisitos IP 20. Respete siempre las normas nacionales y locales sobre la seccién minima de los cables.

5. Los cables de aluminio con una seccién superior a 35 mm 2 deben conectarse mediante un conector de Al-Cu.
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Serie VLT® 5000
B Compact, Alimentacion de red 3 x 200 -240 V
Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5032 5042 5052
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida lviTn [A] (200-230 V) 115 143 170
IviT, max (60 s) [A] (200-230 V) 127 158 187
IvitN [A] (231-240 V) 104 130 154
IviT, Max (60 s) [A] (231-240 V) 115 143 170
Salida Svin [KVA] (208 V) 41 52 61
Svit [KVA] (230 V) 46 57 68
SviTN [KVA] (240 V) 43 54 64
Potencia de eje tipica [HP] (208 V) 40 50 60
Potencia de eje tipica [kW] (230 V) 30 37 45
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de salida Ivirn [A] (200-230 V) 88 115 143
Ivit, Max [A] (200-230 V) 132 173 215
IvitN [A] (231-240 V) 80 104 130
Ivit, Max [A] (231-240 V) 120 285 195
Salida SvitN [KVA] (208 V) 32 41 52
Svin [KVA] (230 V) 35 46 57
Svit [KVA] (240 V) 33 43 54
Potencia de eje tipica [HP] (208 V) 30 40 50
[kW] (230 V) 22 30 37
Seccion max. de cable hasta motor y car- [mm?2 46 120
ga compartida [AWG]248 300 mem
o [mm?2 46 25
Seccién max. de cable hasta freno [AWGP48 4
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (230 V) 101.3 126.6 149.9
Par de sobrecarga normal (150 %):
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (230 V) 77,9 101,3 126,6
Seccién max. de cable [mm?2]*+.6 120
fuente de alimentacion [AWG]246 300 mem
Seccién min. de cable hasta motor, po- [mm?]*6 6
tencia [AWG]246 8
alimentacion, freno y carga compartida
Tamafio max. fusibles previos (red) [-J/UL [A]' 150/150 200/200 250/250
Eficiencia® 0,96-0,97
Pérdida de potencia Sobrecarga normal [W] 1089 1361 1612
Sobrecarga alta [W] 838 1089 1361
Peso IP 00 [kg] 101 101 101
Peso IP 20 Nemaf [kg] 101 101 101
Peso IP 54 Nemai2 [kg] 104 104 104
Alojamiento IP 00/Nema 1 (IP 20)/IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccion Fusibles

2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La seccion maxima de cable es la seccion de cable més grande permitida que puede conectarse a los terminales. La seccién minima de cable es la
seccién minima permitida. Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la secciéon minima de cable.

5. Peso sin contenedor de transporte.

6. Perno de conexién: Freno M8: M6.
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Serie VLT® 5000
B Bookstyle y Compact, Alimentacion de red 3 x 380
-500V
Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5001 5002 5003 5004
Intensidad de salida Ivit N [A] (380-440 V) 2.2 2.8 4.1 5.6
IvT, max (60 s) [A] (380-440 V) 3.5 45 6.5 9
Ivirw [A] (441-500 V) 1.9 26 3.4 48
IviT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 3 4.2 5.5 7.7
Salida Svitn [KVA] (380-440 V) 1.7 2.1 3.1 4.3
Svitn [KVA] (441-500V) 1.6 23 2.9 4.2
Potencia de eje tipica Pvitn [KW] 0.75 1.1 1.5 22
Potencia de eje tipica Pvirn [HP] 1 15 2 3
Seccién max. de cable hasta motor,
freno y carga compartida [mm? J/[AWG]? ) 410 410 410 410
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (380 V) 2.3 2.6 3.8 5.3
H I [A] (460 V) 1.9 25 34 48
L Seccién méx. de cable, potencia [mm? JJAWG]? 4/10 4/10 4/10 4/10
= Fusibles previos max. [-JUL" [A] 16/6 16/6 16/10 16/10
s> Eficiencia ¥ 0.96 0.96 0.96 0.96
0000 Peso IP 20 EB Bookstyle [kg] 7 7 7 7.5
Peso IP 20 EB Compact [kg] 8 8 8 8.5
Peso IP 54 Compact [kg] 115 115 115 12
sgjlda de potencia a carga [W] 55 67 92 110
Alojamiento IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
! IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles.
2. Diametro de cable norteamericano.
3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.
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Serie VLT® 5000
Bookstyle y Compact, Alimentacion de red 3 x 380
-500 V
Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5005 5006 5008 5011
Intensidad de salida Ivit N [A] (380-440V) 7.2 10 13 16
IviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 11.5 16 20.8 25.6
Ivirn [A] (441-500 V) 6.3 8.2 11 145
IviT, max (60 s) [A] (441-500 V) 10.1 13.1 17.6 23.2
Salida SviTn [KVA] (380-440 V) 5.5 7.6 9.9 12.2
SvitN [KVA] (441-500 V) 5.5 741 9.5 12.6
Potencia de eje tipica Pyt [kW] 3.0 4.0 55 75
Potencia de eje tipica PvitN [HP] 4 5 7.5 10
Seccién max. de cable hasta motor,
freno y carga compartida [mm? J/[AWG]? ) 410 410 410 410
Iniensidad de entrada no- ILn [A] (380 V) 7 9.1 122 15.0
H ILn [A] (460 V) 6 8.3 10.6 14.0
] Seccién max. de cable, potencia [mm?2 [J[AWG]? 4/10 4/10 4/10 4/10
B35 Fusibles previos max. [-[JUL" [A] 16/15 25/20 25/25 35/30
= Eficiencia ¥ 0.96 0.96 0.96 0.96
Peso IP 20 EB Bookstyle [kg] 7.5 9.5 9.5 9.5
Peso IP 20 EB Compact [kg] 8.5 10.5 10.5 10.5
Peso IP 54 EB Compact [kg] 12 14 14 14
rl:g;?lda de potencia a carga [W] 139 108 250 295
Aloiamiento 1P 20/ IP 20/ 1P 20/ 1P 20/
! IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles.
2. Diametro de cable norteamericano.
3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.
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Serie VLT® 5000
B Compact, Alimentacion de red 3 x 380 - 500 V
Conforme a los requisitos internacionales Tipo de VLT 5016 5022 5027
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida IviTN [A] (380-440 V) 32 37.5 44
IviT, max (60 s) [A] (380-440 V) 35.2 41.3 48.4
vt [A] (441-500 V) 27.9 34 41.4
lvLT, MAX (60 s) [A] (441-500 V) 30.7 37.4 45.5
Salida SvitN [KVA] (380-440 V) 24.4 28.6 33.5
SvitN [KVA] (441-500 V) 24.2 29.4 35.8
Potencia de eje tipica PvitN [KW] 15 18.5 22
Potencia de eje tipica Pvitn [CV] 20 25 30
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de salida IviTN [A] (380-440 V) 24 32 37.5
IviT, max (60 s) [A] (380-440 V) 38.4 51.2 60
vt [A] (441-500 V) 21.7 27.9 34
lvLT, MAX (60 s) [A] (441-500 V) 34.7 44.6 54.4
Salida SvitN [KVA] (380-440 V) 18.3 24.4 28.6
SvitN [KVA] (441-500 V) 18.8 24.2 29.4
Potencia de eje tipica PvitN [KW] 11 15 18.5
Potencia de eje tipica Pvitn [CV] 15 20 25
Seccion max. de cable hasta motor, IP 54 16/6 16/6 16/6
freno y carga compartida [mm?2 J/JAWG]? IP 20 16/6 16/6 35/2
Seccién min. de cable hasta motor,
freno y carga compartida [mm2)/[AWG]? 4 10/8 10/8 10/8
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (380 V) 32 37.5 44
3 ILN [A] (460 V) 27.6 34 41
H Seccién méax. de cable, IP 54 16/6 16/6 16/6
] potencia [mm 2 J/[AWG] IP 20 16/6 16/6 35/2
E§% Fusibles previos max. [-[JULY [A] 63/40 63/50 63/60
aob Rendimiento® 0.96 0.96 0.96
ety Peso IP 20 EB [kal 21 22 27
Peso IP 54 [kal 41 4 42
» Pérdida de potencia con carga max.
- par de sobrecarga alto (160 %) [W] 419 559 655
- par de sobrecarga normal (110 %) [W] 559 655 768
Alojamiento IP 20/ 1P 20/ IP 20/
IP 54 IP 54 IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles.

2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor apantallados de 30 m. a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La seccién min. de cable es la seccion de cable mas pequefa permitida que puede conectarse a terminales con el fin de cumplir los requisitos IP 20.
Respete siempre las normas nacionales y locales sobre la seccién minima de los cables.
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Serie VLT® 5000
Compact, Alimentacion de red 3 x 380 - 500 V
Conforme a los requisitos internacionales Tipo de VLT 5032 5042 5052
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida Ivit N [A] (380-440 V) 61 73 90
IvLT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 67.1 80.3 99
IvitN [A] (441-500 V) 54 65 78
IvLT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 59.4 71.5 85.8
Salida Svi,N [KVA] (380-440 V) 46.5 55.6 68.6
SvitN [KVA] (441-500 V) 46.8 56.3 67.5
Potencia de eje tipica Pvit,n [kW] 30 37 45
Potencia de eje tipica PN [CV] 40 50 60
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de salida Ivit N [A] (380-440 V) 44 61 73
IvLT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 70.4 97.6 116.8
IvLt N [A] (441-500 V) 41.4 54 65
IvLT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 66.2 86 104
Salida Svi,N [KVA] (380-440 V) 33.5 46.5 55.6
Svitn [KVA] (441-500 V) 35.9 46.8 56.3
Potencia de eje tipica Pvit,n [kW] 22 30 37
Potencia de eje tipica PN [CV] 30 40 50
Seccién max. de cable hasta motor, IP 54 35/2 35/2 50/0
freno y carga compartida [mm?2 JJAWG]? 5 1P20 35/2 35/2 50/0
Seccién min. de cable hasta motor,
freno y carga compartida [mm?2 JJAWG]? 4 10/8 10/8 16/6
Intensidad de entrada nominal ILN [A] (380 V) 60 72 89
ILn [A] (460 V) 53 64 77
h]:Q Seccién max. de cable IP54  35/2 35/2 50/0
L) potencia[mm 2 [/[AWG]? % IP 20 35/2 35/2 50/0
955 Fusibles previos max. [-[JULD [A] 80/80 100/100  125/125
KeD) Rendimiento® 0.96 0.96 0.96
o202 Peso IP 20 EB [kg] 28 41 42
Peso IP 54 [kg] 54 56 56
» Pérdida de potencia con carga max.
- par de sobrecarga alto (160 %) [W] 768 1065 1275
- par de sobrecarga normal (110 %) [W] 1065 1275 1571
Alojamiento 1P 20/ 1P 20/ 1P 20/
IP 54 IP 54 IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccion Fusibles.

2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor apantallados de 30 m. a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La seccion min. de cable es la seccion de cable mas pequeia permitida que puede conectarse a terminales con el fin de cumplir los requisitos IP 20.
Respete siempre las normas nacionales y locales sobre la seccién minima de los cables.

5. Los cables de aluminio con una seccién superior a 35 mm? deben conectarse mediante un conector de Al-Cu.
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Serie VLT® 5000
Compact, Alimentacion de red 3 x 380 - 500 V
Conforme a los requisitos internacionales Tipo de VLT 5062 5072 5102
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida IvitN [A] (380-440 V) 106 147 177
IviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 117 162 195
Ivit N [A] (441-500 V) 106 130 160
IvLT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 117 143 176
Salida SvitN [KVA] (380-440 V) 80.8 102 123
SvitN [KVA] (441-500 V) 91.8 113 139
Potencia de eje tipica PvLt N [KW] (400 V) 55 75 90
PvLt N [CV] (460 V) 75 100 125
PviLtn [KW] (500 V) 75 90 110
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de salida IviT N [A] (380-440 V) 90 106 147
IviLT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 135 159 221
Ivit N [A] (441-500 V) 80 106 130
IvLT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 120 159 195
Salida Svir.n [KVA] (380-440 V) 68.6 73.0 102
SvitN [KVA] (441-500 V) 69.3 92.0 113
Potencia de eje tipica Pyt N [KW] (400 V) 45 55 75
Pyt N[CV] (460 V) 60 75 100
Pvirn [KW] (500 V) 55 75 90
Seccién max. de cable hasta motor, IP 54 50/0% ;152:?1/12?0 :1151:?:12?0
. 2 o - 120/250 120/250
freno y carga compartida [mm? J[AWG]? 1P20 50/0% mem® memd
Seccién min. de cable hasta motor,
freno y carga compartida [mm?2 JJAWG]* 16/6 25/4 25/4
Intensidad de entrada nominal ILN [A] (380 V) 104 145 174
ILn [A] (460 V) 104 128 158
h]:Q Seccion max. de cable IP54  50/0% 150/300  150/300
mcm mcm
L] potencialmm 2 JJAWG]? P20 sop9 120250 120250
oo
RN Fusibles previos max. [-YULY [A] 160/150 225/225  250/250
S= Rendimiento? >0,97 >0,97 >0,97
Peso IP 20 EB [kg] 43 54 54
» Peso IP 54 kg] 60 77 77
Pérdida de potencia con carga max.
- par de sobrecarga alto (160 %) [W] 1122 1058 1467
- par de sobrecarga normal (110 %) [W] 1322 1467 1766
Alojamiento 1P20/ 1P20/ 1P20/
IP 54 IP 54 IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles.

2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor apantallados de 30 m. a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La seccion min. de cable es la seccion de cable méas pequefa permitida que puede conectarse a terminales con el fin de cumplir los requisitos IP 20.
Respete siempre las normas nacionales y locales sobre la seccién minima de los cables.

5. Los cables de aluminio con una seccion superior a 35 mm?2 deben conectarse mediante un conector de Al-Cu.

6. Freno y carga compartida: 95 mm?2/ AWG 3/0
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Serie VLT® 5000
B Compact, Alimentacion de red 3 x 380 - 500 V
Conforme a los requisitos internacionales Tipode VLT 5122 5152 5202 5252 5302
Corriente de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida Ivir N [A] (380-440 V) 212 260 315 395 480

vt mAx (60 5) [A] (380'4‘\‘/(; 233 286 347 434 528

Ivit,n [A] (441-500 V) 190 240 302 361 443
IvLT, MAX (60 s) [A] (441-5(\)/(; 209 264 332 397 487

Salida Svitn [KVA] (400 V) 147 180 218 274 333
Svit,N [KVA] (460 V) 151 191 241 288 353
SvitN [KVA] (500 V) 165 208 262 313 384
Salida tipica de eje [KW] (400 V) 110 132 160 200 250
(
(

[HP] (460 V) 150 200 250 300 350
[kW] (500 V) 132 160 200 250 315

Par de sobrecarga alto (160%):
Intensidad de salida IvirN [A] (380-440 V) 177 212 260 315 395

v mAx (60 5) [A] (380'4‘\‘/(; 266 318 390 473 593

lviTn [A] (441-500 V) 160 190 240 302 361

v, wax (60 5) [A] (441'5(\)/(; 240 285 360 453 542

Salida SviTn [KVA] (400 V) 123 147 180 218 274
Svirn [KVA] (460 V) 127 151 191 241 288

Svitn [KVA] (500 V) 139 165 208 262 313

Salida tipica de eje [kW] (400 V) 90 110 132 160 200
[CV](460V) 125 150 200 250 300

[KW] (500 V) 110 132 160 200 250

Seccién max. de cable a [mm?2]*6 2x70 2x185
motor [AWG]246 2x2/0 2 x 350 mem
Seccién max. de cable a [mm?2]*6 2x70 2x185
carga compartida y freno [AWG]?>46 2x2/0 2 x 350 mem

Intensidad de sobrecarga normal (110 %):
'm”itsgls'dad de entrada no- ILn[A] (380-440V) 208 256 317 385 467
ILn[A] (441-500V) 185 236 304 356 431

Par de sobrecarga alto (160%):

(= | 'm”itre]gls'dad de entrada no- ILn[A] (380-440V) 174 206 256 318 389

L) ILn[A] (441-500V) 158 185 236 304 356
Seccién max. de cable [mm?]48 2x70 2x185
fuente de alimentacion [AWG]?46 2x2/0 2 x 350 mcm
Tamafio méx. fusibles pre- (Al 300/ 350/ 450/ 500/ 630/ %)
vios (red) [-J/UL 300 350 400 500 600 8
Rendimiento® 0,98 o
Pérdida de potencia Sobrecarga normal [W] 2619 3309 4163 4977 6107 @

Sobrecarga alta [W] 2206 2619 3309 4163 4977 ()

Peso IP 00 [kg] 82 91 112 123 138 %
Peso IP 21/Nemat [kg] 96 104 125 136 151 =)
Peso IP 54/Nemai2 [kg] 96 104 125 136 151
Proteccion IP 00, IP 21/Nema 1 e IP 54/Nemai2

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccion Fusibles

2. Didmetro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor apantallados de 30 m con carga y frecuencia nominales.

4. La secciéon maxima de cable es la seccién de cable mas grande permitida que puede conectarse a los terminales. Respete siempre
las normas nacionales y locales sobre la seccién minima de los cables.

5. Peso sin contenedor de transporte.

6. Perno de conexioén de la fuente de alimentacién y el motor: M10; Frenado y carga compartida: M8
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B Compact, alimentacion de red 3 x 380-500 V

Conforme a los requisitos internacionales Tipo de VLT 5352 5452 5502 5552
Corriente de sobrecarga normal (110%):

Serie VLT® 5000

Intensidad de salida Ivirn [A] (380-440 V) 600 658 745 800
lvLT, MAX (60 s) [A] (380-44\1/(; 660 704 820 880
Ivirn [A] (441-500 V) 540 590 678 730
IvLT, MAx (60 s) [A] (441-5(\)/(; 504 649 746 803
Salida SviTn [KVA] (400 V) 416 456 516 554
Svitn [KVA] (460 V) 430 470 540 582
Svir [KVA] (500 V) 468 511 587 632
Salida tipica de eje [kW] (400 V) 315 355 400 450
[HP] (460 V) 450 500 550/600 600
[kW] (500 V) 355 400 500 530
Par de sobrecarga alto (160%):
Intensidad de salida Ivirn [A] (380-440 V) 480 600 658 695
lvLT, MAX (60 s) [A] (380-44\1/(; 720 900 987 1042
IviTN [A] (441-500 V) 443 540 590 678
IvLT, MAx (60 s) [A] (441-5(\)/(; 665 810 885 1017
Salida Svir [KVA] (400 V) 333 416 456 482
Svitn [KVA] (460 V) 353 430 470 540
Svitn [KVA] (500 V) 384 468 511 587
Salida tipica de eje [kW] (400 V) 250 315 355 400
[HP] (460 V) 350 450 500 550
[kW] (500 V) 315 355 400 500
Seccién max. de cable [mm?2]+6
hasta motor y carga com- [AWG246 4x240
. 4x500 mcm
partida
Seccién max. de cable [mm?]+6 2x185
hasta freno [AWG]?48 2x350 mem

Corriente de sobrecarga normal (110%):
Intensidad de entrada no- ILn [A] (380-440 V) 590 647 733 787

minal

ILN [A] (441-500 V) 531 580 667 718
Par de sobrecarga alto (160%):
Intensidad de entrada no-

h]:Q . ILn [A] (380-440 V) 472 590 647 684
minal

[ ILN [A] (441-500 V) 436 531 580 667
BB Seccién max. cable de [mm?]+6 4x240
L fuente de alimentacién [AWG]2:46 4x500 mem
Tamaio max. - fusibles [A]' 700/700  900/900  900/900  900/900
» previos (red) [-[/UL
Rendimiento® 0,98
Pérdida de potencia Sobrecarga normal [W] 7630 7701 8879 9428
Sobrecarga alta [W] 6005 6960 7691 7964
Peso IP 00 [kg] 221 234 236 277
Peso IP 21/Nemat [kg] 263 270 272 313
Peso IP 54/Nemai2 [kg] 263 270 272 313
Proteccion IP 00, IP 21/Nema 1 e IP 54/Nemai2

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccion Fusibles

2. Didmetro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor apantallados de 30 m con carga y frecuencia nominales.

4. La secciéon maxima de cable es la seccién de cable mas grande permitida que puede conectarse a los terminales. Respete siempre
las normas nacionales y locales sobre la seccién minima de los cables.

5. Peso sin contenedor de transporte.

6. Perno de conexién de la fuente de alimentacion, el motor y la carga compartida: M10 (terminal de compresién), 2xM8 (terminal de
caja), M8 (freno)
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B Compact, Alimentacion de red 3 x 525 -600 V
Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5001 5002 5003 5004

Serie VLT® 5000

Par de sobrecarga normal (110 %):

Intensidad de salida vt [A] (550 V) 2.6 2.9 4.1 5.2
lvLT, MAx (60 s) [A] (550 V) 2.9 3.2 4.5 5.7
IvitN [A] (B75V) 2.4 27 3.9 4.9
IviT, Max (60 s) [A] (575 V) 2.6 3.0 4.3 5.4
Salida Svitn [kVA] (550 V) 2.5 2.8 3.9 5.0
Svitn [KVA] (575 V) 2.4 2.7 3.9 4.9
Potencia de eje tipica Pvirn [KW] 1.1 1.5 2.2 3
Eﬂ Potencia de eje tipica Pvirn [HP] 1.5 2 3 4
Par de sobrecarga alto (160%):
000 Intensidad de salida Ivitn [A] (550 V) 1.8 2.6 2.9 41
IviLt, Max (60 s) [A] (650 V) 2.9 4.2 4.6 6.6
IvetN [A] (B75V) 1.7 2.4 2.7 3.9
*%Z IviT, Max (60 s) [A] (575 V) 2.7 3.8 43 6.2
Salida Svitn [KVA] (550 V) 1.7 25 2.8 3.9
' Svir [KVA] (575 V) 1.7 2.4 2.7 3.9
Potencia de eje tipica Pvirn [KW] 0.75 1.1 1.5 22
Potencia de eje tipica Pvirn [HP] 1 1.5 2 3
Seccién max. de cable hasta motor,
freno y carga compartida [mm?2 JJAWG]? 410 410 410 410
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de entrada no- ILn [A] (550 V) 2.5 28 4.0 5.1
minal ' ) ) ) )
ILn [A] (600 V) 2.2 25 3.6 4.6
h]:Q Par de sobrecarga alto ( 160 %):
Intensidad de entrada no-
E’EE miral ILn [A] (550 V) 1.8 2.5 2.8 4.0
&> ILn [A] (60O V) 1.6 2.2 25 3.6
0000 Seccién méx. de cable, potencia [mm? [/[AWG]? 410 410 410 4/10
Fusibles previos max [-[JULV [A] 3 4 5 6
p Eficiencia % 0.96 0.96 0.96 0.96
Peso IP 20 EB [kg] 10.5 10.5 10.5 10.5
Pérdiqa de potencia a car- W] 63 71 102 129
ga max.
Alojamiento IP 20/ Nema 1

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccion Fusibles .
2. Diametro de cable norteamericano.
3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.
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Serie VLT® 5000
Compact, Alimentacion de red 3 x 525 -600 V
Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5005 5006 5008 5011
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida vt [A] (550 V) 6.4 9.5 115 115
IvLT, Max (60 s) [A] (550 V) 7.0 10.5 12.7 12.7
vt [A] (575 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Ivit, Max (60 s) [A] (575 V) 6.7 9.9 1241 121
Salida Svi,N [KVA] (550 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Svir [KVA] (575 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Potencia de eje tipica PvitN [KW] 4 55 75 7.5
Potencia de eje tipica Pvitn[HP] 5 75 10.0 10.0
Par de sobrecarga alto (160%):
Intensidad de salida vt [A] (B50 V) 5.2 6.4 9.5 115
Ivit, Max (60 s) [A] (550 V) 8.3 10.2 15.2 18.4
vt [A] (575 V) 4.9 6.1 9.0 11.0
IviT, Max (60 s) [A] (575 V) 7.8 9.8 14.4 17.6
Salida Svirn [kVA] (550 V) 5.0 6.1 9.0 11.0
Svit [KVA] (575 V) 4.9 6.1 9.0 11.0
Potencia de eje tipica Pvitn [kW] 3 4 55 7.5
Potencia de eje tipica PvitN [HP] 4 5 7.5 10
Seccion max. de cable hasta motor,
freno y carga compartida [mm?2 J/JAWG]? 410 410 410 410
Par de sobrecarga normal (110 %):
ntensidad de entrada no- ILn [A] (550 V) 6.2 9.2 1.2 1.2
ILn [A] (600 V) 5.7 8.4 10.3 10.3
h Par de sobrecarga alto ( 160 %):
O Intensidad de entrada no- ILn [A] (550 V) 5.1 6.2 9.2 1.2
S== minal
[ ILn [A] (BOO V) 4.6 5.7 8.4 10.3
0000 Seccién méx. de cable, potencia [mm? [/[AWG]? 4/10 4/10 4/10 410
Fusibles previos max [-VULV [A] 8 10 15 20
» Eficiencia ® 0.96 0.96 0.96 0.96
Peso IP 20 EB [kg] 10.5 10.5 10.5 10.5
Perdlqa de potencia a car- (W] 160 236 288 288
ga max.
Alojamiento IP 20/ Nema 1

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles .
2. Diametro de cable norteamericano.
3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.
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Serie VLT® 5000

B Compact, Alimentacion de red 3 x 525 -600 V

Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5016 5022 5027
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida Ivitn [A] (550 V) 23 28 34
IviT, Max (60 s) [A] (550 V) 25 31 37
vt N [A] (B75 V) 22 27 32
IviT, Max (60 s) [A] (575 V) 24 30 35
Salida Svit [KVA] (550 V) 22 27 32
SvitN [KVA] (575 V) 22 27 32
Potencia de eje tipica Pvir N [KW] 15 18.5 22
Potencia de eje tipica PvLtn [HP] 20 25 30
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de salida Ivitn [A] (550 V) 18 23 28
IviT, max (60 s) [A] (550 V) 29 37 45
vt N [A] (B75 V) 17 22 27
IviT, Max (60 s) [A] (575 V) 27 35 43
Salida Svit [KVA] (550 V) 17 22 27
SvitN [KVA] (575 V) 17 22 27
Potencia de eje tipica Pvir N [KW] 11 15 18.5
Potencia de eje tipica PvLtn [HP] 15 20 25
Seccién max. de cable hasta motor, 16 16 35
freno y carga compartida [mm?2 J/JAWG]? 6 6 2
Seccion min. de cable hasta motor, 0.5 0.5 10
freno y carga compartida [mm2]/[AWG]* 20 20 8
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (B50 V) 22 27 33
h]:@ ILn [A] (600 V) 21 25 30
Par de sobrecarga alto (160 %):
L] Intensidad de entrada nominal ILN[A] (B50 V) 18 22 27
%E? ILn [A] (600 V) 16 21 25
55 Seccién max. de cable, 16 16 35
potencia [mm 2 J/JAWG]? 6 6 2
» Fusibles previos max [-[JULY [A] 30 35 45
Eficiencia® 0.96 0.96 0.96
Peso IP 20 EB [kg] 23 23 30
Pérdida de potencia a carga max [W] 576 707 838
Alojamiento IP 20/ Nema 1

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccion Fusibles
2. Diametro de cable norteamericano.
3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La secciéon minima de cable es la seccion de cable mas pequefa permitida que puede conectarse a terminales con el fin de cumplir los requisitos IP

20. Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccién minima de cable.
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Serie VLT® 5000
Compact, Alimentacion de red 3 x 525 -600 V
Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5032 5042 5052 5062
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida vt N [A] (550 V) 43 54 65 81
lvLT, Max (60 s) [A] (650 V) 47 59 72 89
vt [A] (575 V) 41 52 62 77
IviT, max (60 s) [A] (575 V) 45 57 68 85
Salida Svitn [KVA] (550 V) 41 51 62 77
SvitN [KVA] (575 V) 41 52 62 77
Potencia de eje tipica Pvit,n [kW] 30 37 45 55
Potencia de eje tipica Pvitn [HP] 40 50 60 75
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de salida vt N [A] (550 V) 34 43 54 65
lvLt, Max (60 s) [A] (550 V) 54 69 86 104
Ivitn [A] (575 V) 32 41 52 62
lvit, MAX (60 s) [A] (675 V) 51 66 83 99
Salida SvitN [KVA] (550 V) 32 41 51 62
Svitn [KVA] (575 V) 32 41 52 62
Potencia de eje tipica Pvitn [kW] 22 30 37 45
Potencia de eje tipica Pvirn [HP] 30 40 50 60
Seccién max. de cable hasta motor, 35 50 50 50
freno y carga compartida [mm?2 JJAWG]? 5 2 1/0 1/0 1/0
Seccién min. de cable hasta motor, 10 16 16 16
freno y carga compartida [mm?2 J/JAWG]* 8 6 6 6
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (550 V) 42 53 63 79
ILn [A] (600 V) 38 49 58 72
h]:Q Par de sobrecarga alto (160 %):
] Intensidad de entrada nominal ILN [A] (550 V) 33 42 53 63
500 ILn [A] (600 V) 30 38 49 58
e Seccién max. de cable 35 50 50 50
000 potencia [mm 2 JJAWG]? 5 2 1/0 1/0 1/0
Fusibles previos max [[J/lULD [A] 60 75 90 100
p Eficiencia® 0.96 0.96 0.96 0.96
Peso IP 20 EB [kg] 30 48 48 48
rl:]zrflda de potencia a carga [W] 1074 1362 1624 2016
Alojamiento IP 20/ Nema 1

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles

2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La secciéon minima de cable es la seccion de cable mas pequefa permitida que puede conectarse a terminales con el fin de cumplir los requisitos IP
20. Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccién minima de cable.

5. Los cables de aluminio con una seccion superior a 35 mm?2 deben conectarse mediante un conector de Al-Cu.
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Serie VLT® 5000
B Alimentacion de red 3 x 525-690 V
Conforme a los requisitos internacionales Tipo de VLT 5042 5052 5062 5072 5102
Par de sobrecarga normal (110%):
Intensidad de salida vt N [A] (525-550 V) 56 76 90 113 137
IvLT, MAX (60 s) [A] (525-5?/(; 62 84 99 104 151
Ivirn [A] (551-690 V) 54 73 86 108 131
IvLT, MAX (60 s) [A] (551-63/(; 59 80 95 119 144
Salida Svitn [KVA] (550 V) 53 72 86 108 131
Svirn [KVA] (575 V) 54 73 86 108 130
SviTn [KVA] (690 V) 65 87 103 129 157
Salida tipica de eje [kW] (550 V) 37 45 55 75 90
[HP] (575 V) 50 60 75 100 125
[kW] (690 V) 45 55 75 90 110
Par de sobrecarga alto (160%):
Intensidad de salida Ivit N [A] (525-550 V) 48 56 76 90 113
IvLT, MAX (60 s) [A] (525-5':\3/(; 77 20 192 135 170
Ivirn [A] (551-690 V) 46 54 73 86 108
IvLT, MAX (60 s) [A] (551-6?/(; 74 86 117 129 162
Salida Svitn [KVA] (550 V) 46 53 72 86 108
Svirn [KVA] (575 V) 46 54 73 86 108
Svirn [KVA] (690 V) 55 65 87 103 129
Salida tipica de eje [kW] (550 V) 30 37 45 55 75
[HP] (575 V) 40 50 60 75 100
[kW] (690 V) 37 45 55 75 90
Seccién méax. de cable a [mm?]48 2x70
motor [AWG]?48 2x2/0
Seccién max. de cable a [mm?]46 2x70
carga compartida y freno [AWG]>46 2x2/0
Par de sobrecarga normal (110%):
niensidad de entrada no- ILN[A](550V) 60 77 89 110 130
ILn [A] (575 V) 58 74 85 106 124
ILn [A] (690 V) 58 77 87 109 128
Par de sobrecarga alto (160%):
= (— niensidad de entrada no- ILn[A](550V) 53 60 77 89 110
L] ILn [A] (575 V) 51 58 74 85 106
B> ILn [A] (690 V) 50 58 77 87 109
000 Seccién max. de cable [mm?2]+6 2x70 »
> fuente de alimentacion [AWG]246 2x2/0 8
Tamafo max. fusibles pre- 1 <
vios (red) [-JUL [A]' 125 160 200 200 250 §
Rendimiento® 0.97 0.97 0.98 0.98 0.98 »
Pérdida de potencia Sobrecarga normal [W] 1458 1717 1913 2262 2662 %
Sobrecarga alta [W] 1355 1459 1721 1913 2264 =)
Peso IP 00 [kg] 82
Peso IP 21/Nemat [kg] 96
Peso IP 54/Nemai2 [kg] 96
Proteccion IP 00, IP 21/Nema 1 e IP 54/Nemai2

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles

2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor apantallados de 30 m con carga y frecuencia nominales.

4. La seccion maxima de cable es la seccion de cable mas grande permitida que puede conectarse a los terminales. Respete siempre las normas
nacionales y locales sobre la secciéon minima de los cables.

5. Peso sin contenedor de transporte.

6. Perno de conexidn de la fuente de alimentacion y el motor: M10; frenado y carga compartida: M8
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Serie VLT® 5000
B Alimentacion de red 3 x 525 -690 V
Conforme a los requisitos internacionales Tipode VLT 5122 5152 5202 5252 5302 5352
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida Ivitn [A] (525-550 V) 162 201 253 303 360 418

IvLT, MAX (60 s) [A]
(525.550\) 178 221 278 333 396 460

IvitN [A] (551-690 V) 155 192 242 290 344 400

Mrwix B0S) Al 124 511 266 319 378 440

(551-690 V)
Salida Svitn [KVA] (550 V) 154 191 241 289 343 398
Svirn [KVA] (575 V) 154 191 241 289 343 398
Svitn [KVA] (690 V) 185 229 289 347 411 478
Salida tipica de eje [KW] (550 V) 110 132 160 200 250 315
[HP](575V) 150 200 250 300 _ 350 400
[KW] (690 V) 132 160 200 250 315 400

Par de sobrecarga alto (160%):

Intensidad de salida IvitN [A] (525-550 V) 137 162 201 253 303 360

IvLt, MAX (60 s) [A]
(525-550y) 206 243 302 380 455 540

Ivit,N [A] (551-690 V) 131 155 192 242 290 344

IvLT, MAx (60 s) [A]
(551-690 V) 197 233 288 363 435 516

Salida SviTn [KVA] (550 V) 131 154 191 241 289 343

Svitn [KVA] (575V) 130 154 191 241 289 343

Salida tipica de eje kW] (550V) 90 110 132 160 200 250

(

SwTn[KVA] (690V) 157 185 229 289 347 411
(
(

[HP](675V) 125 150 200 250 300 350

[kW] (690 V) 110 132 160 200 250 315

Seccion max. de cable a [mm?]48 2x70 2x185
motor [AWG]?>46 2x2/0 2 x 350 mcm
Seccion max. de cable a [mm?]46 2x70 2x185
carga compartida y freno [AWG)?46 2x2/0 2 x 350 mcm

Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de  entrada ILN[A] (550 V) 158 198 245 299 355 408

nominal
ILn [A] (575 V) 151 189 234 286 339 390

ILN[A](690V) 155 197 240 296 352 400

Par de sobrecarga alto (160%):

= — L”;fn';rfg’lad de entrada ILn[A] (550 V) 130 158 198 245 209 355
L] ILn[A] (575V) 124 151 189 234 286 339
85 ILn[A] (690 V) 128 155 197 240 296 352
000 Seccion max. de cable [mm?]+6 2x70 2x185

» fuente de alimentacién [AWG]>46 2x2/0 2 x 350 mcm

Tamafo max. fusibles

orevios (red) [-JUL [A]' 315 350 350 400 500 550

Rendimiento® 0,98

Pérdida de potencia Sobrecarga normal [W] 3114 3612 4292 5155 5821 6149
Sobrecarga alta [W] 2664 2952 3451 4275 4875 5185

Peso IP 00 [kg] 82 91 112 123 138 151

Peso IP 21/Nemat [kg] 96 104 125 136 151 165

Peso IP 54/Nemai2 [kg] 96 104 125 136 151 165

Proteccion IP 00, IP 21/Nema 1 e IP 54/Nemai2

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccion Fusibles

2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor apantallados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La secciéon maxima de cable es la seccién de cable mas grande permitida que puede conectarse a los terminales. Respete siempre
las normas nacionales y locales sobre la seccién minima de los cables.

5. Peso sin contenedor de transporte.

6. Perno de conexion de la fuente de alimentacién y el motor: M10; Frenado y carga compartida: M8
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Serie VLT® 5000
B Compact, alimentacion de red 3 x 525-600 V
Conforme a los requisitos internacionales Tipo de VLT 5402 5502 5602
Corriente de sobrecarga normal (110%):
Intensidad de salida Ivit N [A] (525-550 V) 523 596 630
Ivit, MAx (60 s) [A] (525-550 V) 575 656 693
IviT.n [A] (551-690 V) 500 570 630
lviT, MAx (60 s) [A] (551-690 V) 550 627 693
Salida Svit [KVA] (550 V) 498 568 600
Svit [KVA] (575 V) 498 568 627
SviTn [KVA] (690 V) 598 681 753
Salida tipica de eje [kW] (550 V) 400 450 500
[HP] (575 V) 500 600 650
[kW] (690 V) 500 560 630
Par de sobrecarga alto (160%):
Intensidad de salida Ivit N [A] (525-550 V) 429 523 596
IviLt, MAx (60 s) [A] (525-550 V) 644 785 894
Ivit N [A] (551-690 V) 410 500 570
IviT, mAx (60 s) [A] (551-690 V) 615 750 855
Salida SviTn [KVA] (550 V) 409 498 568
SviTn [KVA] (575 V) 408 498 568
Svit [KVA] (690 V) 490 598 681
Salida tipica de eje [kW] (550 V) 315 400 450
[HP] (575 V) 400 500 600
[kW] (690 V) 400 500 560
Seccion max. de cable hasta [mm?2]+6 4x240
motor y carga compartida [AWG]?48 4x500 mem
Seccion max. de cable [mm?2]+6 2x185
hasta freno [AWG]?48 2x350 mcm
Corriente de sobrecarga normal (110%):
niensidad de entrada nomi- I [A] (525-550 V) 504 574 607
ILn [A] (551-690 V) 482 549 607
Par de sobrecarga alto (160%):

; ) nionsidad de entrada nomi- ILn [A] (525-550 V) 413 504 574
L] ILn [A] (551-690 V) 395 482 549
588 Seccién max. cable de fuen- [mm?]48 4x240
90 te de alimentacion [AWG]?48 4x500 mem

Tamafo max. fusibles pre-

» vios (red) [-J/UL [A]' 700/700 900/900 900/900

Rendimiento® 0,98

Pérdida de potencia Sobrecarga normal [W] 7249 8727 9673
Sobrecarga alta [W] 5818 7671 8715

Peso IP 00 [kg] 221 236 277

Peso IP 21/Nemat [kg] 263 272 313

Peso IP 54/Nemai2 [kg] 263 272 313

Proteccion IP 00, IP 21/Nema 1 e IP 54/Nemai2

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles

Diametro de cable norteamericano.

M 0 Dd

Se mide utilizando cables de motor apantallados de 30 m con carga y frecuencia nominales.

las normas nacionales y locales sobre la seccién minima de los cables.

5. Peso sin contenedor de transporte.

La seccion maxima de cable es la seccién de cable mas grande permitida que puede conectarse a los terminales. Respete siempre

6. Perno de conexion de la fuente de alimentacion, el motor y la carga compartida: M10 (terminal de compresion), 2xM8 (terminal

de caja), M8 (freno)
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Conformidad con UL

Serie VLT® 5000

® Fusibles

Para cumplir con las aprobaciones UL/cUL, deberan utilizarse fusibles previos, conforme a la tabla siguiente.

200-240 V
VLT Bussmann SIBA Littel Fuse Ferraz-Shawmut
5001 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 o0 A2K-10R
5002 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 o A2K-10R
5003 KTN-R25 5017906-016 KLN-R15 ATM-R15 o0 A2K-15R
5004 KTN-R20 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 o A2K-20R
5005 KTN-R25 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 o A2K-25R
5006 KTN-R30 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 o A2K-30R
5008 KTN-R50 5014006-050 KLN-R50 A2K-50R
5011 KTN-R60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R
5016 KTN-R85 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R
5022 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5027 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5032 KTN-R150 2028220-160 L25S8-150 A25X-150
5042 KTN-R200 2028220-200 L25S-200 A25X-200
5052 KTN-R250 2028220-250 L25S-250 A25X-250
380-500 V

Bussmann SIBA Littel Fuse Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 o A6K-6R
5002 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 o A6K-6R
5003 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 o A6K-10R
5004 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 o A6K-10R
5005 KTS-R15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 o A6K-16R
5006 KTS-R20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 o A6K-20R
5008 KTS-R25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 o A6K-25R
5011 KTS-R30 5012406-032 KLS-R30 A6K-30R
5016 KTS-R40 5012406-040 KLS-R40 A6K-40R
5022 KTS-R50 5014006-050 KLS-R50 A6K-50R
5027 KTS-R60 5014006-063 KLS-R60 A6K-60R
5032 KTS-R80 2028220-100 KLS-R80 A6K-180R
5042 KTS-R100 2028220-125 KLS-R100 A6K-100R
5052 KTS-R125 2028220-125 KLS-R125 AB6K-125R
5062 KTS-R150 2028220-160 KLS-R150 A6K-150R
5072 FWH-220 2028220-200 L50S-225 A50-P225
5102 FWH-250 2028220-250 L50S-250 A50-P250
5122* FWH-300/170M3017 2028220-315 L50S-300 A50-P300
5152* FWH-350/170M3018 2028220-315 L50S-350 A50-P350
5202* FWH-400/170M4012 206xx32-400 L50S-400 A50-P400
5252* FWH-500/170M4014 206xx32-500 L50S-500 A50-P500
5302* FWH-600/170M4016 206xx32-600 L50S-600 A50-P600
5352 170M4017 2061032,700 6.9URD31D08A0700
5452 170M6013 2063032,900 6.9URD33D08A0900
5502 170M6013 2063032,900 6.9URD33D08A0900
5552 170M6013 2063032,900 6.9URD33D08A0900

* Los magnetotérmicos fabricados por General Electric, con n® de catadlogo SKHA36AT0800, con las clavijas de conexion que se

indican a continuacion, pueden utilizarse para cumplir los requisitos UL:

5122 clavija de conexion n® SRPK800 A 300
5152 clavija de conexion n® SRPK800 A 400
5202 clavija de conexion n® SRPK800 A 400
5252 clavija de conexion n® SRPK800 A 500
5302 clavija de conexion n® SRPK800 A 600
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Serie VLT® 5000
525-600 V
Bussmann SIBA Littel Fuse Ferraz-Shawmut

5001 KTS-R3 5017906-004 KLS-R003 ABK-3R
5002 KTS-R4 5017906-004 KLS-R004 ABK-4R
5003 KT-R5 5017906-005 KLS-R005 ABK-5R
5004 KTS-R6 5017906-006 KLS-R006 ABK-6R
5005 KTS-R8 5017906-008 KLS-R008 A6K-8R
5006 KTS-R10 5017906-010 KLS-R010 A6K-10R
5008 KTS-R15 5017906-016 KLS-R015 A6K-15R
5011 KTS-R20 5017906-020 KLS-R020 AGK-20R
5016 KTS-R30 5017906-030 KLS-R030 AB6K-30R
5022 KTS-R35 5014006-040 KLS-R035 ABK-35R
5027 KTS-R45 5014006-050 KLS-R045 A6K-45R
5032 KTS-R60 5014006-063 KLS-R060 ABK-60R
5042 KTS-R75 5014006-080 KLS-R075 AGK-80R
5052 KTS-R90 5014006-100 KLS-R090 AGK-90R
5062 KTS-R100 5014006-100 KLS-R100 A6K-100R
Unidades de 525-600 V (UL) y 525-690 V (CE)

Bussmann SIBA FERRAZ-SHAWMUT
5042 170M3013 2061032,125 6.6URD30D08A0125
5052 170M3014 2061032,16 6.6URD30D08A0160
5062 170M3015 2061032,2 6.6URD30D08A0200
5072 170M3015 2061032,2 6.6URD30D08A0200
5102 170M3016 2061032,25 6.6URD30D08A0250
5122 170M3017 2061032,315 6.6URD30D08A0315
5152 170M3018 2061032,35 6.6URD30D08A0350
5202 170M4011 2061032,35 6.6URD30D08A0350
5252 170M4012 2061032,4 6.6URD30D08A0400
5302 170M4014 2061032,5 6.6URD30D08A0500
5352 170M5011 2062032,55 6.6URD32D08A550
5402 170M4017 2061032,700 6.9URD31D08A0700
5502 170M6013 2063032,900 6.9URD33D08A0900
5602 170M6013 2063032,900 6.9URD33D08A0900

Los fusibles KTS de Bussmann pueden sustituir a los KTN en los convertidores de frecuencia de 240 V.
Los fusibles FWH de Bussmann pueden sustituir a los FWX en los convertidores de frecuencia de 240 V.

Los fusibles KLSR de LITTEL FUSE pueden sustituir a los KLNR en los convertidores de frecuencia de 240 V.
Los fusibles L50S de LITTEL FUSE pueden sustituir a los L25S en las unidades de 240 V.

Los fusibles A6KR de FERRAZ SHAWMUT pueden sustituir a los A2KR en los convertidores de frecuencia de 240 V.
Los fusibles A50X de FERRAZ SHAWMUT pueden sustituir a los A25X en los convertidores de frecuencia de 240 V.

[%2]
o
Sin conformidad con UL CE>
[&]
Si no es necesario cumplir UL/cUL, se recomienda utilizar los fusibles anteriormente mencionados, o bien: pe
[%2]
O
VLT 5001-5027 200-240 V tipo gG =
VLT 5032-5052 200-240 V tipo gR o
VLT 5001-5062 380-500 V tipo gG
VLT 5072-5102 380-500 V tipo gR
VLT 5122-5302 380-500 V tipo gG
VLT 5352-5552 380-500 V tipo gR
VLT 5001-5062 525-600 V tipo gG

Si no se sigue esta recomendacion, podrian producirse dafos innecesarios en el convertidor de frecuencia en caso de averia. Los
fusibles deben estar disefiados para aportar proteccion a un circuito capaz de suministrar un maximo de 100.000 Arms (Simétrico),
500/600 V max.
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Serie VLT® 5000
B Dimensiones mecanicas
Todas las medidas indicadas a continuacién estan expresadas en mm.
A B C D a b ab/be Tipo
Bookstyle IP 20
5001 - 5003 200 - 240 V
5001 - 5005 380 - 500 VV 395 90 260 384 70 100 A
5004 - 5006 200 - 240 V
5006 - 5011 380 - 500 VV 395 130 260 384 70 100 A
Compact IP 00
5032 - 5052 200 - 240 V 800 370 335 780 270 225 B
5122 - 5152 380 - 500 V 1046 408 373" 1001 304 225 J
5202 - 5302 380 - 500 V 1327 408 373" 1282 304 225 J
5352 - 5552 380 - 500 V 1547 585 4941 1502 304 225 |
5042 - 5152 525 - 690 V 1046 408 373" 1001 304 225 J
5202 - 5352 525 - 690 V 1327 408 373" 1282 304 225 J
5402 - 5602 525 - 690 V 1547 585 494" 1502 304 225 |
Compact IP 20
5001 - 5003 200 - 240 V
5001 - 5005 380 - 500 V 395 220 160 384 200 100 C
5004 - 5006 200 - 240 V
5006 - 5011 380 - 500 V 395 220 200 384 200 100 C
5001 - 5011 525 - 600 V (IP 20 y Nema 1)
5008 200 - 240 V
5016 - 5022 380 - 500 V 560 242 260 540 200 200 D
5016 - 5022 525 - 600 V (Nema 1)
5011 - 5016 200 - 240 V
5027 - 5032 380 - 500 V 700 242 260 680 200 200 D
5027 - 5032 525 - 600 V (Nema 1)
5022 - 5027 200 - 240 V
5042 - 5062 380 - 500 V 800 308 296 780 270 200 D
5042 - 5062 525 - 600 V (Nema 1)
5072 - 5102 380 - 500 V 800 370 335 780 330 225 D
Compact Nema 1/IP20/IP21
5032 - 5052 200 - 240 V 954 370 335 780 270 225 E
5122 - 5152 380 - 500 V 1208 420 373" 1154 304 225 J
5202 - 5302 380 - 500 V 1588 420 373" 1535 304 225 J
5352 - 5552 380 - 500 V 2000 600 494" = 225 H
5042 - 5152 525 - 690 V 1208 420 373" 1154 304 225 J
5202 - 5352 525 - 690 V 1588 420 373" 1535 304 225 J
5402 - 5602 525 - 690 V 2000 600 494" - - 225 H
Compact IP 54/Nema 12
5001 - 5003 200 - 240 V
5001 - 5005 380 - 500 V 460 282 195 85 260 258 100 F
5004 - 5006 200 - 240 V
5006 - 5011 380 - 500 V 530 282 195 85 330 258 100 F
5008 - 5011 200 - 240 V
5016 - 5027 380 - 500 V/ 810 350 280 70 560 326 200 F
5016 - 5027 200 - 240 V
5032 - 5062 380 - 500 VV 940 400 280 70 690 375 200 F
5032 - 5052 200 - 240 V 937 495 421 830 374 225 G
5072 - 5102 380 - 500 V 940 400 360 70 690 375 225 F
5122 - 5152 380 - 500 V 1208 420 373" 1154 304 225 J
5202 - 5302 380 - 500 V 1588 420 3732 1535 304 225 J
5352 - 5552 380 - 500 V 2000 600 4941 - 225 H
5042 - 5152 525 - 690 V 1208 420 373" 1154 304 225 J
5202 - 5352 525 - 690 V 1588 420 373" 1535 304 225 J
5402 - 5602 525 - 690 V 2000 600 494" - - 225 H

ab: Espacio minimo encima de la proteccién
be: Espacio minimo debajo de la proteccion
1) Con sistema de desconexion, debe afiadir
44 mm.
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Serie VLT® 5000
® Dimensiones mecanicas,continuacion
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Dimensiones mecanicas (cont.)
Tipo H, IP 20, IP 54
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Tipo J, IP 00, IP 21, IP 54
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Serie VLT® 5000

® [nstalacion mecanica

Preste atencion a los requisitos relativos
a la integracion y al kit de montaje en el
lugar de instalacién; consulte la lista si-
guiente. La informacién facilitada en la
lista debe observarse al pie de la letra pa-
ra evitar danos o lesiones graves, espe-
cialmente cuando se instalen unidades

grandes.

El convertidor de frecuencia debe instalarse en posi-
cion vertical.

El convertidor de frecuencia se refrigera por circula-
cion de aire. Para que la unidad pueda soltar el aire
de refrigeracion, la distancia minima encima y debajo
de la unidad debe ser la indicada en la figura siguiente.
Para que la unidad no se sobrecaliente, compruebe
que la temperatura ambiente no excede la temperatura
maxima indicada para el convertidor de frecuencia ni la
temperatura media de 24 horas. Ambas temperaturas
se indican en los Datos técnicos generales.

Si se instala el convertidor de frecuencia en una su-
perficie que no sea plana, es decir, en un bastidor,
consulte la instrucciéon MN.50.XX.YY.

Si la temperatura ambiente esta comprendida entre 45
y 55 °C, sera necesario reducir la potencia del con-
vertidor de frecuencia de acuerdo con lo indicado en
el diagrama de la Guia de Disefio. La duracion del
convertidor de frecuencia disminuira a menos que se
reduzca la potencia en funcion de la temperatura am-
biente.
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B |nstalacion de VLT 5001-5602
Todos los convertidores de frecuencia deben instalar-
se de modo que se garantice una refrigeracion ade-
cuada.

1757A006.10

Refrigeracion

1757A117.1Q

\

Todas las unidades Bookstyle y Compact requieren un
espacio minimo por encima y por debajo de la protec-
cion.

Lado a lado/de brida a brida

175ZA786.10

Todos los convertidores de frecuencia se pueden
montar lado a lado/brida a brida.

175ZA118.10

d [mm] Comentarios
Bookstyle
VLT 5001-5006, 200-240 V 100 Instalacién en una superficie vertical plana (sin separadores)
VLT 5001-5011, 380-500 V 100
Compacto (todos los tipos de proteccion)
VLT 5001-5006, 200-240 V 100
VLT 5001-5011, 380-500 V 100 Instalacién en una superficie vertical plana (sin separadores)
VLT 5001-5011, 525-600 V 100
VLT 5008-5027, 200-240 V 200
VLT 5016-5062, 380-500 V 200 Instalacién en una superficie vertical plana (sin separadores)
VLT 5072-5102, 380-500 V 225
VLT 5016-5062, 525-600 V 200
VLT 5032-5052, 200-240 V 225 Instalacién en una superficie vertical plana (sin separadores)
VLT 5122-5302, 380-500 V 225 Los materiales de filtrado de la IP 54 deben cambiarse cuando estén
VLT 5042-5352, 525-690 V 225 sucios.
VLT 5352-5552, 380-500 V 225 IP 00 encima y debajo de la proteccion
VLT 5402-5602, 525-690 V 225 IP 21/IP 54 sélo sobre la proteccion
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B |nstalacion de VLT 5352-5552 380-500 Vy VLT
5402-5602 525-690 V Compact Nema 1 (IP 21) y IP
54

Refrigeracion

22

g? (8-|9)

S

1\1\ WA

176FA286.10

Todas las unidades de la series indicadas anterior-
mente necesitan un espacio minimo de 225 mm enci-
ma de la proteccién y deben instalarse sobre una
superficie plana. Esto se aplica a las unidades Nema
1 (IP 21) e IP 54.

Para acceder a la unidad se necesita un espacio mi-
nimo de 579 mm delante del convertidor de frecuen-
cia.

Las esterillas de filtro de las unidades IP 54 deben
cambiarse periédicamente en funcion del entorno de
funcionamiento.

Lado a lado

176FA263.10

Compact Nema 1 (IP 21) e IP 54

Todas las unidades Nema 1 (IP 21) e IP 54 de la serie
indicada anteriormente se pueden instalar lado a lado
sin espacio entre ellas, puesto que estas unidades no
necesitan refrigeracion en los laterales.
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®m [nstalacion eléctrica

La tensién del convertidor de frecuencia
es peligrosa cuando la unidad esta co-
nectada a la alimentacién de red. Una
instalacion incorrecta del motor o del con-
vertidor de frecuencia podria causar da-
flos materiales, lesiones graves o incluso
la_ muerte. Por ello, deben sequirse las
instrucciones de este manual, asi como
los reglamentos de seguridad locales y
nacionales.

Puede resultar peligroso tocar los ele-
mentos eléctricos, incluso después de
desconectar la tension.

Utilizacion de los convertidores
VLT 5001-5006, 200-240 V y
380-500 V: espere al menos 4
minutos.

Uso de VLT 5008-5052, 200-240
V: espere al menos 15 minutos.

Uso de VLT 5008-5062, 380-500
V: espere al menos 15 minutos.

Usode VLT 5072-5302, 380-500
V: espere al menos 20 minutos.

Uso de VLT 5352-5552, 380-500
V: espere al menos 40 minutos.

Uso de VLT 5001-5005, 525-600
V: espere al menos 4 minutos.

Uso de VLT 5006-5022, 525-600
V: espere al menos 15 minutos.

Uso de VLT 5027-5062, 525-600
V: espere al menos 30 minutos.

Uso de VLT 5042-5352, 525-690
V: espere al menos 20 minutos.

Uso de VLT 5402-5602, 525-690
V: espere al menos 30 minutos.

' iNOTA!
“: Es responsabilidad del usuario o del elec-
i tricista certificado asegurar la conexion a
tierra y proteccidon correctas segun las
reglas y normas nacionales y locales apli-
cables.

B Prueba de alta tension

Es posible realizar una prueba de alta tensién ponien-
do en cortocircuito los terminales U, V, W, L1, Lo y

Ls mientras se aplica energia entre el cortocircuito y el
chasis con un maximo de 2,15 kV CC durante 1 se-
gundo.

| iNOTA!

": El interruptor para interferencias de radio-
q frecuencia debe estar cerrado (en la po-
sicion ON) cuando se realicen las pruebas
de alta tension (consulte la seccion Inte-
rruptor para interferencias de radiofrecuen-
cia) .

Si se somete toda la instalacion a una
prueba de alta tension, la conexién de la
alimentacion de red y del motor debera
interrumpirse si las corrientes de fuga son
demasiado altas.

B Conexion a tierra de seguridad

iNOTA!

El convertidor de frecuencia tiene una alta
corriente de fuga y debe conectarse a tie-
rra de forma adecuada por razones de
seguridad. Utilice el termnal de conexidn
a tierra (consulte la seccién Instalacion
eléctrica, cables de potencia ), que permite
una conexion a tierra reforzada.

Aplique los reglamentos nacionales de
seguridad.

"

B Proteccion adicional (RCD)

Como proteccion adicional, pueden utilizarse relés de
tensiéon ELCB con proteccion a tierra, siempre que se
cumplan las normas sobre seguridad locales.

En el caso de fallo en la conexién a tierra, puede de-
sarrollarse un contenido de CC en la corriente de fuga
a tierra.

Si se emplean relés de corriente ELCB, deben cum-
plirse las reglamentaciones locales. Los relés deben
ser adecuados para proteger equipos trifasicos con un
puente rectificador y para una pequena descarga en
el momento de la conexion.

Consulte ademas la seccion sobre Condiciones espe-
ciales en la Guia de Disefio.

m [nstalacion eléctrica - Alimentacion de red

Conecte las tres fases de la red de alimentacion a los
terminales L1, L2, L3 .
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L1 L2 L3

DANFOSS
1757A0ART 11

91 92 93

B Instalacion eléctrica - cables de motor
' iNOTA!

“: Si se utiliza un cable no apantallado, no

i se cumpliran algunos requisitos de EMC,
consulte la Guia de disefio
Para cumplir las especificaciones sobre
EMC en cuanto a emision, el cable de
motor debe estar apantallado, a menos
que se indique lo contrario para el filtro
RFI en cuestién. Es importante mantener
el cable de motor lo mas corto posible pa-
ra reducir al minimo el nivel de ruido y las
corrientes de fuga.
El apantallamiento del cable del motor de-
be conectarse al alojamiento metalico del
convertidor de frecuencia y al alojamiento
metalico del motor. Las conexiones del
apantallamiento deben hacerse utilizando
una superficie lo mas extensa posible
(abrazadera de cable). Esto lo permiten
varios dispositivos de instalacién en los
diversos convertidores de frecuencia.

Debe evitarse el montaje con extremos de apantalla-
miento retorcidos (espirales), ya que se anula el efecto
de apantallamiento a frecuencias altas.

Si necesita interrumpir el apantallamiento para instalar
un aislante del motor o un contactor del motor, el
apantallamiento debe continuarse con la menor impe-
dancia de AF posible.

El convertidor de frecuencia se ha probado con una
seccion y una longitud de cable determinados. Si se
aumenta la seccion, también se incrementara la ca-
pacidad del cable, y por tanto la corriente de fuga, por
lo que debe reducirse la longitud del cable como co-
rresponde.

Si los convertidores de frecuencia se utilizan con filtros
LC para reducir el ruido acustico de un motor, la fre-
cuencia de conmutacion debe ajustarse segun la ins-
truccion de filtro LC en el Parametro 411. Cuando se
ajusta la frecuencia de conmutacién por encima de 3
kHz, la intensidad de salida se reduce en el modo
SFAVM. Al cambiar el Parametro 446 a 60° modo
AVM, aumenta la frecuencia a la que se reduce la co-
rriente. Consulte la Guia de disefo.

® Conexion del motor

Con el VLT Serie 5000 pueden utilizarse todos los ti-
pos de motores asincronos trifasicos estandar.

u v w .
Oo—o—O ;
u v w g
96 97 98 96 97 98
Y A

Normalmente, los motores pequefnos se conectan en
estrella (200/400 V, D/Y).

Los motores de gran tamafo se conectan en triangulo
(400/690 V, D/Y).

m Sentido de rotaciéon del motor

o—e—o0
u v w %
96 97 98

El ajuste de fabrica es con rotacién de izquierda a de-

recha, con la salida del convertidor conectada de la
siguiente manera.

175HA36.00

Terminal 96 conectado a la fase U
Terminal 97 conectado a fase V
Terminal 98 conectado a fase W

El sentido de rotacion puede cambiarse invirtiendo
dos fases en el cable de motor.
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Conexion de motores en paralelo

=

[

e

0ao0

175za010.1C

@&
&
~ &

El convertidor de frecuencia puede controlar varios
motores conectados en paralelo. Silos motores deben
tener valores de rpm diferentes, deben utilizarse mo-
tores con valores nominales de rpm distintos. Las rpm
de los motores se cambian simultdneamente, lo que

significa que la relacién entre los valores de rpm no-
minales se mantiene en todo el intervalo.

El consumo de energia total de los motores no debe
sobrepasar la corriente de salida nominal maxima
lvL,N del convertidor de frecuencia.

Pueden surgir problemas en el arranque con valores
de rpm bajos si los motores tienen un tamafno muy
distinto. Esto se debe a que la resistencia 6hmica re-
lativamente grande de los motores pequefios requiere
una tension mas alta en el arranque y con valores de
rpm bajos.

En sistemas con motores conectados en paralelo, el
relé térmico electrénico (ETR) del convertidor de fre-
cuencia no se puede utilizar como proteccién de un
motor individual. En consecuencia, se requiere una
proteccion adicional del motor, por ejemplo, con ter-
mistores en cada motor (o relés térmicos individuales)
adecuada para el convertidor de frecuencia.

Observe que el cable de cada motor debe sumarse y
el resultado no debe superar la longitud total de cables
de motor permitida.

Proteccién térmica del motor

El relé electronico térmico (ETR) de los convertidores
con aprobacién UL ha recibido la aprobacion UL para
protecciéon de un uUnico motor con el parametro 128
ajustado en ETR Desconexion y el parametro 105 pro-
gramado en la corriente nominal del motor (consulte
la placa de caracteristicas del motor).

m |nstalacion eléctrica - cable de freno

(Sdlo estandar con freno y extendido con freno. Tipo
de cddigo: SB, EB, DE, PB).

Funcion
Terminales de resistencia de freno

Num.
81, 82

El cable de conexion a la resistencia de freno debe ser
apantallado. Conecte el apantallamiento mediante
mordazas de cable a la placa posterior conductora del
convertidor de frecuencia y al armario metalico de la
resistencia de freno.

Elija un cable de freno cuya seccién se adecue al par
de frenado. Consulte también las Instrucciones del
freno, MI.90.FX.YY y MI.50.SX.YY para obtener infor-
macion adicional sobre una instalacién segura.

"

iNOTA!

Tenga en cuenta que pueden generarse
tensiones de CC de hasta 1.099 V en los
terminales, en funcion de la tensién de
alimentacion.

B Instalacion eléctrica: interruptor de temperatura

de la resistencia de freno
Par: 0,5-0,6 Nm
Tamano de tornillo: M3

Ne Funcion
106, 104, 105 Interruptor de temperatura de la re-
sistencia de freno.

iNOTA!

Esta funcioén solo esta disponible en VLT
5032-5052, 200-240 V; VLT 5122-5552,
380-500 V; y VLT 5042-5602, 525-690 V.
Si la temperatura de la resistencia de fre-
no se incrementa excesivamente y se
desconecta el interruptor térmico, el con-
vertidor de frecuencia dejara de frenar. El
motor comenzara a marchar por inercia.
Es necesario instalar un interruptor KLI-
XON que esté ‘cerrado normalmente’. Si
no se utliza esta funcién, es necesario
que 106 y 104 estén en cortocircuito.

A

lla

175ZA877.10

106 (104|105
NC | C [ NO

L
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B |nstalacion eléctrica - carga compartida

(Sélo ampliados con cédigos tipo EB, EX, DE y DX).
N2 Funcion

88, 89 Carga compartida

Terminales para carga compartida

1/DLA /99,10

88 | 89
- |+

El cable de conexion debe estar apantallado y la lon-
gitud maxima desde el convertidor de frecuencia hasta
la barra de CC es de 25 metros.

La carga compartida permite enlazar los circuitos in-
termedios de CC de varios convertidores de frecuen-
cia.

»' iNOTA!

"

Tenga en cuenta que en los terminales
pueden generarse tensiones de hasta
1099 V CC.

La carga compartida precisa equipos adi-
cionales. Para obtener mas informacién,
consulte las Instrucciones de carga com-
partida MI.50.NX.XX.

B Pares de apriete y tamanos de tornillo

La tabla muestra el par necesario para conectar ter-
minales al convertidor de frecuencia. Para converti-
dores VLT 5001-5027 200-240 V, VLT 5001-5102
380-500 V y VLT 5001-5062 525-600 V, los cables
deben fijarse con tornillos. Para VLT 5032 - 5052
200-240 V, VLT 5122-5552 380-500 V, VLT
5042-5602 525-690 V, los cables deben asegurarse
con pernos.

Estas cifras se refieren a los siguientes terminales:

Terminales de alimentacion de Nume- 91, 92, 93

red ros
L1, L2,L3
Terminales de motor Nume- 96, 97, 98
ros
U, VvV,w

Terminal de conexion a tierra  N° 94, 95, 99

Terminales de resistencia de 81, 82
freno
Carga compartida 88, 89

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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Serie VLT® 5000

Tipo de VLT Par [Nm] Tornillo/ Herramienta
200-240 V Tamaiho de perno
5001-5006 0,6 M3 Tornillo ranurado
5008 IP20 1,8 M4 Tornillo ranurado
5008-5011 IP54 1,8 M4 Tornillo ranurado
5011-5022 IP20 3 M5 Llave Allen 4 mm
5016-50223" IP54 3 M5 Llave Allen 4 mm
5027 6 M6 Llave Allen 4 mm
5032-5052 11,3 M8 (perno y tornillo)
380-500 V
5001-5011 0,6 M3 Tornillo ranurado
5016-5022 IP20 1,8 M4 Tornillo ranurado
5016-5027 IP54 1,8 M4 Tornillo ranurado
5027-5042 IP20 3 M5 Llave Allen 4 mm
5032-5042%) IP54 3 M5 Llave Allen 4 mm
5052-5062 6 M6 Llave Allen 5 mm
5072-5102 IP20 15 M6 Llave Allen 6 mm

IP542) 24 M8 Llave Allen 8 mm
5122-53024 19 Perno M10 Llave de 16 mm
5352-55525) 19 Perno M10 (terminal de Llave de 16 mm

compresion)

525-600 V
5001-5011 0,6 M3 Tornillo ranurado
5016-5027 1,8 M4 Tornillo ranurado
5032-5042 3 M5 Llave Allen 4 mm
5052-5062 6 M6 Llave Allen 5 mm
525-690 V
5042-5352% 19 Perno M10 Llave de 16 mm
5402-56025) 19 Perno M10 (terminal de Llave de 16 mm

compresion)

1) Terminales de freno: 3,0 Nm, Tuerca: M6

2) Frenado y carga compartida: 14 Nm, tornillo M6 Allen

3) IP54 con RFI - Terminales de linea de 6 Nm, Tornillo: M6 - llave Allen 5 mm
4) Carga compartida y terminales de frenado: 9,5 Nm; Perno M8

5) Terminales de freno: 9,5 Nm; Perno M8.
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® |nstalacion eléctrica - ventilacion externa Tenga presente que se dara un aviso de tension baja
Par 0,5-0,6 Nm cuando se haya conectado la alimentacion de 24 V
Tamafio de tornillo: M3 CC; sin embargo, no se producira una desconexion.
o o Si la alimentacion externa de 24 V CC esta conectada
conac T e eeerna o se enciende al mismo tiempo que la alimentacién de
0p2(2, 2,0(0 0 red, deberd ajustarse un tiempo min. de 200 ms en el

"2 "2 ¢ 2@ parametro 120 Retardo de arranque.
HEHHE HEHE Puede conectarse un fusible previo de un min. de 6
L‘J_f ‘ Amp, de accién retardada, para proteger la alimenta-
hors vemiodor cién externa de 24 V CC. El consumo de energia es

Sélo disponible en 5122-5552, 380-500 V; 5042-5602, de 15-50 W, en funcién de la carga de la tarjeta de
525-690 V, 5032-5052, 200-240 V en todos los tipos control.
de proteccion.

Sélo para unidades IP 54 comprendidas en el rango P' iNOTA!
de potencia VLT 5016-5102, 380-500 V y VLT "b Utilice una alimentacién de 24 V CC de
5008-5027, 200-240 V CA. Si el bus de CC (carga tipo PELV para asegurar el correcto ais-

lamiento galvanico (de tipo PELV) de los

compartida) suministra la alimentacién a la unidad, no
terminales de control del convertidor de

se suministra alimentacién de CA a los ventiladores
internos. En este caso deberda suministrarseles ali- frecuencia.
mentacion externa de CA.

m [nstalacion eléctrica - salidas de relé

® |nstalacién eléctrica - suministro externo de 24 V Par: 0,5- 0,6 Nm

ccC Tamano de tornillo: M3
(Sélo versiones ampliadas. Cddigo de tipo: PS, PB, Ne Funcién
PD, PF, DE, DX, EB, EX). 1-3 Salida de relé conmutado (1+3 NC., 1
Par: 0,5-0,6 Nm +2 NA) Consulte el pardmetro 323 del
Tamano de tornillo: M3 — Manual de Funcionamiento. Consulte
NGm. Funcion también Datos técnicos generales.

. 4,5 Salida de relé (4 + 5 NA) Consulte el
35, 36 Suministro externo de 24 V CC , )

parametro 326 del Manual de Funcio-

El suministro externo de 24 V CC puede utilizarse co- namiento.
mo una alimentacion de baja tension para la tarjeta de Consulte también Datos técnicos ge-
control y para cualquier otra tarjeta instalada como nerales.

opcion. Esto permite el funcionamiento completo del
LCP (incluidos los ajustes de parametros) sin necesi-
dad de realizar una conexion a la alimentacion de red.  w |nstalacion eléctrica, cables de alimentacion
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INTERRUPTORES

1—4
il

Bookstyle
VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V

INTERRUPTORES 1-4

U ¥V WFE
" 96 97 98 99
| L1123

91 92 93

1-35 35 88 B89
‘=0 +DC
—24v+

- 01 02 03
e
RELE AUXILIAR

~ <R +R
81 a2

ATSTAZI 112

Compact IP 54

VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V
VLT 5001-5011 525-600 V

oy oW
96 97 98

L1 L2 L3

INTERRUPTORES 91 82 93

1-4
iy

r—35 36 B8 89

™ 01 02 O3
RELE AUXILIAR

—R +R
81 82

Compacto IP 20/Nema 1

/
7

/

£

INTERRUPTOR RFI

Compacto IP 20/Nema 1

VLT 5008-5027 200-240 V
VLT 5016-5062 380-500 V
VLT 5016-5062 525-600 V
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17TEFADZZAS

9192 93 INTERRUFTOR 1-4
uzo
UNEA

{}gg TEMP. DEL FRENO

| 104 (ELIX=DN)

a8 8 —L
CARGA CONPARTIOA

INTERRUPTOR #F1 1

3 = OFF \
ape O |
AUXILAR g% [ ||~ ok
35—
100 101 102 105 3 IS~ /
veuLoor ca L 8 —] U 98
oo o
RELE AUXILAR  -24V+ L2 93 —| v 47
L3 93— E—t
— +R 82
== B
-
WTERRUFTOR RFI 2 [~ +0C 89
/__ -oc 88
QFF
|‘ i
1 ' |
Compact IP 54 Compacto IP 00/NEMA 1 (IP 20)
VLT 5008-5027 200-240 V VLT 5032-5052 200-240 V
VLT 5016-5062 380-500 V
; INTERRUPTOR 1—4
2
°
A 7
< \ ///
INTERRUPTOR 1-4 E " I E
‘ ) 3
T i g
INTERRUPTOR RFI 1 \ -
g
01
ZE%&UAR g%}\
01
- £
§:+2Avd.c. {% ADXiLAR
T %/ % ﬂ{}gg TEMP. DEL
12 92 N v 97 104 (KLIX=ON)
L3 93— [—wee \é’::zwd.c,
U 96
v 97
w 98
INTERRUPTOR RFI 2 +DC 89 INTERRUF
RFI 1
-DC 88
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N

INTERRUPTOR RFI 2

Compact IP 54
VLT 5032-5052 200-240 V
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INTERRUP—
TORES

LINEA

L3
93

L2
92 T
L1
91

01 02 03 - 35 36

RELE —24V+
AUXILIAR
u v w
g6 97 98
MOTOR

Compact IP 20
VLT 5072-5102 380-500 V

INTERRUP—
TORES
1-4

\RGA COMPARTIDA

-DC +DC
88 89

92

L1
91

Compact IP 54
VLT 5072-5102 380-500 V

MOTOR
u v w
96 97 98

175ZA855.10

— L1 L2 L1 L2

FRENO

-R +R

81 82

101 02 03 - 35 36
~—

RELE —24V+
AUXILIAR

LINEA
L3 D
93
L2 2

175ZA852.10

INTERRUPTOR
RFI

1-4 L
100 101 102 103
[ ]

35 36
—24V+

INTERRUP—
;I'ORES

010203 |

RELE
AUXILIAR

LINEA

R S T
91 92 93
L1 L2 L3

CARGA COMPARTIDA N

-DC +DC
88 89

175ZA885.11

INTERRUPTOR
RFI

VENTILADOR AUX.

100 101 102 103
L1 L2 L1 L2

= |

| - MASA DE RED DE ALIMENTACION

MOTOR
u v w
96 97 98
T T2 73

Compact IP 21/IP 54 con sistema de desconexion y fusible
VLT 5122-5152 380-500 V, VLT 5042-5152 525-690 V
NOTA: El interruptor RFI no tiene ninguna funcién en los conver-

tidores de frecuencia de 525-690 V.

35 36

—24V+
INTERRUP-
TORES

010203/ A
|——1

RELE
AUXILIAR

LINEA
R s T

91 92 93
L L2 L3 \

CARGA COMPARTIDA

-DC +DC — ——g
88 89

FRENO

-R 4R
81 82

175ZA882.11

INTERRUPTOR
RFI

VENTILADOR AUX.

100 101 102 103
L L2 L1 L2

—

{ — MASA DE RED DE ALIMENTACION

MOTOR
u v w
96 97 98
™ 12 13

Compact IP 00 sin sistema de desconexion ni fusible
VLT 5122-5152 380-500 V, VLT 5042-5152 525-690 V
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\. RFI-SWITCH
SWITCH 1-4
AUX FAN
100 101 102 103
i ML U L2
01 02 03 ’—i}
AUX RELAY
\
{ b :
106 104 105 /| \
Lt
TEMP. SWITCH
LINE
R s T
91 92 93
1 L2 L3
BRAKE
":1 +5Rz MOTOR
Uu v w
96 97 98
T T2 T3

LOAD SHARING
-DC +DC
88 89
Compact IP 21/IP 54 con sistema de desconexion y fusible = Compact IP 00 con sistema de desconexion y fusible
VLT 5202-5302 380-500 V, VLT 5202-5352 525-690 V VLT 5352-5552 380-500 V, VLT 5402-5602 525-690 V
Nota: El interruptor RFI no tiene ninguna funcién en los converti-

176FA265.10

dores de frecuencia de 525-690 V.
T 35 36
35 36 77— T\, INTERRUPTOR Y 8
2o oo Na RFI (' L ©°' \ RFI-SWITCH
- \/ - D S
INTERRUP | | @ { SWITCH 1-4 . N (./
1-4 7 & ) s 11 g%!J Y
| 3 ?
VENTILADOR AUX. AUX FAN
100 101 102 103 100 101 102 103
01 02 03 o2 uoL : ! o2 L2
o1 oz 03
RELE —t 1 n ——
AUXILIAR vorozos ;o )/ - °
AUX RELAY .
LINEA
9R1 952 93 PN vl
91 92 93 106 104 105 /| :i ) "
TEMP. SWITCH 0°\, .
MOTOR b
CARGA COMPARTIDA JURNAN') “
L~ LINE p 2 9
-DC +DC
88 89  ——=% o R s T o o 2 1
91 92 93 > L2 #
0
FRENO L1 L2 L3
-R 4R = =12
B1 82 175ZA883.11 39 ?)
“ R 2 .
ERAKE/ 5. 90e Y
-R +R e
a1 89 - > MOTOR
z ) uvow
96 97 98
LOAD SHARING T T2 T3
-DC +DC
88 39 176FA267.10
Compact IP 00 con sistema de desconexidn y fusible Compact IP 00 sin sistema de desconexion ni fusible
VLT 5352-5552 380-500 V, VLT 5402-5602 525-690 V

VLT 5202-5302 380-500 V, VLT 5202-5352 525-690 V
Nota: El interruptor RFI no tiene ninguna funcién en los converti-

dores de frecuencia de 525-690 V.
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)
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176FA259.10 - Eanr Terminals

Posicion de los terminales de conexion a tierra, IP 00

RFI-SWITCH
SWITCH 1-4
AUX FAN
100 101 102 103
1oL u oL
01 02 03 ,—i}
AUX RELAY
106 104 105
t
TEMP. SWITCH
LINE
R S T
g1 92 93
L L2 L3
MOTOR
BRAKE §u M
ROVF 96 97 98
81 82 T T2 T3

LOAD SHARING/
-DC +DC A
88 89

176FA257.10

Compact IP 21 / IP 54 sin sistema de desconexidn ni fusible
VLT 5352-5552 380-500 V, VLT 5402-5602, 525-690 V

Nota: El interruptor RFI no tiene ninguna funcién en los converti-
dores de frecuencia de 525-690 V.

ncia d

—TT

/

1 ‘

Posicion de los terminales de conexion a tierra, IP 21 /IP 54
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®m [nstalacion eléctrica, cables de alimentacion

Serie VLT® 5000

[ 1T [T [ [0 [T 1
@@ @
-24V+-DC+DC| |U V W PEE
[35 36 88 89| [96 97 95 99|
=~
TERNA  COMPARTIDA "
e
@ @@
L1 L2 L3|[R- R+ MOTOR
91 92 931181 82
RED RESISTENCIA RELE
FRENO AUXILIAR
T H]
L1 L2 L3
- 91 92 93
5 RED
g I A N 1
R— R+ -24V+ —DC+DC|
81 82|[01 02 03][35 36 88 89
?,ESLSOT ENCIA 24VC.C. CARGA
EX- COMPATIDA @
TERNO ':
o pas
& o
5
n
L — =
Bookstyle Compact IP 54
VLT 5001-5006 200-240 V VLT 5001-5006 200-240 V
VLT 5001-5011 380-500 V VLT 5001-5011 380-500 V

VLT 5001-5011 525-600 V

AN

B

53
DANFOSS
175ZA198.12

AN

.

91|92(93] 88|89 96(97 98|81 |82
L1[L2]|L3]|DC-|DC+] U |V | W |-R|+R

r\l_ LINEA CARGA MOTOR FRENO
94 @ COMPARTIDA 95 @

9B d»

© [re|¥
e <

-

—
RELE AUXILAR  —24V+

c
NS
o
Compact IP 00/NEMA 1 Compact IP 54 ©
VLT 5008-5027 200-240 V VLT 5008-5027 200-240 V 8
VLT 5016-5102 380-500 V VLT 5016-5062 380-500 V g

VLT 5016-5062 525-600 V

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss 53



et

Serie VLT® 5000
m;:fz.u 1/6tADTD. 1S i
e S B
u
® 96
\
® 97
w
® 98
}]© . 88 89 | 81 |85 ©[€
—— —
RESISTENCIA Barra de toma a tierra
ﬂ COMPARTIDA  DE FRENO
I

Compact IP 00/NEMA 1 (IP20) Compact IP 54
VLT 5032-5052 200-240 V VLT 5032-5052 200-240 V
LINEA CARGA MOTOR FRENO
COMPARTIDA
L1 L2 L3 DC- DC+ U A w -R +R
91 92 93 88 89 96 97 98 81 82
0|0|0|©|0|o|0|0
olo 0|0
O|0|O O|0|0|0|0

Compact IP 54
VLT 5072-5102 380-500 V
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Serie VLT® 5000
m [nstalacion eléctrica, cables de control —
Todos los terminales para los cables de control estan
situados debajo de la cubierta protectora del conver- @ @ 6 @
tidor de frecuencia. La cubierta protectora (consulte el
dibujo) se puede retirar mediante un objeto con punta, @
como por ejemplo un destornillador.
A
175HA380.10 L—

17874002 10

A\

A\

o SN
= AN
NACAVAANA\NAN
\\

Una vez que se haya retirado la cubierta protectora,
podra iniciarse la instalacion real conforme a los re-
quisitos de compatibilidad electromagnética. Consulte
el dibujo de la seccion Instalacion correcta en cuanto a
EMC.

Par de apriete: 0,5 -0,6 Nm

Tamafo de tornillo: M3

Consulte la seccion Conexion a tierra de cables de
control blindados/blindados trenzados .

2 2 2 2 @ 2 @ ©© Q|| @ @
16 17 18 19 20 27 29 32 33|61 68 69
g g g g8 g g g g g g

DINDIN DIN DIN COM DIN DIN DIN DIN COM P N
DN RS485 RS485 RS485

c
©
)
o)
©
3
1]
£

2 2 @ © @ 2 @ @ @ @ @ @
04 05 12 13 39 42 45 50 53 54 55 60
I I

—J L__—J COM AOUT AOUT +10V AIN AIN COM AN
RELAY +24V A out out A IN

175HA379.10
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Funcion

12, 13

16-33

20

39

42, 45

50

53, 54

55

60

61

68, 69

Suministro de tension a las entra-
das digitales. Para que los 24 V CC
puedan utilizarse en las entradas
digitales, el interruptor 4 de la tar-
jeta de control debe estar cerrado
en la posicion "ON".

Entradas digitales/entradas de en-
coder

Tierra para entradas digitales

Tierra para salidas analégicas/digi-
tales

Salidas analdgicas/digitales para
indicar frecuencia, referencia, in-
tensidad y par

Alimentacion al potenciémetro y
termistor 10 V CC

Entrada de referencia analdgica,
tension 0 - +10 V

Tierra para entradas de referencia
analogicas

Entrada de referencia analdgica,
intensidad 0/4 -20 mA

Terminacion para comunicacién
serie. Consulte la seccion Conexion
de bus. Normalmente este terminal
no se utiliza.

Interfaz RS 485, comunicacion se-
rie. Si el convertidor de frecuencia
esta conectado a un bus, los inte-
rruptores 2 y 3 (interruptores 1-4)
deben estar cerrados en el primer
convertidor de frecuencia y en el
ultimo. En el resto de los converti-
dores, los interruptores 2 y 3 deben
estar abiertos. El ajuste de fabrica
es cerrado (posicion “ON”).
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Serie VLT® 5000
®m [nstalacion eléctrica
x| ov I
g | |
o 24Vd.c. i
= | max._ 200mA |
T 7 |
| |
I g2 I
H 10Vvd.c. nln i
! max.17mA !
I 5v I |
N .
| “e L | |
i Sw4 < < Q : |
| EE|LI]+ | |
| 8 I R I A I IO S ISP IR A | |
| KN IANN sRARDN AN = & < © o < 7 ® I |
" ) o O N\ +1 +1 O n .
| '_l Q O o o © 0o O o o | |J |
H 1 1 1 1 1 1 1 1 H
| [12]13]16[17]18[19]20|27]|20]32[33[39]42]45]50]53|54]55]60]61 [68[69[04]05[01]0203] |
- i
Int. 24Vd.c. -—=b | Aol
== 7 S —_—
ST N D
‘ ‘ ‘ ——— (Tx—, Rx-)
.
[16]17]18]19]20]27|29]32]33]
—~{
L @ e
]
L[
g | g +
Ext. 24Vd.c. Ii
SW4 off —
+ -
24Vd.c.
Conversion de entradas analdgicas
Entrada de sefal de corriente a entrada de tension
0-20mA«0-10V Conecte una resistencia de 510 ohms entre los termi-
4-20mA*2-10V nales de entrada 53 y 55 (terminales 54 y 55) y ajuste

los valores maximo y minimo en los parametros 309 y
310 (pardmetros 312 y 313).
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® [nstalacion eléctrica - conexion de bus

La conexion del bus serie conforme a la norma RS 485
(2 conductores), se realiza en los terminales 68/69 del
convertidor de frecuencia (sefiales P y N). La sefal P
es la tensiodn positiva (TX+, RX+), mientras que la se-
nal N es la tension negativa (TX-, RX-).

Si se va a conectar mas de un convertidor de frecuen-
cia a un master, utilice conexiones en paralelo.

175ZA079.11

Para evitar posibles corrientes ecualizadoras en el
apantallamiento del cable, éste puede conectarse a
tierra en el terminal 61, que esta conectado al bastidor
mediante un enlace RC.

Terminacion del bus

El bus debe terminarse con una red de resistencias en
ambos extremos. Para este propdsito, ajuste los inte-
rruptores 2 y 3 de la tarjeta de control en "ON".

B |nterruptores DIP 1-4

El interruptor DIP estd situado en la tarjeta de control.
Se utiliza junto con la comunicacion serie, terminales
68y 69.

La posicidn de los interruptores mostrada equivale a
los ajustes de fabrica.

ON

oot

1.2 3 4

175ZAD68.11

El interruptor 1 no tiene uso.
Los interruptores 2 y 3 se utilizan para la terminacion
de una interfaz RS 485, comunicacion serie.
El interruptor 4 se utiliza para separar el potencial co-
mun para el suministro interno de 24 V CC del poten-
cial comun del suministro externo de 24 V CC.
' iNOTA!

": Observe que cuando el interruptor 4 esta

i en la posicion “OFF”, el suministro exter-
no de 24 V CC esta aislado galvanica-
mente del convertidor de frecuencia.
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® [nstalacion eléctrica - Precauciones EMC

Las directrices siguientes constituyen una buena prac-
tica de ingenieria al instalar unidades. Se aconseja
seguir estas directrices cuando sea necesario cumplir
las normas Primer entorno EN 61000-6-3, EN
61000-6-4, EN 55011 o EN 61800-3. Si la instalacién
se realiza segun las normas Segundo entorno EN
61800-3, es decir, en redes industriales o en una ins-
talaciéon que cuenta con su propio transformador, se
considera aceptable desviarse de las presentes direc-
trices. Sin embargo, no se recomienda hacerlo. Con-
sulte en la Guia de Disefio Marcado CE, Emision y
Resultados de las pruebas EMC bajo condiciones es-
peciales para obtener mas detalles al respecto.

Buena practica de ingenieria para asegurar una
instalacién eléctrica correcta en cuanto a EMC:

. Utilice unicamente cables de motor trenza-
dos apantallados/blindados y cables de con-
trol trenzados apantallados/blindados. El
apantallamiento deberia aportar una cober-
tura minima del 80%. El material del apanta-
llamiento debe ser metalico, normalmente de
cobre, aluminio, acero o plomo, aunque se
admiten otros tipos. No hay requisitos espe-
ciales en cuanto al cable de red.

. En instalaciones que utilizan conductos me-
talicos rigidos no es necesario utilizar cable
apantallado, pero el cable del motor se debe
instalar en un conducto separado de los ca-
bles de control y de red. Es necesario conec-
tar completamente el conducto desde la
unidad al motor. El rendimiento EMC de los
conductos flexibles varia considerablemente
y debe obtenerse informacion del fabricante.

. Conecte el apantallamiento/blindaje/conduc-
to a tierra en ambos extremos para los cables
del motor y de control. En algunos casos, no
es posible conectar la pantalla en ambos ex-
tremos. En estos casos, es importante co-
nectar la pantalla al convertidor de frecuen-
cia. Consulte asimismo Conexion a tierra de
cables de control apantallados/blindados
trenzados.

. Evite terminar el apantallamiento/blindaje
con extremos enrollados (espirales). Este ti-
po de terminacion aumenta la impedancia de
alta frecuencia del apantallamiento, lo cual

reduce su eficacia a altas frecuencias. En su
lugar, utilice abrazaderas o mordazas de ca-
ble EMC de baja impedancia.

. Es importante asegurar un buen contacto
eléctrico entre la placa de montaje en la que
se instale el convertidor de frecuencia y el
chasis metalico del convertidor de frecuen-
cia. Sin embargo, esto no se aplica a las
unidades IP54, ya que estan disefiadas para
ser montadas en pared y VLT 5122-5552
380-500 V, 5042-5602 525-690 Vy VLT
5032-5052 200-240 V en proteccion 1P20/
NEMA 1 y proteccién IP 54/NEMA 12.

. Utilice arandelas de estrella y placas de ins-
talacion galvanicamente conductoras para
asegurar una buena conexién eléctrica en
instalaciones de unidades IP 00 e IP 20.

o Siempre que sea posible, evite utilizar cables
de motor o de control no apantallados/no
blindados en el interior de los alojamientos
que albergan las unidades.

. Para las unidades IP 54 se requiere una co-
nexion ininterrumpida de alta frecuencia en-
tre el convertidor de frecuencia y las unida-
des de motor.

En la figura siguiente se muestra un ejemplo de una
instalacion eléctrica correcta en cuanto a EMC de un
convertidor de frecuencia IP 20; el convertidor de fre-
cuencia se encuentra en un alojamiento de instalacion
con un contactor de salida y conectado a un PLC, que
en este ejemplo esta instalado en un alojamiento apar-
te. En las unidades IP 54 y VLT 5032-5052, 200-240
V en IP20/IP21/Nema 1, se conectan cables apanta-
llados de proteccion utilizando conductos EMC para
garantizar un rendimiento EMC adecuado. Véase la
ilustracion. Otras formas de instalacién podran ofrecer
un rendimiento EMC igualmente bueno, siempre y
cuando se sigan las anteriores directrices practicas de
ingenieria.

Tenga en cuenta que cuando la instalacion no se lleva
a cabo segun las directrices y cuando se utilizan ca-
bles e hilos de control no apantallados, es posible que
no se cumplan algunos requisitos relativos a emisio-
nes aunque si se cumplan los relacionados con inmu-
nidad. Consulte la seccidn Resultados de las pruebas
de EMC en la Guia de Disefo para obtener mas de-
talles.

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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Serie VLT® 5000

PLC, etc.
t}
5
<
B
~
B8]
B Relé de
(oooTTTTTTOT salida
PLC
Barra de tierra
—)
L Pelar el aislamiento
pg ~m ( del cable
ﬁ U o huf
e
Min. 16mm2 A
cable ecualizador
{ {
Instalar todos los cables
i { J
Hilos de control en un lateral de panel
{ { J
/ < >
M. Ll
Min. 200m - Cables de motor
I— entre hilosmde\

control, cables

Suministro de red de motor y

L1
L2
L3

PE

 / cables de red

Reinforced protective earth

A

A/

\ {
Motor, 3 trifasico y con toma
de tierra de proteccién reforzada
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o w
@©
&
<
L
I}
S
91 92 93
L1 L2 L3
LINEA
96 97 98
u v w
MOTOR
14
U 96
@ vV 97 MOTOR
w 98
=
14
\ L1 91
i 12 92
175ZA720.12 LINEA
L3 93 EMC conduit
EMC conduit
L[NA Motor, 3 ftrifdsico y con toma
LHNEA A Motor, 3 trif6sico y con toma L1 L2 L3 PE de tierra de proteccion reforzada
L1 L2 L3 PE de tierra de proteccion reforzada

Reinforced protective earth
Reinforced protective earth
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®m Utilizacion de cables correctos en cuanto a EMC La impedancia de transferencia (Zr) se puede evaluar
Se recomienda utilizar cables trenzados apantallados/ en base a los siguientes factores:

blindados para optimizar la inmunidad de EMC de los
cables de control y la emisién de EMC de los cables
del motor.

- La conductibilidad del material del apantalla-
miento.

- La resistencia de contacto entre cada con-

La capacidad de un cable para reducir la radiacion ductor del apantallamiento.

entrante y saliente de interferencias eléctricas depen-
de de la impedancia de transferencia (Zr). El apanta-
llamiento de un cable esta disefiado normalmente
para reducir la transferencia de interferencias eléctri-
cas; sin embargo, un apantallamiento con un valor
menor de impedancia de transferencia (Z1) es mas - El tipo de apantallamiento, trenzado o retor-
eficaz que un apantallamiento que tenga mayor impe- cido.

dancia de transferencia (Z7).

- La cobertura del apantallamiento, es decir, la
superficie fisica del cable cubierta por el
apantallamiento, a menudo se indica como
un porcentaje.

Impedancia de transferencia Z;

mOhm/m
105 . .. .
- Revestimiento de aluminio con hilo de cobre.

104 / V\ b Cable con hilo de cobre retorcido o hilo de acero blin-
dado.

Hilo de cobre trenzado de una sola capa con un por-
centaje variable de cobertura de apantallamiento.
Este es el cable de referencia tipico de Danfoss.

»
L

mejor rendimiento del apantallamiento del cable

Hilo de cobre trenzado de doble capa.

Doble capa de hilo de cobre trenzado con una capa
intermedia magnética apantallada/blindada.

Cable alojado en tuberia de cobre o de acero.

Cable forrado con plomo con un grosor de pared de
1,1 mm.

0,01 0,1 1 10 100 MHz

g

175ZA166.13 @ " <

Los fabricantes de cables rara vez indican la impe-
dancia de transferencia (Z1), pero a menudo es posi-
ble calcular la impedancia de transferencia (Zr)
evaluando el disefio fisico del cable.

menor Zi,
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B Conexion a tierra de cables de control apantalla-
dos y trenzados

En general, los cables de control deben estar apanta-
llados y trenzados, y el apantallamiento se debe co-
nectar mediante una abrazadera de cable en ambos
extremos al armario metdlico de la unidad.

El siguiente dibujo indica como se realiza la correcta
conexion a tierra, y qué hacer en caso de dudas.

PLC, etfc.

PLC, etc.

RERREREERS vq‘
R
oo seoet
ool
g0
RN
XK
s
B
RIS
PLOI O 9.9.9.9,4.9)

DANFOSS
175ZA185.11

Correcta conexion a tierra

Los cables de control y los cables para comunicacion
serie deben tener instaladas abrazaderas de cable en
ambos extremos para asegurar el mejor contacto eléc-
trico posible.

Conexidn a tierra incorrecta

No utilice extremos retorcidos de cable (espirales), ya
que incrementan la impedancia del apantallamiento a
altas frecuencias.

Proteccion respecto a potencial de tierra entre el
PLCyel VLT

Si es distinto el potencial de tierra entre el convertidor
de frecuencia y el PCL, puede producirse ruido eléc-
trico que perturbara todo el sistema. Este problema se
puede solucionar instalando un cable ecualizador, que
debe estar junto al cable de control. Seccién minima
del cable: 16 mm?

Para lazos de tierra de 50/60 Hz

Si se utilizan cables de control muy largos, pueden
ocurrir lazos de tierra de 50/60 Hz. Este problema se
puede solucionar conectando un extremo del apanta-
llamiento a tierra mediante un condensador de 100nF
(long. corta de pin).

Cables para comunicacion serie

Pueden eliminarse corrientes de ruido de baja fre-
cuencia entre dos convertidores si se conecta un ex-
tremo del apantallamiento al terminal 61. Este terminal
se conecta a tierra mediante un filtro RC interno. Se
recomienda intercambiar los cables de par trenzado a
fin de reducir la interferencia de modo diferencial entre
los conductores.

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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Serie VLT® 5000

® |nterruptor RFI

Alimentacion de red aislada de tierra:

Si la alimentacion del convertidor de frecuencia pro-
viene de una fuente de red aislada (red ITinterruptor
RFI) o redes TT/TN-S con toma de tierra, se reco-
mienda apagar el interruptor RFI (OFF)"). Para mas
referencias, consulte IEC 364-3. Si se necesita un
rendimiento EMC 6ptimo o hay motores conectados
en paralelo o la longitud de cable de motor es superior
a 25 m, se recomienda colocar el interruptor en la po-
sicion ON.

En la posicién OFF se desconectan las capacidades
RFI internas (condensadores de filtro) entre el chasis
y el circuito intermedio para evitar dafar el circuito in-
termedio y reducir las corrientes de capacidad de toma
de tierra (segun IEC 61800-3).

Consulte también la nota de aplicacion VLT en redes
eléctricas IT, MN.90.CX.02. Es importante utilizar mo-
nitores de aislamiento disefiados para ser utilizados
con componentes electrénicos de potencia (IEC
61557-8).

iNOTA!

El interruptor RFI no se debe accionar
mientras la unidad esta conectada a la
alimentacion de red. Antes de accionarlo,
compruebe que la unidad esta desconec-
tada de la alimentacion de red.

-' iNOTA!

i: Sélo se permite abrir el interruptor RFI a
i frecuencias de conmutacién ajustadas en
' iNOTA!

m

fabrica.
“i El interruptor RFI conecta galvanicamen-
te los condensadores a tierra.
Los interruptores rojos se pueden accionar, por ejem-
plo, usando un destornillador. Cuando estan afuera se
encuentran en la posicién OFF (desconectado), y es-

tan en la posicion ON (conectado) cuando estan aden-
tro. Se ajustan en fabrica a la posicion ON.

t OFF
1 ON

75ZA596.10

|
Alimentacion de red conectada a tierra:
El interruptor RFI debe estar en la posicién ON para
que el convertidor de frecuencia cumpla las normas
EMC.

1) No es posible con unidades 5042-5602, 525-690
V.

64
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Posicién de los interruptores RFI

3

1752A549.10

Bookstyle IP 20
VLT 5001 - 5006 200 - 240 V
VLT 5001 - 5011 380 - 500 V

1752A650.10

Compact IP 20/NEMA 1

VLT 5001 - 5006 200 - 240 V
VLT 5001 - 5011 380 - 500 V
VLT 5001 - 5011 525 - 600 V

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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Serie VLT® 5000

1752A852.1( 1752ZA648.10

Compact IP 20/NEMA 1 Compact IP 20/NEMA 1

VLT 5008 200 - 240 V VLT 5022 - 5027 200 - 240 V
VLT 5016 - 5022 380 - 500 V VLT 5042 - 5102 380 - 500 V
VLT 5016 - 5022 525 - 600 V VLT 5042 - 5062 525 - 600 V

1TEZAB4T 10

Compact IP 54
Compact IP 20/NEMA 1 VLT 5001 - 5006 200 - 240 V
VLT 5011 - 5016 200 - 240 V VLT 5001 - 5011 380 - 500 V

VLT 5027 - 5032 380 - 500 V
VLT 5027 - 5032 525 - 600 V
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1752A651,10

Compact IP 54
VLT 5008 - 5011 200 - 240 V
VLT 5016 - 5027 380 - 500 V

175ZAB67.10

Compact IP 54
VLT 5072 - 5102 380 - 500 V

175ZA654.10
Todos los tipos de proteccion:
VLT 5122-5552 380 - 500 V

Compact IP 54
VLT 5016 - 5027 200 - 240 V
VLT 5032 - 5062 380 - 500 V
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Serie VLT® 5000

® Panel de control (LCP)

La parte delantera del convertidor presenta un panel
de control LCP (panel de control local), que propor-
ciona un interface completo para el funcionamiento y
control del VLT Serie 5000.

Este panel de mando es extraible y, como alternativa,
puede instalarse alejado hasta 3 metros del converti-
dor, por ejemplo, en un panel frontal, mediante un kit
de montaje opcional.

Las funciones del panel de control se dividen en tres
grupos:

. display

. teclas para cambiar parametros de progra-
macion

. teclas para el funcionamiento local

Todos los datos se indican en un display alfanumérico
de 4 lineas, que puede mostrar continuamente en el
funcionamiento normal hasta 4 variables de operacion
y 3 condiciones operativas. Durante la programacion,
se presenta toda la informacidn requerida para una
rapida y efectiva configuracion de parametros del con-
vertidor. Como complemento del display, hay tres lu-
ces indicadoras para la tension (suministro externo de
24 V), advertencias y alarmas.

Todos los parametros de programacion del converti-
dor se pueden modificar inmediatamente desde el
panel de control, a menos que se haya bloqueado esta
funcién con el parametro 018.

DANFOSS
1757A004.10

DISPLAY QuICK MENU
STATUS MENU

CHANGE CANCEL OK
DATA

(OALARM

N
STOP FWD.
RESET)| JOG REV. START

OWARNING  (OON

Panel de control - display

La pantalla del panel LCD tiene iluminacion propia y
un total de 4 lineas alfanuméricas junto con un cuadro
que muestra el sentido de giro (flecha) y el ajuste ele-
gido, asi como el ajuste en que tiene lugar la progra-
macion si tal es el caso.

-

12linea 12345678901 23456 7594 ‘,;f
(\ b

- 12540678 T W
1 o

3% linea 12345678981 23456 7590

#linea 12345678901 23456 7290

La 12 linea muestra continuamente hasta 3 variables
de operacion en el estado de funcionamiento normal
0 en un texto que explica la segunda linea.

La 22 linea muestra continuamente una lectura con la
unidad correspondiente, independientemente del es-
tado (excepto en caso de advertencia o alarma).

La 32 linea esta en blanco, normalmente, y se utiliza
en el modo de menu para mostrar el nimero de para-
metro seleccionado de un numero de grupo de para-
metros y su nombre.

La 42 linea se utiliza en el estado de funcionamiento
para mostrar un texto de estado, o en el modo de
cambio de datos para mostrar el modo o valor del pa-
rametro seleccionado.

Una flecha indica el sentido de rotacién del motor.
Ademas, se muestra el ajuste que se ha elegido como
ajuste activo en el parametro 004. Cuando se progra-
me otro ajuste distinto al activo, el niumero del ajuste
que se esta programando aparecera a la derecha. Es-
te segundo numero de ajuste parpadeara.

68
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® Panel de control - LEDs

En la parte inferior del panel de mando hay un LED
rojo de alarma y un LED amarillo de advertencia, ade-
mas de un LED verde de tension.

1752A022.11
[ (OALARM (OWARNING
Rojo Amarilla

OoN ]
Verde

Si se sobrepasan determinados valores de umbral, se
iluminan los LED de alarma y/o advertencia, junto con
un texto de estado y de alarma en el panel de control.

La luz indicadora de tension se activa al conectar la
tension eléctrica al convertidor o el suministro externo
de 24 V; al mismo tiempo se enciende la iluminacion
propia de la pantalla.

Panel de control - teclas de control

Las teclas de control se dividen en funciones. Esto
significa que las teclas entre la pantalla y las luces in-
dicadoras se utilizan para ajustar parametros, inclu-
yendo la opcion de lectura de la pantalla durante el
funcionamiento normal.

DISPLAY QuICK MENU

STATUS MENU

CHANGE CANCEL oK
DATA

175ZA020.10

Las teclas de control local estan debajo de los LED
indicadores.

—
STOP FWD.
RESET| JOG REV. START

175ZA021.10

B Funciones de las teclas de control

oiseLay | [DISPLAY / STATUS] se utiliza para selec-
cionar el modo de pantalla o para volver al
modo de pantalla, tanto desde el Menu rapi-
do como desde el Modo de menu.
[QUICK MENU] se utiliza para programar
los parametros pertenecientes al Modo de
menu rapido. Es posible conmutar directa-
mente entre el modo de Menu Rapido y el
modo de Mendu.
[MENU] se utiliza para programar todos los
parametros. Es posible conmutar directa-
mente entre el modo de Menu y el modo de
Menu Rapido.
‘cuance | [CHANGE DATA | se utiliza para cambiar el
paTA | parametro seleccionado en el modo de Me-
nu o de Menu rapido.

STATUS

QUICK
MENU

MENU

[CANCEL] se utiliza para cancelar un cam-
bio en el parametro seleccionado.

CANCEL

ok |[OK] se utiliza para confirmar un cambio en
el parametro seleccionado.

[+/-] se utiliza para seleccionar un parametro
y para cambiar el parametro elegido, o para
V cambiar la lectura en la linea 2.
[<>] se utiliza para seleccionar un grupo y
<J para mover el cursor cuando se modifican
parametros numéricos.
RESET

[STOP/RESET] sirve para detener un motor
conectado o para reiniciar el convertidor de
frecuencia tras una desconexion. Puede ac-
tivarse o desactivarse mediante el parametro
014. Si se activa la parada, la linea 2 parpa-
dea y ha de activarse [START].

[JOG] sustituye la frecuencia de salida por
Joc | unafrecuencia fija mientras se mantiene pre-
sionada la tecla. Puede activarse o desacti-
varse con el parametro 015.

[FWD / REV] cambia el sentido de rotacion
del motor, que se indica por medio de una
flecha en la pantalla, aunque sélo en modo
Local. Puede activarse o desactivarse me-
diante el parametro 016.

[START] arranca el convertidor de frecuen-
cia después de pararlo con la tecla de para-
da. Siempre esta activada, pero no puede
cancelar un comando de parada emitido me-
diante orden externa.

FWD.
REV.

START

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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En la tabla siguiente se indican las unidades vincula-
' iNOTA! das con las variables de la primera y segunda lineas
'@ Si se han activado las teclas para control de la pantalla.

Serie VLT® 5000

local, permaneceran activas, tanto si se
ha ajustado la frecuencia para Control lo-

Variable de funcionamiento: Unidad:

Referencia [%]
cal como para Control remoto con el pa- Referencia [unidad]
rametro 002, con la excepcién de [Fwd/ Realimentacion [unidad]
rev], que solo estara activo en Funciona- Frecuencia [Hz]

. Frecuencia x escalado [-]
miento local.

Intensidad del motor [A]

' iNOTA! Par [%]
“’ Si no se ha seleccionado ninguna funcién Potencia [kW]
9, ) Potencia [HP]

de parada externa y se ha desactivado la Energia de salida [kWh]

tecla [Stop], el motor puede arrancarse y Tensién motor \Y

sélo se parara desconectandole la ali- Tensién enlace CC V]

. A Carga térmica del motor [%]

mentacion eléctrica. Carga térmica del VLT [%]

Horas ejecutadas [Horas]

Estado de la entrada, digital. Entrada  [Cddigo binario]

Estado de la entrada, terminal analdgico [V]

® Panel de control: lecturas de pantalla 53
Es posible cambiar el estado de lectura de la pantalla Eitado de laentrada, terminal analdgico [V]
(consulte la lista siguiente) dependiendo de si el con- Estado de la entrada, terminal analégico [mA]
vertidor de frecuencia esta en funcionamiento normal 60
. Ref. pulsos [HZ]
0 se esta programando. Referencia externa [%]

Cdd. estado [Hex]

Efecto de frenado/2 min. [kW]

Efecto de frenado/seg. [kW]

B Modo de pantalla Temp. disipador [°C]
En funcionamiento normal, pueden indicarse conti- gédigo de alarma [Hex]

. . . i 6digo de control [Hex]
nuamente hasta 4 variables de fEmC|onam|ento distin Cédigo de aviso 1 [Hex]
tas: 1,1, 1,2, 1,3 y 2, y en la linea 4, el estado de Céd. estado ampliado [Hex]
funcionamiento actual o las alarmas y advertencias Advertencia de la tarjeta de opcion de  [Hex]

. comunicaciones
que surjan. RPM [min]

RPM x escalado [-]
Texto de display LCP [-]

VAR 1.1 UAR 1.2 UAR 1.3

VAR 2

Las variables de funcionamiento 1.1, 1.2y 1.3 de la
primera linea, y la variable de funcionamiento 2 de la
segunda linea se seleccionan mediante los parame-
tros 009, 010, 011 y 012.

OL'€LIVYNG6 L

STATUS
. Estado de lectura I:

Este es el estado de lectura estandar después del
arranque o después de la inicializacion.

B Modo de pantalla - seleccidn del estado de lectura
Hay tres opciones en relacién con la seleccion del es-

tado de lectura del modo de Display: I, Il y lll. La Ela . E Hz %Dp
eleccion del estado de lectura determina el niUmero de

variables de funcionamiento que se leen.

FRECUEMCIA

MOTOR EW MARCHA

Estado de lectu- I I I
ra:

Linea 1 Descripcion de  Valor de datos  Descripcién de 3
la variable de para 3 variables variables de fun-
funcionamiento  de funciona- cionamiento en
de lalinea 2 mientoenlali- lalinea 1

nea i
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La linea 2 muestra el valor de datos de una variable
de funcionamiento con la unidad relacionada, y la li-
nea 1 muestra un texto que explica la linea 2 (véase
la tabla). En el ejemplo se ha seleccionado la Fre-
cuencia como variable mediante el parametro 009.
Durante el funcionamiento normal se podra leer de in-
mediato otra variable utilizando las teclas [+/-] .

. Estado de lectura Il:

Para cambiar entre los estados de lectura | y Il se pul-
sa la tecla [DISPLAY / STATUS].

24,3% 38,2% 13,8R

J8.8 Hz 7

MOTOR EM MARCHA

En este estado, los valores de datos de los cuatro va-
lores de funcionamiento se muestran al mismo tiempo,
indicando la unidad relacionada (véase la tabla). En el
ejemplo, Referencia, Par, Intensidad y Frecuencia es-
tan seleccionadas como variables en la primera 'y
segunda lineas.

. Estado de lectura lll:

Este estado de lectura se puede mantener mientras
se mantenga pulsada la tecla [DISPLAY/STATUS]. Al
soltarla, el sistema vuelve al estado de lectura ll, a
menos que la tecla se mantenga pulsada durante me-
nos de 1 segundo aproximadamente, en cuyo caso el
sistema siempre vuelve al estado de lectura I.

REF% FPREX IMTEHM A

53,0 Hz ©

MOTOR EM MARCHA

Aqui aparecen los nombres de parametro y las unida-
des para las variables de funcionamiento de la primera
y segunda lineas - la variable de funcionamiento 2 no
cambia.

. Estado de Display IV:

Este estado de display se puede producir durante el
funcionamiento si se desea cambiar otro ajuste sin
parar el convertidor de frecuencia. Esta funcion se ac-
tiva en el parametro 005 Editar ajuste.

24,3% 3I@,2% 13,9A

8.8 Hz 7

MOTOR EM MARCHA

El nimero de ajuste de programacion seleccionado
destellara a la derecha del ajuste activo.

Ajuste de parametros

El VLT Serie 5000 puede emplearse practicamente
para cualquier asignacién de tareas, motivo por el cual
el nimero de parametros es bastante grande. Ade-
mas, esta serie ofrece una opcion de dos modos de
programacion: un modo de Menu y un modo de Menu
rapido. El primero da acceso a todos los parametros.
El segundo lleva al usuario por los parametros que,
después de realizado su ajuste, permiten poner en
funcionamiento el convertidor con la mayoria de las
configuraciones.

Independientemente del modo de programacion, el
cambio de un parametro tendra un efecto inmediato y
sera visible tanto en el modo de Menu como en el de
Menu Rapido.
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® Estructura del modo de Menu rapido comparado
con el modo de Menu

Ademas de tener un nombre, cada parametro se vin-
cula con un nimero, que es el mismo independiente-
mente de los modos de programacién. En el modo de
Menu, los parametros se dividen en grupos, indicando
el primer digito del numero de parametro el nimero de
grupo al que pertenece éste.

. El Menu rapido lleva al usuario por un con-
junto de parametros que seran suficientes
para hacer que el motor funcione casi 6pti-
mamente, mientras que los ajustes de fabri-
ca de los demas parametros toman en
cuenta las funciones de control deseadas,
ademas de la configuracion de las entradas/
salidas de sefal (terminales de control).

. El modo de Menu hace posible seleccionar y
cambiar todos los parametros a eleccién del
usuario. Sin embargo, algunos parametros
estaran "bloqueados"”, dependiendo de la op-
cion de configuracién (parametro 100).

®m Configuracién rapida

La configuracién rapida se inicia pulsando la tecla
[QUICK MENU], que da como resultado la siguiente
lectura en la pantalla:

BUICE MEHLU of 13

a8, B HE

881 LEMGURJE
ESPANOL

En la parte inferior del display, se dan el numero y
nombre del parametro, junto con el estado y valor del
primer parametro de la configuracion rapida. La pri-
mera vez que se presiona [QUICK MENU] después
haber encendido la unidad, las lecturas siempre em-
pezaran en la posicion 1; consulte la tabla siguiente.

B Seleccion de parametros

La seleccion de parametros se realiza por medio de
las teclas [+/-]. Puede accederse a los siguientes pa-
rametros:

Serie VLT® 5000
Pos.: Ne: Parametro: Unidad:
1 001 Idioma
2 102 Potencia del motor [kW]]
3 103 Tensién del motor V]
4 104 Frecuencia del motor [Hz]
5 105 Intensidad del motor [A]
6 106 Velocidad nominal del motor [rpm]
7 107 Adaptacién automatica del mo-
tor, AMA
8 204 Referencia minima [HZ]
205 Referencia maxima [Hz]
10 207 Tiempo de rampa de aceleracién [sec.]
1
11 208 Tiempo de rampa de decelera- [sec.]
cion 1
12 002 Control local/remoto
13 003 Referencia local

® Modo de menu

El modo de Menu se inicia pulsando la tecla [MENU],
lo que produce la siguiente lectura en la pantalla:

FRECUEMCIA

5E1 B Hz 7

FAMEL % DISPLAY

La linea 3 de la pantalla muestra el numero y el nhom-
bre del grupo de parametros.

m Seleccion de parametros

En el modo de Menu, los parametros se dividen en
grupos. La seleccién de cada grupo se realiza me-
diante las teclas [<>].

Es posible acceder a los siguientes grupos:

2 de grupo. Grupo de parametros:
Funcionamiento y Display
Carga y motor
Referencias y limites
Entradas y salidas

N
0
1
2
3
4 Funciones especiales
5
6
7
8
9

Comunicacion en serie
Funciones técnicas
Opciones de aplicacion
Perfil Fieldbus
Comunicacién con Fieldbus

Una vez seleccionado el grupo de parametros desea-
do, puede elegirse cada parametro con las teclas [+/-]:

FREKUEMS

od.8 Hz ¢

@1 LEMGURJE

EMGLISH

72
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La linea 3 de la pantalla muestra el nimero y nombre
del parametro seleccionado, mientras que el estado/
valor del mismo se indica en la linea 4.

Cambio de datos

Independientemente de si se ha seleccionado un pa-
rametro en el modo de Menu rapido o en el modo de
Menu, el procedimiento para cambiar los datos es el
mismo.

Al presionar la tecla [CHANGE DATA], tiene acceso a
cambiar el parametro seleccionado, después de lo
cual destellara el subrayado en la linea 4 de la panta-
lla.

El procedimiento para cambiar los datos depende de
si el parametro seleccionado representa un valor de
dato o un valor de texto.

Cambio de un valor de texto

Si el parametro seleccionado es un valor de texto, este
valor debera cambiarse con las teclas [+/-].

FRECUEMCIA

8.8 Hz %

@1 LEMGURJE
EMGLISH

La linea inferior de la pantalla muestra el valor de texto
que se introducira (almacenara) al confirmar dicho va-
lor [OK].

Cambio de valores nominales de datos numéricos

Si el parametro elegido representa un valor de dato
numeérico, este valor se cambia mediante las teclas
[+/-].

FRECUEMCIR

S8.8 HZ ¥

182 POTENCIA MOTOR
8,37 K

FRECUENCIA

58,8 HZ ¥

182 POTEWCIA MOTOR
B,55 KU

El valor de dato elegido se indica con el digito inter-
mitente.

La linea inferior de la pantalla muestra el valor de dato
que se introducira (almacenard) cuando lo confirme
con [OK].

® Cambio variable de valores de datos numéricos

Si el parametro elegido representa un valor de dato
numérico, primero se selecciona un digito con las tec-
las [<>].

FRECUEMCIR

288 Hz ¥

138 FREC.
6EL & HZ

ARREANEUE

A continuacién el digito elegido se cambia de forma
variable mediante las teclas [+/-]:

FRECUEHMCIA

288 Hz 7

ARREAHEUE

138 FREC.
BI2, @ HZ

El digito elegido se indica mediante el digito intermi-
tente. La linea inferior de la pantalla muestra el valor
de dato que se introducira (almacenara) cuando lo
confirme con [OK].

® Cambio de valores de datos, procedimiento por

pasos

Algunos parametros pueden cambiarse paso a paso
o de forma variable. Entre ellos se encuentran la Po-

tencia del motor (parametro 102), Tensién del motor

(parametro 103) y Frecuencia del motor (parametro
104).

Los parametros se cambian como grupo de valores de
datos numéricos y como valores de datos numéricos

de forma variable.

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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Serie VLT® 5000

B |ectura y programacion de parametros indexa-
dos
Los parametros se indexan cuando se sitian en una
pila renovable.
Los parametros 615 - 617 contienen un registro histo-
rico que puede leerse. Elija el parametro, pulse la tecla
[CHANGE DATA] v utilice las teclas [+] y [-] para des-
plazarse por el registro de valores. La linea 4 de la
pantalla destellara durante la lectura.

Si se ha montado una opcién de bus en la unidad, la
programacion de los parametros 915 - 916 debera lle-
varse a cabo de la manera siguiente:

Elija el parametro, pulse la tecla [CHANGE DATA] y
utilice las teclas [+] y [-] para desplazarse por los di-
ferentes valores indexados. Para cambiar el valor del
parametro, seleccione el valor indexado y pulse la tec-
la [CHANGE DATA]. Al utilizar las teclas [+] y [-] des-
tellara el valor que se desea cambiar. Para aceptar el
nuevo ajuste, pulse [OK]; para cancelarlo, pulse [CAN-
CEL].

. Conecte de nuevo el suministro eléctrico
mientras pulsa las teclas.

. Suelte las teclas
. El convertidor de frecuencia habra quedado
programado en el ajuste de fabrica.

Con este parametro se inicializa todo excepto:
600-605  Datos de funcionamiento

iNOTA!

": Se reajustan los valores para la comuni-
cacion serie y los registros de fallos.

B |nicializacion a los ajustes de fabrica

El convertidor de frecuencia se puede inicializar a los
ajustes de fabrica de dos formas distintas.

Inicializacion mediante el parametro 620
- Inicializacién recomendada

. Seleccione el parametro 620
. Pulse [CHANGE]

. Seleccionar inicializacion

. Pulse la tecla [OK]

. Desconecte la alimentacion de red y espere
a que se apague la luz de la pantalla.

o Vuelva a conectar el suministro eléctrico. El
convertidor ya esta reiniciado.

Con este parametro se inicializa todo excepto:

500 Direccion de comunicacion serie

501 Velocidad en baudios para comunica-
cion serie

601-605 Datos de funcionamiento

615-617  Registros de fallos

Inicializacién manual

. Desconecte la unidad de la red eléctrica y
espere a que se apague la luz de la pantalla.

. Pulse a la vez las siguientes teclas:
[Display/status]
[Change data]
[OK]
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® Estructura de menu
MODO DE DISPLAY

VAR 1.1 VAR 1.2 VAR 1.3

VAR 2 %

ESTRADO

DISPLAY MENU Quick DISPLAY
STATUS MENU STATUS
MODO DE MENU MODO DE MENU RAPIDO

FRECUEMCIR

EE B HZ ¥

FAMEL Y DISFLAY

BUICK MEHMU of 13

a8, B HES”

@1 LEMGURJE
EMGLISH

Seleccion de Seleccion

parametro Q D de grupo

MODO DE DATOS

FREKUEMS CHANGE

53,8 HZ

@81 LEMGURJE
EMGLISH

CHANGE
DATA

v

MODO DE CAMBIO DE DATOS MODO DE CAMBIO DE DATOS

FRECUEMCIA

58,8 HZ ¥

QUICK MEHMU 1 of 13

SH.E HE T

881 LENGURJE

BBl LEMGURJE

EMGLISH Seleccion de EMGLISH
valor de datos

175ZA446.11
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B Cambio de ajuste

Serie VLT® 5000

® Ejemplos de conexion
® Arranque/parada con dos hilos

g :
- | ~
— as 12| +24Vv
5 g3 —
— 13|
12| +24v 39
1 3 1 1
I I
39 I
bl _ PAR. 302
1 [ E Arronqgue
27| PAR. 304
P 29)
16 —— ——32| PAR. 306
17 ———33| PAR. 307
18( Par. 302
19 - Seleccién de ajuste con los terminales 32 y
_27 33.

T 29| Parametro 306 = Seleccion de ajuste, Isb [10]
Smhd Parametro 307 = Seleccion de ajuste, msb
o [10]

- Arranque/parada con el terminal 18. Parametro 004 = Varios gjustes [5].

Parametro 302 = Arranque [1]

- Parada rapida con el terminal 27.

Parametro 304 = Parada de inercia inversa [0] " Aceleracion/deceleracion digital

4]
5 g
B Arranque/parada de pulsos 2| 404y 3
D4
i %E |_|
12 resy - — PAR. 302
| 13] — —118| start
39 | 27| PAR. 304
X X ﬁ Par. 305
—— — 32| Par. 306
m ) —— ——33| Par. 307
—r 16| PAR. 300 —
- 17 - Aceleracion y deceleracion con los termina-
——{18|PAR. 302 les 32y 33.
19 Parametro 306 = Aceleracion [9]
E Parametro 307 = Deceleracion [9]
; Parametro 305 = Mantener referencia [7].

29| PAR. 305

- Parada con el terminal 16.
Parametro 300 = Parada [2]

- Arranque de pulso con terminal 18.
Parametro 302 = Arranque de pulso [2]

- Velocidad fija con el terminal 29.
Parametro 305 = Velocidad fija [5]
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® Referencia del potenciometro Si se conecta un encoder que sdlo tiene una salida
a Entrada de real. encoder, A [25], entonces Entrada de
real. encoder, B [24] debe ajustarse en Sin funcion [0].

Serie VLT® 5000

54
50| + 10V out
1kohm 53| Par. 308

55| Entrada
Ionqlégicq com.

176FA005.12

|
Parametro 308 = Referencia [1]
Parametro 309 = Terminal 53, escalado min.
Parametro 310 = Terminal 53, escalado max.

@
o
a
©
o
xe
c
0
o
®
—
S
2
=
c
o}
o

® Transmisor de dos hilos

N

+24V

Transmisor de

dos cables
Suministro L
por VLT

4—-20mA[)

Transmisor con
alimentacién
externc

Salida onalégica com.

N
N | ©

7]
o

Entrade anclsgico com.

60| PAR. 314, 4—20mA

o——n~
Alimentacién
o—

Entrado com.

PAR. 314, 0/4-20mA

ofula
o|lo| &

0/4-20mA
1767A006.14

Parametro 314 = Referencia [1], SeAal de realimen. [2]
Parametro 315 = Terminal 60, escalado min.
Parametro 316 = Terminal 60, escalado max.

m Corriente de referencia con retroalimentacion de
velocidad

s0
53
acin
54| PAR. 308
Alimentasién O 420 ma 55| Enirada onal. com.
eriol de N
© proceso 60| PAR. 314
renclo

Parametro 100 = Control de velocidad de bucle cerrado
Parametetro 308 = Retroalimentacion [2]

Parametro 309 = Terminal 53, escalado min.
Parametro 310 = Terminal 53, escalado max.
Parametro 314 = Referencia [1]

Parametro 315 = Terminal 60, escalado min.
Parametro 316 = Terminal 60, escalado max.

® Conexion de encoder

27

2%
Gﬁ% PAR. 206
Parametro 306 = Entrada de real. encoder, B [24]
Parametro 307 = Entrada de real. encoder, A [25]

DANFOSS
I AGORIE
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B Configuracion de aplicacion
Utilizar este parametro permite una opcion de confi-
guracion (ajustes) del convertidor que se adecue a la
aplicacion en la que el convertidor de frecuencia vaya
a estar activado.

Se puede elegir entre las siguientes configuraciones:

iNOTA!

Primero, los datos de la placa de carac-
teristicas del motor deben ajustarse en los
parametros 102-106.

- Control de velocidad en bucle abierto
- Control de velocidad en bucle cerrado
- Control de proceso en bucle cerrado
- Control de par en bucle abierto

- Control de par, retroalimentacion de veloci-
dad

La seleccion de caracteristicas de motor especial pue-
de combinarse con cualquier configuracion de aplica-
cion.

B Ajuste de parametros
Seleccione Control de velocidad, en bucle abierto si se
requiere un ajuste de velocidad normal sin sefales de

Control de velocidad en bucle abierto:

retroalimentacién externas (con compensacion de
deslizamiento) desde motor o unidad.
Ajuste los siguientes parametros en este orden:

Parametro: Ajuste: Valor de dato:
100 Configuracion Control de velocidad en bucle [0]
abierto
200 Rango/direccion de frecuencia de
salida
201 Limite inferior de frec. de salida  Sdlo si [0] o [2] en par. 200
202 Limite superior de frec. de salida
203 Area de referencia/retroalimenta-
cion
204 Referencia minima Sdlo si [0] en par. 203
205 Referencia maxima

Seleccione Control de velocidad en bucle cerrado si la
aplicacion tiene una sefal de retroalimentacién y no
es suficiente la precision del Control de velocidad en
bucle abierto o se precisa control total de par.

Control de velocidad en bucle cerrado (PID):

Parametro: Ajuste:

Ajuste los siguientes parametros en este orden:

Valor de dato:

100 Configuracion Control de velocidad en bucle ce- [1]
rrado

200 Rango/direccion de frecuencia de Limite inferior de frec. de salida
salida

201 Limite inferior de frec. de salida

202 Limite superior de frec. de salida

203 Area de referencia/retroalimenta-
cion

414 Realimentacién minima Sdlo si [0] o [2] en par. 200

415 Realimentacién maxima

204 Referencia minima Sdlo si [0] en par. 203

205 Referencia maxima

417 Ganancia proporc. PID veloc

418 Tiempo de integral PID veloc

419 Tiempo diferen. PID veloc

420 Limite ganancia dif. PID veloc.

421 Tiempo filtro paso bajo PID veloc

Téngase en cuenta que la funcion de pérdida de en-
coder (parametro 346) se activara cuando el parame-
tro 100 esté establecido en Control de velocidad en
bucle cerrado.
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Seleccione Control de proceso en bucle cerrado si la
aplicacion tiene una sefial de retroalimentacion que no
esta relacionada directamente con la velocidad del
motor (rpm/Hz), pero si con las unidades, como la

Control de proceso en bucle cerrado (Proceso PID):

temperatura, presion, etc. Su utilizacidn tipica son
bombas y ventiladores. Ajuste los siguientes parame-
tros en este orden:

Parametro: Ajuste: Valor de dato: ,S
100 Configuracion Control de proceso en bucle cerra- [3] (_OU-
do )
201 Limite inferior de frec. de salida 'g
202 Limite superior de frec. de salida 0
416 Unidades de proceso Define la retroalimentacion y la en- §
trada de referencia como se des- =)
cribe en la seccion PID para control =
. de proceso. 8
203 Area de referencia/retroalimenta-
cion
204 Referencia minima Sélo si [0] en par. 203
205 Referencia maxima
414 Realimentacién minima
415 Realimentacién maxima
437 PID de proceso normal/inverso
438 Saturacién de PID de proceso
439 Frecuencia de arranque de PID de
proceso
440 Ganancia proporcional PID proce-
)
441 Tiempo de integral de PID de pro-
ceso
442 Tiempo diferencial de PID de pro- Sdlo se utiliza en aplicaciones al-
ceso tamente dinamicas
443 Limite gananc. diferencial de PID
de proceso
444 Filtro de paso bajo de PID de pro-
ceso

Seleccione Control de par en bucle abierto si se re-
quiere la regulacion PI, por ejemplo, para cambiar la
frecuencia del motor para mantener la referencia de
par (Nm).

Esto es importante en aplicaciones en que se produ-
cen bobinado y extrusion.

Control de par en bucle abierto:

Control de par en bucle abierto se selecciona si no de-
be cambiar la direccidon de velocidad; esto significa
que se utiliza, en todo momento, una referencia de par
negativa o positiva.

Ajuste los siguientes parametros en este orden:

Parametro: Ajuste: Valor de dato:
100 Configuracion Control de par en bucle abierto  [4]
200 Rango/direccién de frecuencia de
salida
201 Limite inferior de frec. de salida
202 Limite superior de frec. de salida
203 Area de referencia/retroalimenta-
cion
204 Referencia minima Sélo si [0] en par. 203
205 Referencia maxima
414 Realimentacion minima
415 Realimentacién maxima
433 Ganancia proporcional de par
434 Tiempo de integral de par

Seleccione Control de par, retroalimentacion de veloci-
dad , si es necesario que se genere una sefal de
retroalimentacién de encoder. Esto es un aspecto im-
portante en aplicaciones de bobinado y extrusion.

Control de par, retroalimentacion de velocidad se se-
lecciona para que sea posible cambiar la direccion de
velocidad, y mantener al mismo tiempo la referencia
de par.
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Ajuste los siguientes parametros en este orden:

Control de par, retroalimentacion de velocidad:

Parametro: Ajuste: Valor de dato:
100 Configuracion Control de par, retroalimentacion [5]
de velocidad
200 Rango de frecuencia de salida/
sentido
201 Limite inferior de frec. de salida
202 Limite superior de frec. de salida
203 Area de referencia/retroalimenta-
cion
204 Referencia minima Sélo si [0] en par. 203
205 Referencia maxima
414 Realimentacién minima
415 Realimentaciéon maxima
306 Realimentacion de encoder, entra- [24]
da B
307 Realimentacion de encoder, entra- [25]
da A
329 Realimentacién de encoder, pulso/
rpm
421 Tiempo del filiro de paso bajo de
PID de vel
448 Relacién de engranaje
447 Control de par, retroalimentacion
de velocidad
449 Pérdida por friccion

Después de seleccionar Control de par, retroalimenta-
cion de velocidad, seréa necesario volver a calibrar el
convertidor de frecuencia para asegurarse de que el
par actual sea igual al par del convertidor de frecuen-
cia. Con este fin, se debe montar un calibrador de par
en el eje para permitir un ajuste preciso del parametro
447 Compensacion de par , y del parametro 449 Pér-
dida por friccion . Se recomienda realizar una adapta-
cion AMA antes de la calibracion del par. Proceda de
la siguiente manera antes de empezar a utilizar el sis-
tema:

1. Monte un calibrador de par en el eje.

2. Arranque el motor con una referencia de par
positiva y un sentido de giro positivo. Lea el
calibrador de par.

3. Utilizando la misma referencia de par, cam-
bie el sentido de giro de positivo a negativo.
Lea el calibrador de pary ajuste el par al mis-
mo nivel que la referencia de par positiva y la
direccion de giro. Esto puede hacerse en el
parametro 449, Pérdida por friccion.

4. Utilizando el motor en caliente y a una carga
del 50% aproximadamente, ajuste el para-
metro 447, Compensacion de par ,para que
coincida con el calibrador de par. En ese mo-
mento, el convertidor de frecuencia esta pre-
parado para funcionar.

Seleccione Caracteristicas de motor especial si va a
adaptar el convertidor de frecuencia a un motor sin-
crono, al funcionamiento de motores en paralelo o si
no se necesita compensacion de deslizamiento.

Ajuste los siguientes parametros en este orden:
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Caracteristicas de motor especial:
Parametro: Ajuste: Valor de dato:
101 Caracteristicas de par Caract. de motor especial [5] 6 [15]

432 + 431 Frecuencia F5/tension U5
430 + 429 Frecuencia F4/tension U4
428 + 427 Frecuencia F3/tension U3
426 + 425 Frecuencia F2/tensién U2
424 + 423 Frecuencia F1/tension U1
422 Tension U0
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® Funcionamiento local y remoto comandos disponibles con las teclas del panel de con-
Hay dos posibilidades distintas para el funcionamiento trol, entradas mediante los terminales digitales o el
del convertidor de frecuencia: control local o remoto. puerto de comunicacion serie en ambas situaciones.

A continuacion se incluye una lista de las funciones/

Si el parametro 002 se ajusta en Local [1]:
En el LCP, pueden utilizarse las siguientes teclas para el control local:

Tecla: Parametro: Valor de dato:
[STOP] 014 [1]
[JOG] 015 [1]
[RESET] 017 [1]
[FWD/REV] 016 [1]

Ajuste el parametro 013 en Control de LCP y lazo abierto [1] o Control de LCP y lazo cerrado [3]:
1. La referencia local se ajusta en el parametro 003; puede cambiarse con las teclas [+/-].
2. La inversion puede realizarse con la tecla [Fwd/Rev].

Ajuste el parametro 013 en Control digital de LCP y lazo abierto [2] o Control digital de LCP y lazo cerrado [4]:

Con el ajuste del parametro anterior, ahora es posible 9. Reset y parada de inercia mediante el termi-
controlar el convertidor de frecuencia de la siguiente nal digital 27.
manera: o 10.  Parada de inercia mediante el terminal digital
Entradas digitales:
27.
1. La referencia local se ajusta en el parametro 11.  Inversién mediante el terminal digital 19.

003 puede cambiarse con las teclas [+ / -].
12.  Seleccidn de ajuste, msb/aceleracion me-

2. Reset mediante el terminal digital 16, 17, 29, diante el terminal digital 32

32 0 33.
13.  Seleccidn de ajuste, Isb/deceleracién me-

3. Parada mediante el terminal digital 16, 17, diante el terminal digital 33.

27,29, 32 0 33.
Puerto de comunicacion serie

4, Seleccidn de ajuste, Isb mediante el terminal

digital 16, 29 o 32. 1. Rampa?2
5.  Seleccién de ajuste, msb mediante el termi- 2. Reset
nal digital 17, 29 o 33. 3.  Seleccidén de ajuste, Isb
6. Rampa 2 mediante el terminal digital 16, 17, 4, Seleccion de ajuste, msb
29,82033. 5. Relé 01
7. Parada rapida mediante el terminal digital 27. 6. Relé 04
8. Freno de CC mediante el terminal digital 27.
Si el parametro 002 se ajusta en Control remoto [0]:
Tecla: Parametro: Valor de dato:
[STOP] 014 1]
[JOG] 015 [1]
[RESET] 017 (11
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®m Control con la funcién de freno

La funcién del freno consiste en limitar la tension del
circuito intermedio cuando el motor funciona como ge-
nerador. Esto ocurre, por ejemplo, cuando la carga
acciona el motor y la energia entra en el circuito inter-
medio.

El freno esta integrado en forma de un circuito de
chopper con conexidn de una resistencia de freno ex-
terna. Colocando la resistencia de freno externamente
se obtienen las siguientes ventajas:

- Es posible seleccionar la resistencia de freno
segun la aplicacién de que se disponga.

- El efecto de freno se activa fuera del panel
de control, es decir, donde puede utilizarse
la energia.

- Los componentes electrénicos del converti-
dor no se sobrecalentaran si se sobrecarga
la resistencia de freno.

El freno esté protegido contra cortocircuitos en la re-
sistencia de freno y el transistor de freno estéa contro-
lado para garantizar la deteccién de cortocircuitos en
el transistor. Utilizando una salida relé/digital, dicho
transistor puede emplearse para proteger la resisten-
cia de freno de sobrecargas cuando se produce un
fallo en el convertidor de frecuencia.
Ademas, el freno permite leer la energia instantanea
y la media de los ultimos 120 segundos, asi como
controlar que la energia aplicada no excede el limite
de control seleccionado mediante el parametro 402.
Seleccione en el parametro 403 la funcidn que se rea-
lizara cuando la potencia que se transmite a la resis-
tencia de freno sobrepase el limite ajustado en el
parametro 402.
' iNOTA!

“: El control de la energia del freno no es

i una funcién de seguridad; para este pro-
posito es necesario un interruptor de se-
guridad. El circuito de resistencia del
freno no tiene proteccidn de pérdida a tie-
rra.

m Seleccion de resistencia de freno
Para seleccionar la resistencia de freno correcta, es
necesario conocer la frecuencia y la potencia de fre-
nado utilizada.

El ED de la resistencia es una indicacion del ciclo de
trabajo en el que ésta funciona.

El ED de la resistencia se calcula de la manera si-
guiente:

tb
T ciclo
donde tb es el tiempo de frenado en segundos y Tciclo
es el tiempo de ciclo total.

ED (ciclo de trabajo)

Speed 175ZA730.11
[e]
[m/s]

ta tb ! I
1 ]

time [sec]
I Teycle |

La carga maxima admisible en la resistencia de freno
se establece como un pico de energia con un deter-
minado ED. El ejemploy la formula siguientes solo son
aplicables a la unidad VLT 5000. La potencia pico se
puede calcular sobre la base de la resistencia de freno
mas alta necesaria para frenar:

Prico = PmoToR X MBR(%) X ® MOTOR X ® vLT [W]

[}
Q@
o

o

@

o

D

o

[}

o}

[
Qo

[}

c

=
I8

donde MgRr(%) €s un porcentaje del par nominal.
La resistencia de freno se calcula de la siguiente ma-
nera:

v? cc
Ppico
La resistencia de freno depende de la tensién del cir-

cuito intermedio (UCC).
El freno estara activo con las tensiones siguientes:

. 3 x200-220 V: 397 V
. 3 x 380-500 V: 822 V
. 3 x 525-600 V: 943 V
. 3 x 525-690 V: 1084 V

Rrec = LQ]

' iNOTA!
": La resistencia de freno utilizada debe ser
i de 430 voltios, 850 voltios, 960 voltios o
1100 voltios, a menos que se utilicen las
resistencias de freno de Danfoss.
RRrec es la resistencia recomendada por Danfoss, es
decir, la que garantiza al usuario que el convertidor de
frecuencia puede frenar en el par de frenado méaximo
(Mbr) del 160%.
*motor SU€le estar en 0,90, mientras que evLT suele estar

en 0,98. Con un par de frenado del 160%, Rrec se
puede escribir de la siguiente manera:

111.684

R = ———— [Q] en 200 V
REC Pmotor
478.801

R = ———— [Q] en 500 V
REC Pmotor
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630.137
R = 55— [Q] en 600 V
REC Pmotor

855.868
R = ——— [Q] en 690 V
REC Pmoror

P motor en kW.
' iNOTA!
'l: La resistencia de freno maxima seleccio-
i nada debe tener un valor en ohmios que
sea un 10% inferior, como maximo, al va-
lor que recomienda Danfoss. Si se selec-
ciona una resistencia de freno con un
valor en ohmios mas alto, no se conse-
guira el par de frenado del 160% y existe

el riesgo de que el convertidor de frecuen-
cia se desconecte por motivos de seguri-
dad. Para mas informacién, consulte la
Instrucciéon Resistencia del Freno MI.
90.FX.YY.

| iNOTA!

“: Si se produce un cortocircuito en el tran-
a sistor del freno, la disipacion de energia
en la resistencia de freno sdlo se puede
impedir por medio de un contactor o un
interruptor de red que desconecte la ali-
mentacion eléctrica al convertidor de fre-
cuencia. (ElI convertidor de frecuencia
puede controlar el contactor).

m Referencias - referencias Unicas

Utilizando una referencia Unica, sélo se conecta una
sefnal de referencia activa, ya sea en forma de refe-
rencia externa o interna.

Las referencias externas pueden ser tension, intensi-

U/f en terminal 53, 54 o

60.

f (pulso) en terminal 17

0 29 binaria (puerto se-
/ Externa |rie).

dad, frecuencia (pulsos) o binarias mediante puerto Ref. unica
serie. \  Referencias internas (par.
A continuacién se ofrecen dos ejemplos del modo en 215-218).
que el VLT Serie 5000 maneja las referencias unicas. Rei _
Ejemplo 1: [Hz]A 28
Senfal ref. externa =1V (min) - 5V (max) 50- §§
Referencia = 5 Hz - 50 Hz 40 | |
Configuracién (param. 100) = Control de velocidad en s0- [ |
lazo abierto I I
20 I [
10 | |
57 | | | .
i : 10 v]
Entrada Analégica
Ajuste:
Parametro: Ajuste: Valor de dato:
100 Configuracién t(cz)ontrol de velocidad en lazo abier- [0]
308 Func. entrada analdgica Referencia [1]
309 Senal referencia min. Min. 1V
310 Senal referencia max. Max. 5V
203 Area de referencia Area de referencia Min - Max [0]
204 Referencia minima Referencia min. 5 (Hz)
205 Referencia maxima Referencia méax. 50 (Hz)

Puede utilizar lo siguiente:

- Enganche arriba/abajo con los terminales digitales de entrada 16,
17,29,32033

- Mantener referencia con los terminales digitales de entrada 16, 17,

29,32 033

Ejemplo 2:
Senfal ref. externa =0V (min) - 10 V (max)
Lectura = 50 Hz dch. a izq. - 50 Hz izq. a dch.

Configuracion (param. 100) = Control de velocidad en
lazo abierto
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Ref.
[Hz] A
'
50
40—+
30+
204+
10+
| | | | | | | | | |
S TR VZ I B I
0T Entrada Anal?gica
20—+
30+
a0+
50 -+
3
/ ) T
1752A037.12 S
Ajuste: &
Parametro: Ajuste: Valor de dato: g
. . Control de velocidad en lazo &
100 Configuracion abierto [0] 5
308 Func. entrada analdgica Referencia [1] <
309 Senal referencia min. Min. oV ™
310 $eﬁal referencia max. Max. 10V
203 Area de referencia Area de referencia - Max - + Max([1]
205 Referencia max. 100 Hz
214 Tipo de referencia Suma [0]
215 Referencia interna -50%
200 Rango de frecuencia de salida/sen- Ambosleentidos N0 32itz 1]

tido

Puede utilizar lo siguiente:

- Enganche arriba/abajo con los terminales digitales de entrada

16,17,29, 32 0 33

- Mantener referencia con los terminales digitales de entrada 16,

17,29, 32 0 33

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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B Referncias - referencias miiltiples [%] A a/b/c/d
Si se utilizan las referencias mdltiples, se conectan [ s
dos 0 mas sefales de referencia, en la forma de se-
fales de referencia externas o internas. Estas refe-
rencias pueden combinarse mediante el parametro
214 de tres formas distintas:

/ Suma
Ref. multi. — Relativa o Uﬁ/U54/‘so /f19/2¢
\  Externa si/no Min. Mox.
PAR.309 PAR.310
En la siguiente tabla se muestra cada tipo de referen- PAR312 A3 S
cia (suma, relativa y externa si/no): PAR.327 1752A135.10
SUMA
Congelar ref. é
Congelar ref. g
PAR.330 — 1 —
Congelar ref. 0——'/_
x Enganche arriba
LT s oz SUMA PAR.214 ab; oo/
30
Min  PAR.309 2[;:)] SUMA (X+Y) o o | lerna PAR.219
e
(y=30%)
Mox PAR.313 7 iy:lo")
Us4® bZ% 100 +/ / ,/ (Y=°")20x)
i g y= -
Min  PAR.312 X / Vi Exlerna ref. (X) -,_LI_’— \
vox PARIS -200 =1$8,77] 7~ 100 2001%] ,
— 60 <% ™ e
Min  PAR.315 /i l L
. -200
_MDux PAR3ZT (7 1 . 3 ° —
(pulso) E '8
v o
o &%
(Banr:jclsr';os— 'é 'ccc) Mantene_r
S S referenciqg
c C
Ref. Interna w w
PAR.215 —] l L
PAR.ZIS—:\ L
5 $
PAR.217 —— 53
[ 1%
PAR.218 —— &8

Ref. Interno LSB&—
Ref. Interna MSB&—]
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RELATIVA
Congelar ref. é
S
Congelar ref. £
PAR.330 ———
Congelar ref. 0——'/_
Enganche arriba/
Mox. PAR3O 0z Relativa PAR.214 abajo
vs3® PAR.219
Min  PAR.309 [%] Relativa Ref. Interna :
200 /// (y=30%)
Mox. PAR.313 PAR.311 . {y=10%)
u b % 1ot .7 (y=0%)
in  PAR.312 o ol (y= -20%) \
Min . - Ref. Externa (X) J_Ll_’_
1 -200 -100.7] 100 200 [%] L
Mox. PAR.316 PAR 31 Y/
—{—1¢0 = vl .7, -0
Min  PAR.315 //
/L T .
Mox. PAR..'>27H7/22 0% 3 e — %
(putso) 5 8 ‘S
% g % Q
e
Binario & € €
(8US) 2,’, §, |Montene_r 8
[ referencia
)
(0]
Ref. Interna C
i)
(&)
PAR.215 L l %
PAR.216 _N 5 5 T
- @
PAR.217 }— g3
Q »
PAR.218 —}— < 3

Ref. Interna LSB —f
Ref. Interna MSB &—]
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EXTERNA SI/NO
a
Congelar ref. b
<
N
Congelar ref. =
PAR.330 ——
Congelar ref. 0——1/_
_ME;" PAR.310 o % Externa/Interna ref. PAR.214 Egg?;Che arriba/
Us3 s =
Min  PAR.309 PAR.219
AR.31
_ME}" s Use® > 2 ) N~
Min  PAR.312 4,—1\ - J_LI_’_
]
Max PAR.316 — L
. <%
_D 160&
Min  PAR.315 l L
Mox PAR.327
-0 f17/28¢ d % l _f_; K=y
(pulso) o <3
< o ©
e 2 P
Binario &—m— 2 £ c c
(BUS) - g g IMontener_
3 S © Referencid
o o
c C
Ref. Interna w w
PAR.215 l «L
PAR.216 —:\ . g
PAR.217 —— 5
13
PAR.218 —4— g

Ref. Interna LSB &—]
Ref. Interna MSB &—
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Referencias
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B Adaptacion automatica del motor, AMA

La adaptacion automéatica del motor es un algoritmo
de prueba que mide los parametros del motor eléctrico
mientras esta parado. Esto significa que AMA, por si
sola, no suministra ningun par.

AMA resulta util durante la puesta en servicio de sis-
temas en los que el usuario desea optimizar el ajuste
del convertidor de frecuencia al motor aplicado. Esta
funcion se utiliza, especialmente, cuando los ajustes
de fabrica no son adecuados para el motor en cues-
tion.

Hay dos parametros del motor que tienen especial im-
portancia en la adaptacion automatica del motor: la
resistencia del estator, Rs, y la reactancia al nivel nor-
mal de magnetizacién, Xs. El parametro 107, Adapta-
cion automatica del motor (ADAP AUTO MOT.) ofrece
una eleccion de adaptacion automatica del motor, me-
diante la determinacion tanto de Rs como de Xs, o una
adaptacion automatica del motor reducida mediante la
determinacion de Rs unicamente.

La duracié n de una adaptacion automatica del motor
total varia entre unos minutos para motores pequefios
y mas de 10 minutos para motores grandes.

Limitaciones y condiciones necesarias:

. Para que AMA pueda determinar de manera
optima los parametros del motor, deben in-
troducirse en los parametros 102 a 106 los
datos correctos de la placa de caracteristicas
del motor que esta conectado al convertidor
de frecuencia.

. Para obtener el mejor ajuste del convertidor
de frecuencia, se recomienda realizar la
AMA con un motor frio. Si se ejecuta AMA
repetidamente se podra calentar el motor,
provocando un aumento de la resistencia del
estator, Rs.

. El procedimiento AMA sdélo se puede realizar
si la intensidad nominal del motor es como
minimo el 35% de la intensidad de salida no-
minal del convertidor de frecuencia. AMA se
puede llevar a cabo en un maximo de un mo-
tor de gran tamafo.

. Si se inserta un filtro de LC entre el conver-
tidor de frecuencia y el motor, sélo sera po-
sible realizar una prueba reducida. Si se
necesita un ajuste global, retire el filtro de LC
mientras realice una AMA total. Una vez fi-
nalizada la AMA, vuelva a insertar el filtro de
LC.

o Si los motores estan acoplados en paralelo,
utilice unicamente la AMA reducida, si es ne-
cesario.

o Cuando se utilizan motores sincronos, sélo
es posible realizar una AMA reducida.

. Los cables de motor largos pueden influir en
la implementacién de la funcion AMA si su
resistencia es superior a la resistencia del
estator del motor.

Como realizar una AMA
1. Pulse la tecla [STOP/RESET]

2. Defina los datos de la placa de caracteristi-
cas en los parametros 102 a 106

3. En el parametro 107, seleccione si se debe
realizar una AMA total [ENABLE (RS,XS)] o
reducida [ENABLE RS]

4. Conecte el terminal 12 (24 V CC) al terminal
27 de la tarjeta de control

5. Pulse la tecla [START] o conecte el terminal
18 (inicio) al terminal 12 (24 V CC) para ini-
ciar la adaptacion automatica del motor.

A continuacién, la adaptacién automatica del motor
realizara cuatro pruebas (para la AMA reducida, solo
las dos primeras pruebas). Las diferentes pruebas se
pueden seguir en la pantalla como puntos a continua-
cion del texto WORKING en el parametro 107:

1. Comprobacion inicial de errores, con verifi-
cacion de los datos de la placa de caracte-
risticas y posibles errores fisicos. En la
pantalla aparece WORKING.

2. Prueba de CC, que calcula la resistencia del
estator. En la pantalla aparece WORKING..

3. Prueba de transitorios, que calcula la induc-
tancia de fuga. En la pantalla aparece WOR-
KING...

4. Prueba de CA, que calcula la reactancia del
estator. En la pantalla aparece WORKING....

P' iNOTA!

ie AMA sélo se puede realizar si no hay alar-
q mas durante la adaptacion.
Interrumpir AMA

Si se desea interrumpir la adaptaciéon automatica del
motor, pulse la tecla [STOP/RESET] o desconecte el
terminal 18 del terminal 12.
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La adaptacion automatica del motor finaliza con uno
de los mensajes siguientes después de realizarse la
prueba:

Mensajes de advertencia y de alarma

ALARMA 21

Optimizacion automatica correcta

Pulse la tecla[STOP/RESET] o desconecte el terminal
18 del terminal 12. Esta alarma indica que la AMA es
correcta y que la unidad esta perfectamente adaptada
al motor.

ALARM 22

Optimizacion automatica incorrecta

[AUTO MOTOR ADAPT OK]

Se ha detectado un fallo durante la adaptacién auto-
matica del motor. Pulse la tecla [STOP/RESET] o
desconecte el terminal 18 del terminal 12. Compruebe
la causa posible del fallo indicado por el mensaje de
alarma mostrado. La cifra que aparece a continuacion
del texto es el codigo de error, que puede verse en el
registro de fallos del parametro 615. La adapacién au-
tomatica del motor no actualiza los parametros. Puede
optar por realizar una adaptacion automatica del mo-
tor reducida.

CHECK P.103,105 [0]

[AUTO MOT ADAPT FAIL] El parametro 102, 103 ¢
105 tiene un ajuste erréneo. Corrija el ajuste y vuelva
a iniciar la AMA.

LOW P.105 [1]

El motor es demasiado pequefno para poder realizar
la AMA. Para poder ejecutar la AMA, la intensidad no-
minal del motor (pardmetro 105) debe ser superior al
35% de la in tensidad de salida nominal del convertidor
de frecuencia.

ASYMMETRICAL IMPEDANCE [2]

AMA ha detectado una impedancia asimétrica en el
motor que esta conectado al sistema. El motor podria
ser defectuoso.

MOTOR TOO BIG [3]

El motor que esta conectado al sistema es demasiado
grande para poder realizar la AMA. El ajuste del pa-
rametro 102 no coincide con el motor utilizado.

MOTOR TOO SMALL [4]

El motor que esta conectado al sistema es demasiado
pequefo para poder realizar la AMA. El ajuste del pa-
rametro 102 no coincide con el motor utilizado.

TIME OUT [5]

La AMA ha resultado fallida debido a sefales de me-
dida ruidosas. Pruebe a iniciar el procedimiento AMA
varias veces desde el principio, hasta que se ejecute.
Tenga en cuenta que si se ejecuta la prueba AMA re-

petidamente se podra cal entar el motor hasta un nivel
en el que aumente la resistencia del estator RS. Sin
embargo, en la mayoria de los casos esto no suele ser
critico.

INTERRUPTED BY USER [6]
El usuario ha interrumpido el procedimiento AMA.

INTERNAL FAULT [7]
Ha ocurrido un fallo interno en el convertidor de fre-
cuencia. Dirijase a su distribuidor de Danfoss.

LIMIT VALUE FAULT [8]

Los valores de parametros encontrados para el motor
se encuentran fuera del rango aceptable en el que
puede funcionar el convertidor de frecuencia.

MOTOR ROTATES [9]

El eje del motor gira. Asegurese de que la carga no es
capaz de hacer girar el eje del motor. A continuacion,
vuelva a iniciar la prueba AMA.

WARNING 39 - 42

Se ha detectado un fallo durante la adaptacion auto-
matica del motor. Compruebe la posible causa del fallo
de acuerdo con el mensaje de aviso. Pulse la tecla
[CHANGE DATA] y seleccione "CONTINUE" si desea
que continve la prueba AMA a pesar del aviso mos-
trado, o bien pulse la tecla [STOP/RESET] o desco-
necte el terminal 18 del terminal 12 para interrumpir el
procedimiento AMA.

ADVERTENCIA: 39

CHECK P.104,106

El ajuste del parametro 104, 103 6 106 probablemente
sea erréneo. Compruebe el ajuste y seleccione 'Con-
tinuar' o 'Parar'.

ADVERTENCIA: 40

CHECK P.103,105

El ajuste del parametro 103, 103 6 105 probablemente
sea erréneo. Compruebe el ajuste y seleccione 'Con-
tinuar' o 'Parar'.

ADVERTENCIA: 41

MOTOR TOO BIG

El motor utilizado probablemente sea de masiado
grande para poder realizar la AMA. Puede que el ajus-
te del parametro 102 no coincida con el motor. Com-
pruebe el motor y seleccione "Continuar" o "Parar".

ADVERTENCIA: 42

MOTOR TOO SMALL

El motor utilizado probablemente sea demasiado pe-
queno para poder realizar la AMA. Puede que el ajuste
del parametro 102 no coincida con el motor. Com-
pruebe el motor y seleccione 'Continuar' o 'Parar'.

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss
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m Control de freno mecéanico

En aplicaciones de elevacion, es necesario poder con-
trolar un freno electromagnético.

Para controlar el freno, se requiere una de las salidas
de relé (01 o 04). Esta salida debe estar cerrada (sin
tension) durante el tiempo en que el convertidor de
frecuencia no pueda "mantener" el motor debido, por
ejemplo, a una carga demasiado alta. En el parametro
323 0 326 (salidas de relé 01, 04), seleccione Control
de freno mecanico [32] o Control ampliado de freno
mecanico [34] para aplicaciones que utilicen un freno
electromagnético.

Durante el arranque/parada y la deceleracion, se mo-
nitoriza la intensidad de salida. Si ha seleccionado
Control de freno mecanico [32] y la intensidad actual
es inferior al nivel seleccionado en el parametro 223
Advertencia: Intensidad baja, el freno mecanico se ce-
rrara (y quedara sin tension eléctrica).

Como punto de partida, puede seleccionarse una in-
tensidad que equivalga, aproximadamente, al 70% de
la corriente de magnetizacion. Pardmetro 225 Adver-
tencia: Frecuencia baja indica la frecuencia durante la
deceleracioén a la que se volvera a cerrar el freno me-
canico.

Si se ha seleccionado Control ampliado de freno me-
céanico [34], el freno mecanico se cerrara (quedara sin

tension) durante el arranque hasta que la intensidad
de salida sea superior al nivel seleccionado en el pa-
rametro 223 Advertencia: Intensidad baja.

Durante la parada, el freno mecanico se soltara hasta
que la frecuencia sea inferior al nivel seleccionado en
el parametro 225 Advertencia: Frecuencia baja.

Tenga en cuenta que con Control ampliado de freno
mecanico [34], el freno no se cerrara si la intensidad
de salida cae por debajo del ajuste del pardmetro 223
Advertencia: Intensidad baja.

Tampoco aparece una advertencia de nivel de inten-
sidad baja.

En el modo ampliado de freno mecanico, la descone-
Xién por sobreintensidad (alarma 13) puede reiniciar-
se externamente.

Si el convertidor de frecuencia entra en una condicion
de alarma o situacion de sobreintensidad o tension
excesiva, el freno mecanico se conectara inmediata-
mente.
| iNOTA!
": La aplicacién mostrada es sélo para ele-
q vacion sin contrapeso.

Control de freno mecanico:

Parametro: Ajuste: Valor de dato:
323 Relé 01 o par. 326 relé 04 Control de freno mecanico [32]
323 Relé 01 o par. 326 relé 04 Control ampliado de freno mecanico [34]

223 Advertencia: Intensidad baja

aprox. 70% de corriente de magnetizacion®

225 Advertencia: Frecuencia baja 3-5Hz?
122 Funcioén en parada Premagnetizacion [3]
120 Tiempo de retardo de arranque 0,1-0,3 seg.
121 Funcién de arranque Frec./tensién de arranque vertical® [3]
130 Frecuencia de arranque Ajuste en frecuencia de deslizamiento
L La tension debe coincidir con la frecuencia establecida en el parametro

131 Tensién de arranque 130.

1. Durante el arranque y la parada, el limite de 3. Hay que comprobar que el motor arranca de

intensidad del parametro 223 decide el nivel
de conmutacion.

2. Este valor indica la frecuencia durante la de-
celeracion a la que se volvera a cerrar el
freno mecanico. Se da por supuesto que se
ha proporcionado una sefal de parada.

izquierda a derecha (elevacion), ya que de lo
contrario el convertidor de frecuencia puede
dejar caer la carga. Cambie las conexiones
U, V, W, si es necesario.
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Control del freno mecéanico

175ZA253.11

Arranque, terminal 18

Arranque, retraso

parGmetro 120

Frecuencla de salida __|_/Frecuenc|° de arranque Baja frecuencia >

par. 130 par. 225

Intensidad de salida 4 . _B.ali !nfﬂllsid_ud_._p_clr;Z_Zi - .

Inlensidad de mognelizacion
0 Amp. T

Relé 01

Freno mec&nico

Freno mecGnico suelio

1 2 12-t1 y t5-t4 = tiempo de reaccién del freno mecénico

Funciones especiales

Control ampliado del freno mecdnico

Arranque, terminal 18

Arranque, reiraso

par@metro 120

_’W Baja frecuencia >
Frecuencia de salida - 130 par. 225

par.

Intensidad de salida 1 __ __ _ Bajo\ntensid .'_p."Lz.Zi._._._._\—_|:._._.

Inlensidad de magnelizacién
0 Amp.T

Relé 01

Freno mecénico

1 2 13 14 t5 t6
12-t1 y t6-15 = tiempo de reaccién del freno mecénico
13—t4 = intensidad del motor inferior al nivel minimo
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® PID para control de proceso

Realimentacién

La sefial de realimentacion se debe conectar a un ter-
minal del convertidor. Utilice la siguiente lista para
decidir los terminales que se van a utilizar y qué pa-
rametros se deben programar.

Tipo de realimen- Terminal Parametros
tacion

Pulso 33 307

Tension 53 308, 309, 310
Intensidad 60 314, 315, 316

Ademas, la realimentacion minima y maxima (para-
metros 414 y 415) debe ajustarse en un valor en
unidades de proceso que corresponda al valor minimo
y maximo para el terminal.

Seleccione las unidades de proceso en el parametro
416.

Referencia

Puede ajustarse una referencia minima y maxima
(204 y 205) que limita la suma de todas las referencias.
El rango de referencia no puede ser mayor que el ran-
go de realimentacion.

Si se necesita una o varias referencias de valor de
ajuste, el procedimiento mas sencillo es ajustarlas di-
rectamente en los parametros 215 a 218. Seleccione
entre las referencias predefinidas conectando los ter-
minales 16, 17, 29, 32 o 33 al terminal 12. Los termi-
nales que deben utilizarse dependeran de la opcion
seleccionada en los parametros de los distintos termi-
nales (parametros 300, 301, 305, 306 y 307). Utilice la
tabla siguiente cuando vaya a seleccionar las referen-
cias predefinidas (internas).

Ref. interna Ref. interna,
msb Isb

Ref. interna 1 (par. 0 0

215)

Ref. interna 2 (par. 0 1

216)

Ref. interna 3 (par. 1 0

217)

Ref. interna 4 (par. 1 1

218)

Si se necesita una referencia externa, podra ser ana-
I6gica o de pulsos. Si se utiliza la intensidad como
sefal de realimentacion, solo es posible emplear la
tension como referencia analdgica. Utilice la siguiente
lista para decidir qué terminal emplear y qué parame-
tros programar.

Serie VLT® 5000
Tipo de referencia Terminal Parametros
Pulso 17029 301 0 305
Tension 53054 308, 309, 310 0
311, 312, 313
Intensidad 60 314, 315, 316

Se pueden programar referencias relativas. Una refe-
rencia relativa es un porcentaje (Y) de la suma de las
referencias externas (X). Este porcentaje se anade a
la suma de referencias externas, lo que da como re-
sultado la referencia activa (X+XY). Consulte la sec-
cidon Manejo de varias referencias.

Si se van a utilizar referencias relativas, el parametro
214 se debe ajustar en Relativa [1]. De esta forma, las
referencias internas pasan a ser relativas. Ademas,
Ref. relativa [4] puede programarse en los terminales
54 0 60. Si se selecciona una referencia relativa ex-
terna, la sefal en la entrada serd un valor de porcen-
taje del rango total del terminal. Las referencias
relativas se suman con signos.

"

Control inverso

Si la unidad tiene que reaccionar con un aumento de
velocidad y mayor realimentacién, hay que seleccio-
nar Inversa en el parametro 437. El control normal
significa que la velocidad del motor disminuye cuando
aumenta la sefal de realimentacion.

iNOTA!
Los terminales que no se utilizan deben
ajustarse, preferiblemente, en No [0].

Saturacién

El controlador de proceso incluye una funcion de sa-
turacion en posicion activa. Esta funcion garantiza que
cuando se alcanza un limite de frecuencia o de par, el
integrador se ajustara en una ganancia que corres-
ponda a la frecuencia real. Esto evita la integracién en
un error que no pueda compensarse, de ningin modo,
con un cambio de velocidad. Esta funcion puede de-
sactivarse en el parametro 438.

Condiciones de puesta en marcha

En algunas aplicaciones, el ajuste 6ptimo del contro-
lador de proceso supondra un tiempo excesivo para
alcanzar el valor de proceso deseado. En estas apli-
caciones, podria resultar util establecer una frecuen-
cia de motor a la que el convertidor de frecuencia
llevara al motor antes de que se active el controlador
de proceso. Esto se lleva a cabo programando una
frecuencia de arranque PID de proceso en el parame-
tro 439.
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Limite de ganancia diferencial

Si hay cambios en la referencia o la realimentacion en
una determinada aplicacion, lo que significa que los
errores cambian rapidamente, la diferencial puede
volverse dominante en poco tiempo. Esto se debe a
que reacciona a cambios en el error. Cuanto mas ra-
pidamente cambia el error, mayor es la ganancia del
diferenciador. Por ello, esta ganancia puede limitarse
para permitir el ajuste de un tiempo diferencial ade-
cuado para cambios lentos y una ganancia rapida
adecuada para cambios rapidos. Esto se efectia en
el parametro 443, Proc. PID ganancia diferencial .

Filtro de paso bajo

Si existen oscilaciones de la sefial de realimentacion
de intensidad/tension, se pueden reducir mediante un
filtro de paso bajo. Ajuste una constante de tiempo de
filtro de paso bajo adecuada. Esta constante repre-
senta la frecuencia del rizado que se produce en la
sefal de realimentacion. Si el filtro de paso bajo se
preajusta en 0,1 s, la frecuencia de limite sera de 10
RAD/s, que corresponde a (10 /2 x p) = 1,6 Hz. Esto
significa que el filtro eliminara todas las intensidades/
tensiones que varien en mas de 1,6 oscilaciones por
segundo. En otras palabras, el control sélo se llevara
a cabo en una sefal de realimentaciéon que varie en
una frecuencia menor de 1,6 Hz. Elija una constante
de tiempo adecuada en el parametro 444, Proc. PID
filtro .

Optimizacién del controlador de proceso

Ya se han realizado los ajustes basicos; todo lo que
hay que hacer es optimizar la ganancia proporcional,
el tiempo de integral y el tiempo diferencial (parame-
tros 440, 41, 442) En la mayoria de los procesos, esto
puede hacerse siguiendo las directrices indicadas a
continuacion.

1. Arranque el motor

2. Ajuste el parametro 440 (ganancia propor-
cional) en 0,3 e increméntelo hasta que la
senal de realimentacion vuelva a varias
constantemente. Seguidamente, reduzca el
valor hasta que la sefal de realimentacion se
haya estabilizado. Después, reduzca la ga-
nancia proporcional en un 40-60%.

3. Ajuste el parametro 441 (tiempo de integral)
en 20 s y reduzca el valor hasta que la sefal
de realimentacion vuelva a varias constante-
mente. Aumente el tiempo de integral hasta
que la senal de realimentacioén se estabilice,
seguido de un incremento del 15-50%.

4. Utilice el parametro 442 unicamente para sis-
temas de actuacién muy rapida (tiempo de
diferencial). El valor normal es cuatro veces
el tiempo de integral definido. El diferencia-
dor sélo debe emplearse cuando el ajuste de
la ganancia proporcional y del tiempo de in-
tegral se hayan optimizado por completo.

| iNOTA!
“: Si es necesario puede activarse arran-
a que/parada una serie de veces para pro-
vocar una variacion de la sefal de reali-
mentacion.
Consulte también los ejemplos de conexidn que se
proporcionan en la Guia de Disefio.

PID para control de velocidad

Realimentacién

La senal de realimentacion debe estar conectada a un
terminal del convertidor de frecuencia. Utilice la si-
guiente lista para decidir qué terminal utilizar y qué
parametros programar.

Tipo de realimentacion Terminal = Parametros
Pulso 32 306

Pulso 33 307

Pulso de realimenta- 329
cion-p/rev

Tension 53 308, 309, 310
Intensidad 60 314, 315, 316

Por otra parte, la realimentacién minima y maxima
(parametros 414 y 415) debe ajustarse en un valor en
unidades de proceso que corresponda al valor minimo
y maximo del terminal. La realimentacion minima no
puede ajustarse en un valor inferior a 0. Elija las uni-
dades en el parametro 416.

Referencia

Puede ajustarse una referencia minima y maxima (pa-
rametros 204 y 205) que limite la suma de todas las
referencias.

El rango de referencia no puede sobrepasar el rango
de realimentacion.

Si se requieren una o mas referencias internas, la ma-
nera mas sencilla de ajustarlas es directamente en los
parametros 215 a 218. Elija entre las referencias in-
ternas conectando los terminales 16,17,29,32 y/o 33
al terminal 12. Los terminales que deben conectarse
dependen de la opcidn en los parametros de los ter-
minales en cuestion (parametros 300,301,305,306 y/
0 307). La siguiente tabla se puede utilizar para se-
leccionar las referencias internas.

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

95

[}
Q@
o

o

@

o

D

o

[}

o}

[
Qo

[}

c

=
I8




et

Serie VLT® 5000

Ref. interna Ref. __interna
msb Isb

Ref. interna 1 (par. 0 0

215)

Ref. interna 2 (par. 0 1

216)

Ref. interna 3 (par. 1 0

217)

Ref. interna 4 (par. 1 1

218)

Si se requiere una referencia externa, podra ser ana-
I6gica o de pulso. Si se utiliza la intensidad como sefal
de realimentacion, puede utilizarse la tension como
referencia analégica. Emplee la siguiente lista para
decidir qué terminal utilizar y ruptura parametros pro-
gramar.

Tipo de ref. Terminal Parametros
Pulso 17 or 29 301 or 305
Tension 53 or 54 308, 309, 310 or
311, 312, 313
Intensidad 60 314, 315, 316

Es posible programar referencias relativas. Una refe-
rencia relativa es un porcentaje (Y) de la suma de las
referencias externas (X). Este valor de porcentaje se
suma a la suma de las referencias externas, lo que
produce la referencia activa 62 e 63.

Si van a utilizarse referencias relativas, el parametro
214 debe ajustarse en Relativa [1]. Esto hace que las
referencias internas sean relativas. Ademas, puede
programarse Referencia relativa [4] en los terminales
54 y/o 60. Si se selecciona una referencia relativa ex-
terna, la sefal en la entrada sera un valor de porcen-
taje del rango total del terminal. Las referencias
relativas se suman segun su signo.

iNOTA!

“: Los terminales que no se utilicen deben
i ajustarse, preferiblemente, en No [0].

Limite de ganancia del diferencial

Si hay cambios en la referencia o la realimentacion en
determinada aplicacion, lo que significa que el error
cambia rapidamente, el diferencial puede volverse do-
minante. Esto se debe a que reacciona rapidamente
a cambios en el error. Cuanto mas rapido cambia el
error, mas alta es la ganancia diferencial. Por ello, esta
ganancia se puede limitar para permitir el ajuste de un
tiempo diferencial razonable para cambios lentos, y
una ganancia rapida adecuada para cambios rapidos.
Esto se efectua en el parametro 420, Lim. ganancia
diferencial.

Filtro de paso bajo

Si hay una determinada cantidad de corrientes de ri-
zado/tensiones en la sefial de realimentacion, pueden
amortiguarse por medio de un filtro de paso bajo. Ajus-
te una constante de tiempo adecuada de filtro de paso
bajo. Esta constante de tiempo representa la frecuen-
cia de apertura del rizado que se produce en la senal
de realimentacion. Si el filtro de paso bajo se ha ajus-
tado en 0,1 seg., la frecuencia de ruptura sera de 10
RAD/seg., correspondiendo a (10/2 x 1r) = 1.6 Hz. Esto
significa que todas las intensidades o tensiones que
varian mas de 1,6 oscilaciones por segundo seran su-
primidas por el filtro.

En otras palabras, la control sélo se efectuara en una
sefal de realimentacion que varie en una frecuencia
de menos de 1,6 Hz. Seleccione una constante de
tiempo apropiada en el parametro 421, Filtro PID.

B Descarga rapida

Esta funcion sélo se encuentra disponible en unidades
EB (ampliadas con freno) del tipo siguiente:

d VLT 5001-5052, 200-240 V
. VLT 5001-5102, 380-500 V
. 5001-5062, 525-600 V

Esta funcién se utiliza para descargar los condensa-
dores en el circuito intermedio después de que se
haya interrumpido la alimentacion de red. Es muy util
para el mantenimiento de la instalacién del convertidor
de frecuencia y/o del motor. El motor debe estar pa-
rado antes de que se active la descarga rapida. Si el
motor actua como generador, la descarga rapida no
sera posible.

La funcidn de descarga rapida puede seleccionarse
en el pardametro 408. La funcién se inicia cuando la
tension del circuito intermedio ha caido a un determi-
nado valor y se ha detenido el rectificador.

Con el fin de obtener la posibilidad de una descarga
rapida, el convertidor requiere un suministro externo
de 24 V CC a los terminales 35 y 36, ademas de una
resistencia de freno apropiada en los terminales 81 y
82.

Para el dimensionamiento de la resistencia de des-
carga para la descarga rapida, consulte las "Instruc-
ciones del freno", MI.50.DX.XX.
| iNOTA!

“: La descarga rapida sdélo es posible si el

a convertidor tiene suministro externo de
CC de 24 V y si se ha conectado una re-
sistencia de freno/descarga externa.
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Antes de realizar el mantenimiento de la
instalaciéon (convertidor de frecuencia y
motor), debe comprobarse que la tensién
del circuito intermedio sea inferior a 60 V
CC. Esto se realiza midiendo los termina-
les 88 y 89, en carga compatrtida.

' iNOTA!
“: La disipacion de potencia durante la des-
i carga rapida no forma parte de la funcion
de control de la potencia, parametro 403.
Debe tenerse esto en cuenta al dimensio-
nar las resistencias.

Parametro 408 = [1]

Descarga rapida
activada

FALLO (RESET MAMUAL>

Compruebe el

Sin suministro
externo de 24 V CC

externo de 24 V CC

Suministro externo
de 24V CC
correcto

Inicie la

descarga rapida Intervalo de tiempo

Descarga

Descarga
completada

DESCARGA RAPIDA 0K

175ZA447.10

B Fallo de alimentacion de red/descarga rapida con
fallo de red

La primera columna de la tabla muestra Fallo de ali-
mentacion de red, que se selecciona en el parametro
407. Si no se ha seleccionado una funcién, los proce-
dimientos del fallo de red no se efectuan. Si se selec-
ciona Deceler. controlada [1], el convertidor de fre-
cuencia llevara el motor a 0 Hz. Si se ha seleccionado
Si [1] en el parametro 408, se realiza una descarga
rapida de la tension del circuito intermedio después de
que el motor se pare.

Utilizando una entrada digital, es posible activar un fa-
llo de alimentacién de red y/o una descarga rapida.

Esto se realiza seleccionando Fallo de red en uno de
los terminales de control (16, 17, 29, 32, 33). Fallo de
red esta activado en la situacion de ‘0’ légico.
l iNOTA!
“: El convertidor de frecuencia puede sufri r
i dafios muy importantes si se repite la fun-
cion de descarga rapida en la entrada
digital con tensiéon de red conectada al
sistema.

Fallo de red par.  Descarga rapida par. 408 Fallo de red entrada digital Funcion
407
Sin funcién [0] No [0] '0' 16gico 1
Sin funcién [0] No [0] 1" l16gico 2
Sin funcién [0] Si[1] '0' 16gico 3
Sin funcién [0] Si[1] 1" 16gico 4
[1]-[4] No [0] '0' 16gico 5
[1]-[4] No [0] '1' 16gico 6
[1]-4] Si[1] '0' 16gico 7
[1]-[4] Si[1] '1' 16gico 8
N¢ funcién 1 N2 funcién 3

El fallo de red y la descarga rapida no estan activados.

N? funcién 2
El fallo de red y la descarga rapida no estan activados.

La entrada digital activa la funcién de descarga rapida,
sin tomar en cuenta la tension del circuito intermedio
ni si el motor esta en funcionamiento o no.

N? funcién 4

La descarga rapida se activa cuando la tension del
circuito intermedio ha caido a un determinado valor y
se han parado los inversores. Consulte el procedi-
miento de la pagina anterior.
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N2 funcién 5

La entrada digital activa la funcién de fallo de red, sin
tomar en cuenta si la unidad esta recibiendo tensién
de alimentacion eléctrica. Consulte las funciones del
parametro 407.

Ne funcién 6

La funcion de fallo de red se activa cuando la tensién
del circuito intermedio ha caido a un determinado va-
lor. La funcién de fallo de alimentacion de red se
selecciona en el paramet ro 407.

Ne funcién 7

La entrada digital activa tanto la descarga rapida como
el fallo de red, sin tomar en cuenta la tensién del cir-
cuito intermedio ni si el motor esta en funcionamiento
0 no. Primero se activa el fallo de red, y después se
realiza la descarga rapida.

N? funcién 8

Las funciones de descarga rapida y fallo de red se ac-
tivan cuando la tensién del circuito intermedio cae a
un nivel determinado.

Primero se activa el fallo de red, y después se realiza
la descarga rapida.

Motor en giro

Esta funcién hace posible "enganchar" un motor que
gira sin control y para que el convertidor de frecuencia
tome el control de la velocidad del motor. La funcién
puede activarse o desactivarse en el parametro 445.

Si se ha seleccionado la funcién de Motor en giro , hay
cuatro situaciones en que ésta se activara:

1. Después de darse una sefial de paro por
inercia a través del terminal 27.

2. Después de la puesta en marcha.

3. Si el convertidor de frecuencia esta en esta-
do de desconexion por fallo y se ha dado una
sefal de reset.

4. Si el convertidor de frecuencia suelta el mo-
tor debido a un estado de fallo y el fallo
desaparece antes de una desconexion, el
convertidor de frecuencia enganchara el mo-
tor y volvera a la referencia.

1. Motor en giro esta activada.

[rpm] A

Motor |
speed

»
t[s]
Term. 27
175ZA122.12
2. Motor en giro esta activada.
[rpm] &
Motor
speed
.
t[s]
Mains
switch |

175ZA629.1C
La secuencia de busqueda del motor en giro depende
de la Frecuencia/sentido de giro (parametro 200). Si se
selecciona Sentido hora el convertidor de frecuencia
empezara a buscar desde Frecuencia max. (parame-
tro 202) hasta 0 Hz.Si el convertidor de frecuencia no
encuentra el motor en giro durante la secuencia de
busqueda, efectuara un frenado de CC con el fin de
intentar reducir la velocidad del motor en giro hasta 0
rpm. Esto requiere que el freno de CC esté activado
en los parametros 125y 126. Si se selecciona Ambos
sentidos el convertidor de frecuencia detecta primero
en qué sentido gira el motor y después busca la
frecuencia.Sino se detecta el motor, el sistema asume
que éste esta parado o esta girando a baja velocidad,
y el convertidor de frecuencia arranca el motor de la
forma normal después de esta busqueda.

3. El convert idor de frecuencia se desconecta y la
funcion de Motor en giro esta activada.
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[rem] A
Motor A
speed
»
t[s]
Reset l_l

175ZA123.12
4. El convertidor de frecuencia suelta momenténea-
mente el motor. Motor en giro esta activada y vuelve a
enganchar el motor.

-

[rm] A

Vel. del
motor

DANFQOSS
175ZA124.11

Control de par de sobrecarga normal/alto

Esta funcion permite al convertidor de frecuencia fun-
cionar a un par constante del 100%, utilizando un
motor sobredimensionado.

La opcidn entre una caracteristica de par de sobre-
carga alto (M) o normal (N) se selecciona en el para-
metro 101.

Aqui también debe elegirse entre una caracteristica
de par constante (CT) alto o normal o una caracteris-
tica de par variable (VT) alto o normal.

Si se elige una caracteristica de par alto , un motor de
tamafo nominal con el convertidor VLT obtiene un par
de hasta el 160% durante 1 minuto tanto en CT como
en VT.

Si se selecciona una caracteristica de par normal un
motor sobredimensionado permitira un rendimiento de
par de hasta el 110% durante 1 minuto, tanto en CT
como en VT. Esta funcidn se utiliza, fundamentalmen-
te, en bombas y ventiladores, ya que dichas aplica-
ciones no requieren un par de sobrecarga.

-

[hairy

La ventaja de seleccionar una caracteristica de par
normal para un motor sobredimensionado consiste en
que el convertidor podra suministrar un par del 100%
constantemente, sin reduccion de potencia como re-
sultado del motor de mayor tamafio.
l iNOTA!
[ .. .
'.. Esta funcidon _no se puede seleccionar pa-
i ra las unidades VLT 5001-5006, 200-240
V, o VLT 5001-5011, 380-500 V.

Controlador de intensidad interno

El convertidor VLT Serie 5000 incorpora un controla-
dor de intensidad interno que se activa cuando la
intensidad del motor, y por ello, el par, es superior que
los limites de par ajustados en los parametros 221 y
222. Cuando el convertidor VLT Serie 5000 esté en el
limite de intensidad durante la operacion del motor o
el funcionamiento regenerativo, intentara situarse por
debajo de los limites de par lo mas rapidamente posi-
ble sin perder el control del motor.

Mientras el controlador de intensidad esté activado, el
convertidor sélo puede pararse mediante el terminal
27 si esta ajustado en Parada de inercia [0] o Reset y
parada de inercia [1]. Una sefal en los terminales
16-33 no se activara hasta que el convertidor se haya
alejado del limite de intensidad.

Tome en cuenta que el motor no utilizara el tiempo de
deceleracion, debido a que el terminal 27 debe pro-
gramarse para Parada de inercia [0] o Reset y parada
de inercia [1].

Programacion de Limite de par y parada

En las aplicaciones con un freno electromecanico ex-
terno, como por ejemplo, aplicaciones de elevacion,
es posible parar el convertidor de frecuencia mediante
un comando de parada 'estandar ', activando al mismo
tiempo el freno electromecanico externo.

El siguiente ejemplo ilustra la programacién de las co-
nexiones de un convertidor de frecuencia.

El freno externo puede conectarse al relé 01 o 04,
consulte Control del freno mecanico, en la pagina 66.
Programe el terminal 27 en Parada de inercia [0] o
Reset y parada de inercia [1], y el terminal 42 en Limite
de par y parada [27].
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Descripcion:

Si hay un comando de parada activado mediante el
terminal 18 y el convertidor de frecuencia no esta en
el limite de par, el motor decelerara hasta 0 Hz.

Si el convertidor de frecuencia esta en el limite de par
y se activa un comando de parada, se activara el ter-
minal 42, Salida (programado en Limite de par y para-
da [27]). La sefal al terminal 27 cambiara de ‘1 l6gico’
a ‘0 légico’ y el motor empezara a marchar por inercia.

Par. 319

—
HEEEN

-
D

17
L——"—118| PAR. 302

19

N
o

27| PAR. 304
29

PAR. 323

DANFOSS
176FAQ42.11

][]

- Arranque/parada mediante el terminal 18.
Parametro 302 = Arranque [1].

- Parada rapida mediante el terminal 27.
Parametro 304 = Parada de inercia inversa [0].

- Terminal 42, salida
Parametro 319 = Limite de par y parada [27].

- Terminal 01, salida de relé
Parametro 323 = Control de freno mecanico
[32].
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® Funcionamiento y Display

001 Idioma
Valor:

# Inglés (ENGLISH) [0]
Aleman (DEUTSCH) [1]
Francés (FRANCAIS) [2]
Danés (DANSK) [3]
Espafiol (ESPANOL) [4]
Italiano (ITALIANO) [5]

Funcion:

Las opciones de este parametro definen el idioma que
se utiliza en la pantalla.

Descripcion de opciones:
Pueden elegirse los idiomas Inglés [0], Aleman[1],
Francés [2], Danés [3], Espariol [4] o ltaliano [5].

002 Control local/remoto
Valor:
# Control remoto (REMOTO) [0]
Control local (LOCAL) [1]
Funcion:

Se puede elegir entre dos métodos de control del con-
vertidor de frecuencia.

Descripcion de opciones:
Si se selecciona Control remoto [0], el convertidor de
frecuencia puede controlarse mediante:

1. Los terminales de control o el puerto de co-
municacion serie.

2. La tecla [START]. Sin embargo, no puede
cancelar los comandos de parada (también
desactivacion de arranque) introducidos me-
diante las entradas digitales o el puerto de
comunicacion serie.

3. Las teclas [STOP], [JOG] y [RESET], siem-
pre que estén activadas (consulte los para-
metros 014, 015y 017).

Si se selecciona Control local [1], el convertidor de fre-
cuencia puede controlarse mediante:

1. La tecla [START]. No obstante, esto no pue-
de anular los comandos de Parada en los

terminales digitales (si se ha seleccionado [2]
0 [4] en el parametro 013).

2. Las teclas [STOP], [JOG] y [RESET], siem-
pre que estén activadas (consulte los para-
metros 014, 015y 017).

3. La tecla [FWD/REV], siempre que se haya
activado en el parametro 016 y que se haya
elegido entre [1] o [3] en el parametro 013.

4. Las teclas "Flecha arriba" y "Flecha abajo"
para controlar la referencia local mediante el
parametro P003.

5. Un comando de control externo que puede
conectarse al terminal 16, 17, 19, 27, 29, 32
0 33. Sin embargo, sera necesario seleccio-
nar [2] o [4] en el parametro 013.

Consulte también la seccién Cambio entre el control
remoto y el control local.

003 Referencia local

Valor:

Par. 013 =[1] o [2]:

0 - fmax # 50 Hz

Par. 013 =[3] o [4] y par. 203 = [0]:
Refuin - Refuax

o
he)
[&]
@
S
I
S
(@]
o
S
o

Funcioén:
Este parametro permite ajustar manualmente el valor
de referencia deseado (velocidad o referencia de la
configuracién seleccionada, segun la opcion elegida
en el parametro 013).
La unidad emplea la configuracion indicada en el pa-
rametro 100, siempre que se haya seleccionado Con-
trol de proceso, lazo cerrado [3] o Control de par en lazo
abierto [4].

Descripcion de opciones:
Debe seleccionarse Local[1] en el parametro 002 para
utilizarlo.
El valor ajustado se almacena en caso de corte de
electricidad, consulte el parametro 019.
En este parametro no se sale automaticamente del
Modo de Cambio de Datos (tras intervalo de tiempo).
Referencia local no puede ajustarse mediante el puer-
to de comunicacion serie.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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_ . Ajuste 4 (AJUSTE 4) [4]
Advertencia: El valor ajustado se memo- # Ajuste activo (AJUSTE ACTIVO) [5]

riza después de desconectar la alimenta-
cién, por lo que el motor puede arrancar
sin_advertirlo al restablecer la alimenta-
cion; si el parametro 019 se cambia a
Rearranque auto., utilice la ref. almacena-

da. [0].

004 Ajuste activo

(AJUSTE ACTIVO)
Valor:
Ajuste de fabrica (AJUSTE DE FABRICA) [0]
# Ajuste 1 (AJUSTE 1) [1]
Ajuste 2 (AJUSTE 2) [2]
Ajuste 3 (AJUSTE 3) [3]
Ajuste 4 (AJUSTE 4) [4]
Ajuste multiple (AJUSTE MULTIPLE) [5]
Funcion:

Este parametro define el nimero de Ajuste para con-
trolar las funciones del convertidor de frecuencia.
Todos los parametros se pueden programar en cuatro
ajustes de parametros individuales, Ajuste 1 a Ajuste
4. Ademas, hay un ajuste de fabrica, que no se puede
modificar.

Descripcion de opciones:
Ajuste de fabrica [0] contiene los datos establecidos en
fabrica. Puede emplearse como fuente de datos si los
demas ajustes van a establecerse en una condicion
conocida.
Los parametros 005 y 006 permiten copiar de un ajus-
te a otro o el resto de ajustes.
Ajustes 1-4 [1]-[4] son cuatro ajustes individuales que
pueden seleccionarse de forma individual.
Ajuste multiple [5] se utiliza mediante conmutacién
controlada a distancia entre varios ajustes. Pueden
emplearse los terminales 16/17/29/32/33, ademas del
puerto de comunicacion serie, para conmutar entre los
ajustes.

005 Ediciéon de ajustes

(EDITAR AJUSTE)

Funcioén:
Las opciones se refieren a los ajustes en que va a
efectuarse la programacioén (cambio de datos) durante
el funcionamiento (mediante el panel de control o el
puerto de comunicacion serie). Los 4 Ajustes pueden
programarse de forma independiente respecto al ajus-
te seleccionado como el ajuste activo (seleccionado
en el parametro 004).

Descripcion de opciones:
El Ajuste de fabrica [0] contiene los datos establecidos
en fabrica, y puede utilizarse como fuente de datos si
los demas ajustes van a establecerse en una condi-
cion conocida.
Ajustes 1 a 4 [1]-[4] son ajustes individuales que pue-
den utilizarse segun se requieran. Es posible progra-
marlos libremente, con independencia del ajuste que
haya seleccionado como ajuste activo, que controla
las funciones del convertidor de frecuencia.

| iNOTA!

": Si se realiza un cambio general de datos

q 0 una copia al ajuste activo, esto tendra
un efecto inmediato en el funcionamiento
de la unidad.

006 Copia de ajustes

(COPIAR AJUSTE)

Valor:

# Sin copia (NO COPIAR) [0]
Copiar a 1 de # (COPIAR AL AJUSTE 1) [1]
Copiar a 2 de # (COPIAR AL AJUSTE 2) 2]
Copiar a 3 de # (COPIAR AL AJUSTE 3) [3]
Copiar a 4 de # (COPIAR AL AJUSTE 4) [4]
Copiar a todos de # (COPIAR A TODOS) [5]

# = Ajuste seleccionado en el parametro 005

Funcioén:
Se realiza una copia del ajuste seleccionado en el pa-
rametro 005 a otro de los ajustes, o a todos simulta-
neamente. La funcién de copia de ajustes no copia los

Valor: parametros 001, 004, 005, 500 y 501.
AJ_USte de fabrica (AJUSTE DE FABRICA) [0] La copia sélo es posible en el modo de parada (motor
Ajuste 1 (AJUSTE 1) (1] parado con un comando de parada).
Ajuste 2 (AJUSTE 2) [2]
Ajuste 3 (AJUSTE 3) [3]
# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Serie VLT® 5000

Descripcion de opciones:
La copia comienza cuando se ha introducido la funcion
de copia deseada y se ha confirmado presionando la
tecla [OK].
La pantalla indica que la copia esta en curso.

007 Copia con el LCP

(COPIAR LCP)

Valor:
# Sin copia (NO COPIAR) [0]
Recibir todos los parametros
(RECUPERAR PARAM.) [1]

Enviar todos los parametros (VOLCAR PA-
RAM.) [2]
Enviar param. no relativos a potencia

(VOLCAR PARTE PAR.) [3]

Funcion:
El parametro 007 se emplea siva a utilizarse la funcion
de copia integrada del panel de control. El panel de
control es extraible. Por lo tanto, puede copiar los va-
lores de un parametro a otro con toda facilidad.

Descripcion de opciones:
Seleccione Recuperar param [1] si todos los valores de
parametros se van a transmitir al panel de control.
Seleccione Volcar param [2] si todos los valores de
parametros transmitidos van a copiarse al convertidor
de frecuencia en el que esta montado el panel de con-
trol.

0.01 - 500.00

Funcion:
Este parametro selecciona el factor por el que se mul-
tiplica la frecuencia actual del motor, fu, para la pre-
sentacion del display, cuando los parametros 009-012
se han ajustado como Frecuencia x Escalado [5].

# 1

Descripcion de opciones:
Ajuste el factor de escalado requerido.

009 Linea 2 de la pantalla (LINEA DISPL. 2)
Valor:
Sin lectura (NINGUNO) [0]
Referencia [%] (EXT. [%]) [1]

Referencia [unidad] (REFERENCIA (UNID))  [2]
Realimentacién [unidad] (REALIMENTA.

(UNID)) (3]
% Frecuencia [Hz] (FRECUENCIA (Hz)) [4]

Frecuencia x Escalado [-]

(FREC. x ESCALA) [5]

Intensidad del motor [A] (INTENSIDAD MO-

TOR [A]) [6]

Par [%] (PAR [%]) 7]

PotencialkW] (POTENCIA [kW]) [8]

Potencia[HP] (POTENCIA [hp] [US]) [9]

Energia de salida [kWh]

(ENERGIA SALIDA [kWHh])

Tension del motor [V] (TENSION MOTOR
\2); [11]

[10]

Seleccione Volcar parametros independientes de la po- TenS|on,de.CC [VI(TENSION C.C [V]) [12]
tencia [3] si s6lo se van a volcar parametros indepen- Carga térmica, motor [%]
dientes de la potencia. Esto se utiliza cuando se (TERMICO MOTOR [%]) [13]
transfieren los parametros a un convertidor de fre- Carga térmica, VLT [%] (TERMICO VLT [%]) [14]
cuencia que tiene una potencia nominal distinta a la Horas de funcionamiento [Horas]
del convertidor utilizado como origen de la configura- (HORAS EJECUTADAS) [15]
cién de parametros. Entrada digital [Cédigo binario]
Tenga en cuenta que los parametros en funcién de la (ENTRADA DIG. [BIN]) [16]
potencia 102-106, deben programarse después de la Entrada analégica 53 [V]
copia de ajustes. (ENTRADA ANALOGS53 [V]) [17]
' NOTA! Entrada analdgica 54 [V]
- . . . (ENTRADA ANALOG54 [V]) [18]
“i La recepcion de parametros solo puede o
i realizarse en el modo de parada. Entrada anal6gica 60 [mA]
(ENTRADA ANALOG60 [mA]) [19]
Referencia de pulsos [Hz] (REF. PULSOS
[Hz]) [20]
008 Presentar escalado de la frec. del motor| Referencia externa [%] (REFERENCIA EXT.
[%]) [21)
Valor:
# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Serie VLT® 5000

Cédigo de estado [Hex] (CODIGO ESTADO

[HEX]) [22]
Efecto de freno/2 min. [KW]

(ENERGIA FRENO/2min.) [23]
Efecto de freno/seg. [kW] (ENERGIA FRE-

NO/s) (24]
Temperatura del disipador térmico [°C]
(HEATSINK TEMP [°C]) [25]
Cédigo de alarma [Hex] (CODIGO ALARMA
[HEX]) [26]
Cddigo de control [Hex]

(COD.CONTROL [HEX]) [27]
Cddigo de advertencia 1 [Hex]

(CODIGO AVISO1 [HEX]) [28]
Cédigo de advertencia 2 [Hex]

(CODIGO AVISO2 [HEX]) [29]

Advertencia de la tarjeta de opcion de co-
municaciones
(COD.ADV.OPT.COM [hex]) [30]

RPM [min-'] (MOTOR RPM [RPM)) [31]
RPM x escalado [] (M. RPM X ESCALA) [32]

Texto de la pantalla LCP (FREE PROG.
ARRAY) [33]

Funcién:
Este parametro permite presentar una opcioén de va-
lores de datos en la linea 2 de la pantalla.
Los parametros 010 a 012 permiten utilizar tres valo-
res de datos mas que se presentan en la linea 1.

Descripcion de opciones:
No hay interruptores de lectura de la lectura.
Referencia [%] corresponde a la referencia total (su-
ma de ref. digital/analégica/interna/de bus/de mante-
ner/enganche arriba y abajo).
Referencia [unidad] da el valor de estado de los ter-
minales 17/29/53/54/60 utilizando la unidad definida
partiendo de la configuracion del parametro 100 (Hz,
Hz y rpm).
Realimentacidn [unidad] da el valor de estado de los
terminales 33/53/60 utilizando las unidades/escala se-
leccionadas en los parametros 414, 415 y 416.
Frecuencia [Hz] proporciona la frecuencia del motor,
es decir, la frecuencia de salida del convertidor de fre-
cuencia.
Frecuencia x Escalado [-] corresponde a la frecuen-
cia actual del motor fm (sin amortiguacion de resonan-
cia) multiplicada por un factor (escalado) ajustado en
el parametro 008.
Intensidad del motor [A] indica la corriente de fase
del motor medida como valor eficaz.

Par [%] indica la carga actual del motor. en relacion
con el par motor nominal.

Potencia [kW] indica la potencia actual que consume
el motor en kW.

Potencia [HP] indica la potencia real que consume el
motor en HP.

Energia de salida [kWh] indica |la energia consumida
por el motor desde que se efectud la ultima inicializa-
cion (reset) en el parametro 618.

Tension del motor [V] indica la tension de salida al
motor.

Tension de CC [V] indica la tensién del circuito inter-
medio en el convertidor de frecuencia.

Carga térmica, motor [%] indica la carga térmica cal-
culada/estimada del motor. EI 100% es el limite de
fuera de servicio.

Carga térmica, VLT [%)] indica la carga térmica cal-
culada/es timada del convertidor de frecuencia. El
100% es el limite de fuera de servicio.

Horas de funcionamiento [Horas] indica el nimero
de horas que ha funcionado el motor desde la ultima
inicializacion (reset) en el parametro 619.

Entrada digital [Codigo binario] indica los estados
de sefal de los 8 terminales digitales (16, 17, 18, 19,
27,29, 32 y 33). La entrada 16 corresponde al bit del
extremo izquierdo. '0'=sin sefal, '1'=sefial conectada.
Entrada analégica 53 [mA] indica el valor de sefal
en el terminal 53.

Entrada analégica 54 [mA] indica el valor de sefal
en el terminal 54.

Entrada analégica 60 [mA] indica el valor de sefal
en el terminal 60.

Entrada de pulso [Hz] indica los pulsos posibles en
HZ conectada a uno de los terminales 17 o 29.
Referencia serie [%] da la suma de la referencia serie
como porcentaje (suma de analdgica/pulso/bus).
Codigo de estado [Hex] proporciona la palabra de
estado enviada por el puerto de comunicacion serie
en cddigo hexadecimal desde el convertidor de fre-
cuencia.

Efecto de freno/2 min. [KW] indica la fuerza de freno
transferida a una resistencia de freno externo. El valor
indicado es un promedio a lo largo de 120 seg.

Se presupone que se ha introducido un valor de re-
sistencia en el parametro 401.

Efecto de freno/seg. [kW] iindica la fuerza de freno
transferida a una resistencia de freno externo. La po-
tencia se indica como valor instantaneo.

Se presupone que se ha introducido un valor de re-
sistencia en el parametro 401.

Temperatura del disipador térmico [°C] indica la
temperatura del disipador térmico actual del converti-

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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dor de frecuencia. El limite de desconexion es 90 + 5°
C, y el de reconexion 60 + 5°C.

Cddigo de alarma. [Hex] indica una o varias alarmas
en codigo hexadecimal. Consulte Cddigo de alarma.
Cédigo de control. [Hex] indica el codigo de control
para el convertidor de frecuencia. Consulte Comuni-
cacion serie, en la Guia de Disefo.

Cddigo de aviso 1. [Hex] indica una o mas adverten-
cias en coédigo hexadecimal. Consulte Cddigo de ad-
vertencia.

Codigo de estado ampliado [Hex] indica una o mas
condiciones de estado en cédigo hexadecimal. Con-
sulte Cddigo de advertencia.

Advertencia de la tarjeta de opcion de comunica-
ciones [Hex] se emite un cédigo de advertencia si hay
un fallo en el bus de comunicaciones. Este cddigo sélo
se activa si se han instalado las opciones de comuni-
cacion. Si no se han instalado dichas opciones, se
muestra 0 Hex.

RPM [min-' ] indica la velocidad del m otor. En el con-
trol de velocidad en bucle cerrado, este valor es una
medida. En otros modos, el valor sélo se calcula a
partir del deslizamiento del motor.

RPM x escala [-] indica las RPM del motor multiplica-
do por un factor ajustado en el parametro 008.

Texto de la pantalla LCP muestra el texto programa-
do en el parametro 553 Texto de la pantalla 1 'y 554
Texto de la pantalla 2 mediante la LCP o el puerto de
comunicacion serie.

Imposible en el parametro 011-012.

El texto de la pantalla 1 s6lo se muestra a longitud
completa si los parametros 011 y 012 se establecen
en Ninguno [0].

010 Linea 1,1 del display (LINEA DISPL 1.1)
011 Linea 1,2 del display (LINEA DISPL 1.2)
012 Linea 1,3 del display (LINEA DISPL 1.3)
Valor:
Consulte el parametro 009.
Funcién:
Los parametros 010 - 012 permiten mostrar tres valo-
res de datos distintos en la pantalla: linea 1, posiciont,
linea 1, posicién 2 y linea 1, posicién 3, respectiva-
mente.
Para lecturas de la pantalla, pulse el boton [DISPLAY/
STATUS].
La lectura puede ser desconectada.

Descripcion de opciones:
A continuacién se incluyen los ajustes de fabrica para
cada parametro:

Serie VLT® 5000
Param. 010 Referencia [%]
Param. 011 Intensidad del motor [A]
Param. 012 Potencia [kW]

Modo de referencia local y

1
013 parametro 100

(MODO REF. LOCAL)

Valor:
Local no activo (NO) [0]
Control de LCP y bucle abierto.
(LOCAL MIX. CON CONTROL) [1]
Control digital de LCP y bucle abierto.
(LOCAL MIX. SIN CONTR.) [2]
Control de LCP y bucle cerrado
(LOCAL CON CONTROL) [3]
# Control digital de LCP y bucle cerrado 100.
(LOCAL - MIX CON CONTR.) (4]
Funcion:

Aqui es donde se selecciona la funcidon deseada si se
ha elegido el control local en el parametro 002.
Consulte también la descripcién del parametro 100.

Descripcion de opciones:
SiLocal no activo [0] esta seleccionado, se bloquea un
posible ajuste deReferencia local mediante el parame-
tro 003.
Sélo se puede cambiar a Local no activo [0] desde una
de las otras opciones de ajuste del parametro 013,
cuando el convertidor de frecuencia se haya ajustado
en Control remoto [0] en el parametro 002.

Control de LCP y bucle abierto [1] se utiliza cuando la
velocidad tiene que ajustarse (en Hz) mediante el pa-
rametro 003, cuando el convertidor de frecuencia se
ha ajustado en Control local [1] en el parametro 002.

Si el parametro 100 no se ha ajustado para el Bucle
abierto de control de velocidad [0], cambie a Bucle
abierto de control de velocidad [0]

< emphasis style="italic">Control digital LCP y bucle

abierto [2] funciona como Control LCP y bucle abier-

to [1], siendo la unica diferencia que el parametro 002
se ha ajustado como Control local [1], el motor se con-
trola a través de las entradas digitales, de acuerdo con
la lista en la seccion Cambio entre el control local y el
control remoto.

Control de LCP y bucle cerrado [3] se selecciona si la
referencia se va a definir mediante el parametro 003.

Control digital de LCP y bucle cerrado [4] funciona co-
mo Control de LCP y bucle cerrado [3], aunque, cuan-

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Serie VLT® 5000

do el parametro 002 se ha ajustado en Local [1], el
motor puede controlarse mediante las entradas digi-
tales segun la lista de la seccién Cambio entre el
control local y el control remoto .

INOTA!
“: Cambio de control remoto a control digital
i de LCP y bucle abierto:

La frecuencia del mot or y el sentido de rotacién actual
se deben conservar. Si el sentido de rotacién actual

no corresponde a la sefal de inversién (referencia ne-
gativa), la frecuencia del motor fu se ajustara en 0 Hz.

Cambio de control digital de LCP y bucle abierto a
control remoto:

La configuracion seleccionada (parametro 100) estara
activada. Los cambios se efectian sin movimientos
bruscos.

Cambio de control remoto a control de LCP y bucle
cerrado o control digital de LCP y bucle cerrado.

Se mantendra la referencia actual. Si la senal de re-
ferencia es negativa, la referencia local se ajustara en
0.

Cambio de control de LCP y bucle cerrado o control
remoto de LCP y bucle cerrado a control remoto.

La referencia se sustituira por la sefal de referencia
activa del control remoto.

(1) Parada local
Valor:
No (NO) [0]
# Si (Si) [1]
Funcion:

Este parametro desactiva/activa la funcién de parada
local desde el LCP.

La tecla se utiliza si se ha definido el parametro 002
como Control remoto [0] o Local [1].

Descripcion de opciones:
Si se selecciona No [0], la tecla [STOP] estara desac-
tivada.
' iNOTA!
“: Si se selecciona Activar la tecla [Stop]
i anula todos los comandos de arranque.

015 Velocidad fija local JOG (VELOC.FIJA

LOCAL)
Valor:
# No es posible (DESACTIVAR) [0]
Posible (ACTIVAR) [1]
Funcion:

Este parametro activa o desactiva la funcion de velo-
cidad fija en el LCP.

La tecla se utiliza si se ha definido el parametro 002
como Control remoto [0] o Local [1].

Descripcion de opciones:
Si se selecciona No [0], la tecla [JOG] estaradesacti-
vaoda.

016 Cambio sentido de giro local
Valor:
# No es posible (NO) [0]
Posible (Si) [1]
Funcion:

Este parametro activa o desactiva la funcion de cam-
bio de sentido de giro en el LCP.

Esta tecla sélo se puede utilizar si el parametro 002 se
ha definido en Funcionamiento local [1] y el parametro
013 en Control LCP [3].

Descripcion de opciones:
Si se selecciona No [0], la tecla [FWD/REV] estara de-
sactivada.
Consulte el parametro 200.

017 Reset local de descon. (RESET LOCAL)
Valor:

No es posible (NO) [0]
# Posible (Si) [1]
Funcion:

En este parametro, la funcion en cuestion puede se-
leccionarse o retirarse del conjunto de teclas.

La tecla se utiliza si se ha definido el parametro 002
como Control remoto [0] o Local [1].

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Descripcion de opciones:
Si se selecciona No [0] en este parametro, la tecla
[RESET] estara desactivada.
' iNOTA!
'l: Seleccione Desactivar [0] sélo si se ha co-
i nectado una sefal de reset externa me-
diante las entradas digitales.

018 Bloquear cambio de datos
Valor:
# Desbloqueado (DESBLOQUEADO) [0]
Bloqueado (BLOQUEADOQ) [1]
Funcion:

En este parametro, el software se puede "bloquear",
es decir: no es posible realizar cambios de datos, me-
diante LCP (sin embargo, esto sigue siendo posible
mediante el puerto de comunicacion serie).

Descripcion de opciones:
Si se ha seleccionado Bloqueado [1], no es posible
realizar cambios de datos.

019 Modo de arranque, control local

Valor:
Rearranque auto., usa ref. almacenada
(REARRANQUE AUTOMAT) [0]

% Parada forzada, usa ref. almacenada

(LOCAL=PARADA+REF.) [1]
Parada forzada, ajusta ref. en 0
(LOCAL=PARADA+REF.=0) [2]

Funcion:
Ajuste del modo de funcionamiento requerido cuando
esta conectada la alimentacion eléctrica.
Esta funcion solo puede estar activada en correspon-
dencia con Control local [1] en el parametro 002.

Descripcion de opciones:
Rearranque auto., usa ref. almacenada [0] se seleccio-
na si es necesario que la unidad arranque con la
referencia local (ajustada en el parametro 003) y con
las condiciones de arranque y parada dadas con las
teclas [Start/Stop], justo antes de desconectar la ali-
mentacion eléctrica.

Parada forzada, usa ref. almacenada [1] se utiliza si es
necesario que la unidad permanezca parada cuando
regresa la alimentacion eléctrica, hasta que se pre-
sione la tecla [Start]. Después del comando de arran-
que, la referencia local utilizada es la ajustada en el
parametro 003.
Parada forzada, ajusta ref. en 0 [2] se selecciona si es
necesario que la unidad permanezca parada cuando
regresa la alimentacion de red. La referencia local
(parametro 003) se inicializa.
l iNOTA!

'.: En el caso de control remoto (parametro

i 002), la condicion de arranque y parada
dependera de los cambios externos. Si la
unidad va a permanecer parada después
de conectarla a la alimentacion de red,
seleccione Arranque de pulso [2] en el pa-
rametro 302.

027 Linea de lectura de advertencia
Valor:
% Advertencia en linea 1/2 [0]
Advertencia en linea 3/4 [1]
Funcion:

En este parametro se decide en qué linea va a apa-
recer la advertencia el modo de display. En el modo
de programacion (Menu o Menu Rapido) la adverten-
cia aparecera en la linea 1/2 para evitar alteraciones
en la programacion.

Descripcion de opciones:
Seleccione la linea de lectura.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Serie VLT® 5000
m Cargay Motor Si se seleccionaControl de par en lazo abierto [4] se
regula la velocidad y el par se mantiene constante.
100 Configuracion Esto se efectua sin una sefnal de realimentacion, ya

(CONFIGURACION) que el convertidor VLT Serie 5000 calcula el par con

precision, sobre la base de la medida de la intensidad
Valor:

) ) (consulte los ejemplos de conexion en la Guia de Di-
% Control de velocidad en lazo abierto

sefo).
(LAZO ABIERTO VELOC.) [0] _ ) _ . B
Control de velocidad en lazo cerrado |S' Sj s(,jelecglo;aContrcll de par, real~|m|e;ta0|olr.1 de \t/e-
(LAZO CERRADO VELOC.) 1] C.)(’il ad [5] e. e conectarse una sefial de rea men a-
cion de velocidad de encoder a uno de los terminales
Control de proceso en lazo cerrado -
digitales 32/33.
(LAZO CERRADO PROCESO) [3]

Control de par en lazo abierto El parametro 205, Referencia maxima , y el parametro
(MODO PAR) [4] 415, Realimen. max., deberan adaptarse a la aplica-

Control de par, realimentacién de velocidad cion si se selecciona [1], [3], [4] o [3]

(VELOC. CONTROL PAR.) 5]

Funcién: —
Este parametro se utiliza para seleccionar la configu- 101 Caracteristicas de par

racion a la que se va a adaptar el convertidor. Esto (TIPO DE PAR)

hace que sea sencillo realizar la adaptacion a deter- Valor:

minada aplicacion, ya que los parametros que no se # Par constante alto (PAR-M-CONSTANTE) [1]
utilizan en la configuracion correspondiente no se to- Par variable alto bajo (PAR-M-VARIABLE:

man en cuenta. BAJO) [2]

Cambiando entre las diferentes configuraciones de la

L ; . . Par variable alto medio
aplicacion, se asegura la transferencia fluida (sélo la

. (PAR-M-VARIABLE: MED.) [3]

frecuencia).
Par variable alto alto
(PAR-M-VARIABLE: ALTO) [4]
Descripcion de opciones: .

Si se seleccionaControl de velocidad en lazo abierto Caracter. de par alto de motor especial

. L . (PAR-M-MOTOR ESPEC.) [5]
[0] se obtiene una regulaciéon normal de la velocidad ) )
(sin senal de realimentacion), con compensacion au- Par variable alto con par de arranque bajo
tomatica que asegura una velocidad constante en car- (PAR-M-CT-VT BAJO) [6]
gas variables. Si se van a desactivar las compensa- Par variable alto con par de arranque medio
ciones, cambielas en el grupo de parametros 100. (PAR-M-CT-VT MEDIO) (7]
Si se seleccionaControl de velocidad en lazo cerrado Par variable alto con par de arranque alto
[1] se obtiene un control total de par a 0 rpm, ademas (PAR-M-CT-VT ALTO) (8]
de incrementarse la precisién de la velocidad. Es ne- Par constante normal
cesario suministrar una sefal de realimentacién y (PAR-N CONSTANTE) [11]
ajustar el controlador PID. Par variable normal bajo
(Consulte, ademas, los ejemplos de conexién en la (PAR-N-VARIABLE: BAJO) [12]
Guia de Disefo). Par variable normal medio
Si se seleccionaControl de proceso en lazo cerrado [3] (PAR-N-VARIABLE: MED.) [13]
se activard el controlador interno, permitiendo una Par variable normal alto
control precisa de un proceso junto con una sefal de- (PAR-N-VARIABLE: ALTO) [14]
terminada. Esta sefal se puede ajustar utilizando las Caracter. de par normal de motor especial
unidades de proceso actuales o en forma de un por- (PAR-N-MOTOR ESPEC.) [15]
centaje. Es necesario que el proceso suministre una Par variable normal con par de arranque
sefal de realimentacion, y debe ajustarse el controla- constante bajo
dor (consulte los ejemplos de conexién en la Guia de (PAR-N-CT-VT BAJO) [16]
Disefo).
# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Par variable normal con par de arranque
constante medio

(PAR-N-CT-VT MEDIO) 171
Par variable normal con par de arranque
constante alto

(PAR-N-CT-VT ALTO) [18]

Funcion:
En este parametro, se selecciona el principio para
ajustar las caracteristicas U/f del convertidor de fre-
cuencia de acuerdo con las caracteristicas de par de
la carga. Cambiando entre las diferentes caracteristi-
cas de par, se asegura la transferencia fluida (sélo la
tension).

Descripcion de opciones:
' iNOTA!
'l: Para las unidades VLT 5001-50086,
i 200-240 V, y VLT 5001-5011, 380-500 V,
y VLT 5011, 550-600 V solo es posible
seleccionar caracteristicas de par de [1] a
[8].

Si se selecciona una caracteristica de par alto [1]-[5],
el convertidor de frecuencia puede funcionar con un
par del 160%. Si se selecciona una caracteristica de
par normal [11] - [15], el convertidor de frecuencia
puede funcionar con un par del 110%. El modo normal
se utiliza para motores sobredimensionados.
Observe que el par se puede limitar en el parametro
221.

Si se selecciona Par constante se obtiene una carac-
teristica U/f dependiente de la carga en la que aumen-
ta la tension de salida en el caso de un incremento de
la carga (intensidad), de forma que se conserve una
magnetizacion constante del motor y se compensen
las pérdidas del motor durante el arranque.
Seleccione Par variable bajo, Par variable medio o Par
variable alto si la carga es variable o cuadratica (bom-
bas centrifugas, ventiladores).

Seleccione Par variable alto con par de arranque bajo
[6], medio [7] o alto [8] si se requiere un par de arran-
que mas alto que el obtenido con las tres caracteris-
ticas mencionadas, consulte la siguiente figura.

80%-

60%-

40%-

20%-

175ZA251.1°

DANFOSS

0.0 : ;
0.0 50% 100%
La seleccion de las caracteristicas del par debe ha-
cerse asegurando un funcionamiento lo mas fiable
posible, un consumo de energia minimizado y un nivel
de ruido acustico lo mas bajo posible.
Seleccione Caracteristicas de motor especiales si se
requiere un ajuste especial de U/f para adaptar el mo-
tor en cuestion. Ajuste los puntos de inflexion en los
parametros 422-432.
| iNOTA!

": La compensacion de deslizamiento no es-

q ta activada si se utiliza un par variable o
las caracteristicas de motor especial.

Potencia del motor (POTENCIA MO-

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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102 TOR)
Valor:

0,18 kW (0,18 KW) [18]
0,25 kW (0,25 KW) [25]
0,37 kW (0,37 KW) [37]
0,55 kW (0,55 KW) [55]
0,75 kW (0,75 KW) [75]
1,1 kW (1,10 KW) [110]
1,5 kW (1,50 KW) [150]
2,2 kW (2,20 KW) [220]
3 kW (3,00 KW) [300]
4 kKW (4,00 KW) [400]
5,5 kW (5,50 KW) [550]
7,5 kW (7,50 KW) [750]
11 kW (11,00 KW) [1100]
15 kW (15,00 KW) [1500]
18,5 kW (18,50 KW) [1850]
22 kW (22,00 KW) [2200]
30 kW (30,00 KW) [3000]
37 kW (37,00 KW) [3700]
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45 kW (45,00 KW) [4500] 230V [230]
55 kW (55,00 KW) [5500] 240V [240]
75 kW (75,00 KW) [7500] 380V [380]
90 kW (90,00 KW) [9000] 400 V [400]
110 KW (110,00 KW) [11000] 415V [415]
132 KW (132,00 KW) [13200] 440 V [440]
160 kW (160,00 KW) [16000] 460 V [460]
200 kW (200,00 kW) [20000] 480V [480]
250 KW (250,00 KW) [25000] 500 V [500]
280 kW (280,00 KW) [28000] 550 V [550]
315 kW (315,00 KW) [31500] 575V [575]
355 kW (355,00 KW) [35500] 660 V [660]
400 kW (400,00 KW) [40000] 690 V [690]
450 kW (450,00 KW) [45000] Depende de la unidad
500 kW (500,00 KW) [50000]
530 kW (530,00 KW) [53000] Funcién:
560 kW (560,00 KW) [56000] Seleccione un valor que sea igual a los datos de la
630 kW (630,00 KW) [63000] placa de caracteristicas del motor.

Depende de la unidad | iNOTA!

": El motor siempre vera la tensién de pico,
Funcién: q segun la tensién de alimentacion conec-

Seleccione el valor de kW que corresponde a la po-
tencia nominal del motor.

Se ha seleccionado en fabrica un valor nominal en kW
que depende del tamafo de la unidad.

Descripcion de opciones:
Seleccione un valor que sea igual a los datos de la
placa de caracteristicas del motor. Hay 4 posibles ta-
manfos inferiores o 1 superior, respecto al ajuste de
fabrica.
Ademas, existe la posibilidad de ajustar el valor de la
potencia del motor como un valor infinitamente varia-
ble.
El valor establecido ayuda a seleccionar valores ade-
cuados para los parametros del motor, en los para-
metros 108 a 118.

' iNOTA!
“: Si se cambia el ajuste del parametro
i 102-109, los parametros 110-118 volve-
ran al ajuste de fabrica.

103 Tensién del motor (TENSION MOTOR)
Valor:

tada; sin embargo, en el caso de funcio-
namiento regenerativo, la tensién puede
ser mayor.

Descripcion de opciones:
Seleccione un valor que sea igual al valor de los datos
de la placa de caracteristicas del motor, con indepen-
dencia de la tension de red del convertidor de frecuen-
cia. Ademas, es posible ajustar el valor de la tension
del motor de manera infinitamente variable.
El valor establecido cambia automaticamente los va-
lores para los parametros del motor, en los parametros
108 a 118.
Para el funcionamiento a 87 Hz con motores de
230/400 V, ajuste los datos de la placa de caracteris-
ticas para 230 V. Adapte el parametro 202, Limite
superior de frec. de salida, y el parametro 205, Refe-
rencia maxima, a la aplicacion de 87 Hz.

"

iNOTA!

Si se utiliza una conexion en triangulo,
debe seleccionarse la frecuencia nominal
del motor para dicha conexién.

200V [200]
208 V [208]
220V [220]
# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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' iNOTA!
C Si se cambia el ajuste del parametro
102-109, los parametros 110-118 volve-
ran al ajuste de fabrica. Si se estan utili-
zando caracteristicas de motor especial,
un cambio en el parametro 102-109 afec-
ta al parametro 422.

104 Frecuencia del motor
Valor:
% 50 Hz (50 HZ) [50]
60 Hz (60 HZ) [60]

Frecuencia maxima del motor 1000 Hz.

Funcién:
Aqui es donde se selecciona la frecuencia nominal del
motor fu,N (datos de la placa de caracteristicas).

Descripcion de opciones:
Seleccione un valor que sea igual a los datos de la
placa de caracteristicas del motor.
También es posible ajustar un valor indefinidamente
variable de la frecuencia del motor; consulte el capi-
tulo Funcionamiento del convertidor de frecuencia.
Si selecciona un valor distinto a 50 Hz 0 60 Hz, sera
necesario corregir los parametros 108 y 109.
Para el funcionamiento a 87 Hz con motores de
230/400 V, ajuste los datos de la placa de caracteris-
ticas para 230 V. Adapte el parametro 202, Limite
superior de frec. de salida, y el parametro 205, Refe-
rencia maxima, a la aplicacion de 87 Hz.

' iNOTA!
C Si se cambia el ajuste del parametro
102-109, los parametros 110-118 volve-
ran al ajuste de fabrica. Si se estan utili-
zando caracteristicas de motor especial,
un cambio en el parametro 102-109 afec-
ta al parametro 422.

iNOTA!

Si se utiliza una conexién en triangulo,
debe seleccionarse la frecuencia nominal
del motor para dicha conexion.

Intensidad del motor (INTENSIDAD MO-

0,01 - lvLT,mMAX [0,01 - XXX.X]

Depende de la seleccion de motor.

Funcion:
La intensidad nominal Im,n del motor forma parte de
los calculos del convertidor de frecuencia, es decir, del
par y de la proteccion térmica del motor.

Descripcion de opciones:
Seleccione un valor que sea igual a los datos de la
placa de caracteristicas del motor.
Introduzca el valor en amperios.

"

l iNOTA!
C Si se cambia el ajuste del parametro
102-109, los parametros 110-118 volve-
ran al ajuste de fabrica. Si se estan utili-
zando caracteristicas de motor especial,
un cambio en el parametro 102-109 afec-
ta al parametro 422.

iNOTA!

Es importante introducir el valor correcto,
ya que forma parte de la funcion de con-
trol VVCPUs,

106 Velocidad nominal del motor
(VELOC. NOM. MOTOR)
Valor:

100-60000 rpm (rpm) [100 - 60000]

Depende de la seleccion de motor.

Funcion:
Aqui se selecciona el valor que corresponde a la ve-
locidad nominal nm,N , del motor, que puede verse en
los datos de la placa de caracteristicas.

Descripcion de opciones:
La velocidad nominal nm,n del motor se utiliza, por
ejemplo, para calcular la compensacion de desliza-
miento optima.

l iNOTA!
“: Es importante introducir el valor correcto,
i ya que forma parte de la funcion de con-
trol VVCPUs | El valor méaximo es igual a
fm,n x 60. Defina fm,n en el parametro 104.

105
TOR)
Valor:
# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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' iNOTA!
'l: Si se cambia el ajuste del parametro
i 102-109, los parametros 110-118 volve-
ran al ajuste de fabrica. Si se estan utili-
zando caracteristicas de motor especial,
un cambio en el parametro 102-109 afec-
ta al parametro 422.

107 Adaptacion automatica del motor, AMA
Valor:
% Autoajuste desactivado (OFF) [0]
Adaptacion activada, Rs y Xs (DISPONIBLE
(RS,XS)) [1]

Adaptacion activada, Rs (DISPONIBLE (RS)) [2]

Funcion:
Si se utiliza esta funcion, el convertidor de frecuencia
ajusta automaticamente los parametros de control ne-
cesarios (parametros 108/109) con el motor parado.
La adaptacion automatica del motor garantiza el uso
6ptimo del motor.
Para obtener la mejor adaptacion posible del conver-
tidor de frecuencia, se recomienda realizar la AMA con
el motor en frio.

La funcion AMA se activa pulsando la tecla [START]
tras seleccionar [1] o [2].

Consulte también la seccion Adaptacion automatica
del motor.

En la seccion Adaptacion automatica del motor, AMA,
mediante VLT software dialog se indica cdmo se puede
activar esta adaptacion mediante el software VLT
Software Dialog. Después de la secuencia normal, el
display mostrara "ALARMA 21". Pulse la tecla [STOP/
RESET]. El convertidor de frecuencia VLT ya esta
preparado para entrar en funcionamiento.

Descripcion de opciones:
Seleccione Autogjuste activado, Rs y Xs [1] si el con-
vertidor de frecuencia puede efectuar la adaptacion
automatica tanto de la resistencia del estator Rs como
de la reactancia del estator Xs del motor.

Seleccione Optimizacion conect., Rs [2] en caso de
que vaya a realizar una adaptacion reducida en la que
sélo se determina la resistencia 6hmica del sistema.

| iNOTA!

[ . .

“u Es importante ajustar correctamente los
parametros 102-106 porque forman parte
del algoritmo AMA. En la mayoria de las
aplicaciones, suele bastar con introducir
correctamente los parametros 102-106.
Para una 6ptima adaptacién dinamica del
motor, debe llevarse a cabo una adapta-
cion AMA.

El proceso de adaptacion del motor puede
durar hasta 10 minutos, dependiendo de
su potencia.

P' iNOTA!

“. No debe haber ningun par generativo ex-

a ternamente durante la adaptacién auto-
| iNOTA!

m

matica del motor.
“. Si se cambia el ajuste del parametro
a 102-109, los parametros 110-118 volve-
ran al ajuste de fabrica. Si se estan utili-
zando caracteristicas de motor especial,
un cambio en el parametro 102-109 afec-
ta al parametro 422.

108 Resistencia estator (STATOR RESIST)
Valor:
# Depende del motor.

Funcioén:
Tras definir los datos del motor en los parametros
102-106 se hacen automaticamente varios ajustes de
diversos parametros, incluida la resistencia del esta-
tor Rs. La Rs introducida manualmente siempre se
debe aplicar a un motor frio. El rendimiento del eje
puede mejorarse ajustando Rs y Xs, consulte el si-
guiente procedimiento.

Descripcion de opciones:
Rs se puede ajustar como sigue:

1.  Adaptacion automatica del motor; el conver-
tidor de frecuencia mide el motor para deter-
minar los valores. Todas las compensacio-
nes se reajustan al 100%.

2. Los valores los define el proveedor del motor.

3. Los valores se obtienen con mediciones ma-
nuales:

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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- Rs puede calcularse midiendo la re-
sistencia RpHAsE-to-PHASE entre dos
terminales de fase. Si RPHASE-to-PHA-
se es inferior a 1-2 ohm (motores
>4-5,5 kW, 400 V), ha de usarse un
ohmimetro especial (Thomson
Bridge o similar). Rs = 0,5 x RpHasE-
to-PHASE

4. Se utilizan los ajustes de fabrica de Rs, se-
leccionados por el convertidor de frecuencia
partiendo de los datos de la placa de carac-
teristicas.

' iNOTA!
“: Si se cambia el ajuste del parametro
i 102-109, los parametros 110-118 volve-
ran al ajuste de fabrica. Si se estan utili-
zando caracteristicas de motor especial,
un cambio en el parametro 102-109 afec-
ta al parametro 422.

109 Reactancia del estator
(REACT. ESTATOR)
Valor:

# Depende del motor.

Funcién:
Después de ajustar los datos del motor en los para-
metros 102-106, se realizan de forma automatica va-
rios ajustes de diversos parametros, incluida la
reactancia del estator Xs. El rendimiento del eje puede
mejorarse ajustando Rsy Xs, consulte el siguiente
procedimiento.

Descripcion de opciones:
Xs puede ajustarse de la siguiente forma:

1. Adaptacion automatica del motor; el conver-
tidor de frecuencia mide el motor para deter-
minar los valores. Todas las compensacio-
nes se reajustan al 100%.

2. Los valores los define el proveedor del motor.

3. Los valores se obtienen con mediciones ma-

Alternativamente, estos valores
pueden registrarse durante el fun-
cionamiento en vacio en la com-
pensacion de deslizamiento de la
frecuencia nominal del motor fu,n
(par. 115) = 0% y compensacion de
carga a alta velocidad (par. 114) =
100%.

Y,
V3 x [P
4. Se utilizan los ajustes de fabrica de Xs, se-
leccionados por el convertidor de frecuencia

partiendo de los datos de la placa de carac-
teristicas del motor.

XS:

l iNOTA!
C Si se cambia el ajuste del parametro
102-109, los parametros 110-118 volve-
ran al ajuste de fabrica. Si se estan utili-
zando caracteristicas de motor especia-
les, un cambio en el parametro 102-109
afecta al parametro 422.

C

©

(&)

110 Magnetiz. motor , 0 rpm g

(MAG.MOTOR 0 H2) g

: o

Valor: &
0-300 % # 100 %

Funcioén:

Este parametro puede utilizarse si se desea una carga
térmica distinta en el motor, con funcionamiento a baja
velocidad.

Este parametro se utiliza en relacion con el parametro
111.

Magn. current

100%

PAR. 110

|
PAR. 111 Hz

DANFOSS
175ZA040.10

Descripcion de opciones:
Introduzca un valor indicado como porcentaje de la

nuales: . X e :
intensidad de magnetizacion nominal.
- Xs puede calcular§e c.:onectgn.do Un valor demasiado pequefio puede disminuir el par
un motor a.1’la red eléctricay m@en- en el eje del motor.
do la tensién fase a fase UL asi
como la intensidad en vacio lo.
# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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111 Magnetizacion normal a frec. min.
(FREC MIN MAGN)

Valor:

0.1-10.0Hz

Funcioén:
Este parametro se utiliza con el pardmetro 110. Con-
sulte ademas la ilustracién del parametro 110.

# 1.0 Hz

Descripcion de opciones:
Ajuste la frecuencia deseada (punto de inflexion). Si
ajusta la frecuencia en un valor inferior a la frecuencia
de deslizamiento del motor, los parametros 110y 111
no tendran ninguna funcion.

113 Compens. de carga a baja velocidad

(COMPENS.BAJA VEL)

Valor:

0 - 300 %

Funcion:
En este parametro, se puede establecer la compen-

sacion de la carga cuando el motor funciona a baja
velocidad.

# 100 %

Descripcion de opciones:
Se obtienen las caracteristicas U/F dptimas, compen-
sando la carga a baja velocidad.
El rango de frecuencias en que esta activada Com-
pensacion de carga a baja velocidad , depende del
tamano del motor. Esta funcion esta activada para:

Tamano del motor Intercambio
0.5 kW - 7.5 kW <10Hz
11 kW - 45 kW <5Hz
55 kW - 355 kW < 3-4 Hz
Um
A
PAR.113 PAR.114

DANFOSS

Conmutacién

114 Compens. de carga a alta velocidad
(COMPENS.ALTA VEL)

Valor:

0-300 %

Funcién:
En este parametro, se puede establecer la compen-
sacion de la carga cuando el motor funciona a alta
velocidad.

# 100 %

Descripcion de opciones:
En Compensacion de carga a alta velocidad es posible
compensar la carga con la frecuencia cuando Comn-
pensacion de carga a baja velocidad ha dejado de
funcionar a la maxima frecuencia.

Esta funcion esta activada para:

Tamafo del motor Intercambio
0.5 kW - 7.5 kW >10 Hz
11 kKW - 45 KW >5 Hz
55 kW - 355 kW >3-4 Hz
115 Compensacion del deslizamiento
(COMPENS. DESLIZA)
Valor:
-500 - 500 % # 100 %
Funcion:

La compensacion del deslizamiento se calcula auto-
maticamente, es decir, sobre la base de la velocidad
nominal del motor nuN .

En el parametro 115 puede ajustarse detalladamente
la compensacion de deslizamiento, lo que compensa
tolerancias en el valor de nun .

Esta funcion no se activa junto con Par variable (para-
metro 101, Caracteristicas de par), Control de par,
realimentacion de velocidad y Caracteristicas de motor
special .

1752A25%)¢

Descripcion de opciones:
Introduzca un valor porcentual de la frecuencia nomi-
nal del motor. (par. 104)

116 Const. tiempo compens. de deslizam.

(TIEMPO COMPENSAC)

Valor:
0.05 - 5.00 seg
Funcioén:
Este parametro establece la velocidad de reaccion de
la compensacion del deslizamiento.

# 0.50 seg

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Descripcién de opciones: 120 Retr. arranque (RETARDO ARRANQ.)
Un valor alto produce una reaccion lenta, y un valor Valor:
bajo produce una reaccién rapida. 0.0 - 10.0 seg #* 0.0 seg.
Si se producen problemas de resonancia a baja fre- Funcién:

cuencia, el tiempo ajustado debera ser mas largo.

117 Amortiguacion de resonancia

(AMORTIG. RESONAN)

Valor:

0-500 %

Funcién:
Los problemas de resonancia a alta frecuencia se
pueden eliminar ajustando los parametros 117 y 118.

# 100 %

Descripcion de opciones:
Si se desea una menor oscilacién de la resonancia, es
necesario incrementar el valor del parametro 118.

Const. tiempo amortigua. de resonan-

118 cia

Valor:

5-50ms # 5 ms
Funcion:

Los problemas de resonancia a alta frecuencia se
pueden eliminar ajustando los parametros 117y 118.

Descripcion de opciones:
Elija la constante de tiempo que proporcione la mejor
amortiguacion.

119 Par de arranque alto

Valor:

0.0-0.5seg # 0.0 seg
Funcion:

Para asegurar un par de arranque alto se permite
aproximadamente 2 x lvLt,n durante 0,5 segundo. Sin
embargo, la corriente esta restringida por el limite de
proteccién del convertidor de frecuencia (inversor).

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo necesario en que desea un par de
arranque alto.

Este parametro activa un retraso del tiempo de arran-
que. El convertidor comienza con la funcion de arran-
que seleccionada en el parametro 121.

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo deseado después del cual debe co-
menzar la aceleracion.

121 Funcion de arranque (FUNCION
ARRANQ.)
Valor:
C.C. mantenida en retraso de arranque
(C.C MANTENIDA/RET) [0]
Freno de CC en retraso de arranque
(FRENO C.C/RETARDO) [1]
# Inercia en retraso de arranque
(INERCIA/RETARDO) [2]
Frec./tension de arranque en mismo sentido
(FUNC. vertical) [3]
Frec./tension de arranque en sentido de la ref.
(FUNC. HORIZONTAL) [4]
VVCPUs en mismo sentido
(VVC+ VERTICAL) [5]
Funcioén:

Aqui se selecciona el estado deseado durante el re-
traso de arranque (parametro 120).

Descripcion de opciones:
Si selecciona CC mantenida en retraso de arranque [0]
el motor recibe una corriente de CC mantenida (para-
metro 124) en el tiempo de retraso de arranque.

Si selecciona Freno de CC en retraso de arranque [1]
el motor recibe una corriente de CC de frenado (pa-
rametro 125) en el tiempo de retraso de arranque.

Si selecciona Inercia en retraso de arranque [2] el con-
vertidor no controlara el motor en el tiempo de retraso
de arranque (inversor desconectado).

Frec./tension de arranque en mismo sentido [3]y
VWCPls en mismo sentido [5] se utilizan tipicamente en
aplicaciones de elevacion. Frec./tension de arranque
en sentido de la ref. [4] se utiliza generalmente en apli-
caciones con contrapeso.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Serie VLT® 5000

Si selecciona Frec./tension de arranque en mismo sen-
tido [3] obtendra la funcion explicada en los parame-
tros 130 y 131 en el tiempo de retraso de arranque.
La frecuencia de salida sera igual al ajuste de la fre-
cuencia de arranque en el parametro 130, y la tension
de salida sera igual al ajuste de la tension de arranque
en el parametro 131. Sin tomar en cuenta el valor que
asuma la senal de referencia, la frecuencia de salida
sera igual al ajuste de la frecuencia de arranque en el
parametro 130, y la tension de salida correspondera
al ajuste de la tension de arranque del parametro 131.

Seleccione Frec./tension de arranque en sentido de la
ref. [4] a fin de obtener la funcién descrita en los pa-
rametros 130 y 131 durante el tiempo de retraso de
arranque. El motor siempre girara en el sentido de la
referencia.

Si la sefal de referencia es igual a cero (0), se ignorara
el parametro 130 Frec. de arranque y la frecuencia de
salida también sera cero (0). La tensién de salida co-
rrespondera al ajuste de la tension de arranque en el
parametro 131 Tens. de arranque.

Si selecciona VWCPYS en mismo sentido [5] se utilizara
solo la funcion descrita en el parametro 130 Frec. de
arranque en el tiempo de retraso de arranque. La ten-
sion de arranque se calculara automaticamente. Ten-
ga en cuenta que esta funcion solo utiliza la frecuencia
de arranque para el tiempo de retraso de arranque.
Sin tomar en cuenta el valor asumido por la senal de
referencia, la frecuencia de salida sera igual al ajuste
de la frecuencia de arranque en el parametro 130.

122 Funcion de parada
Valor:

# Inercia (COAST) [0]
CC mantenida (C.C MANTENIDA) [1]
Comprobacion del motor (TEST MOTOR) [2]
Premagnetizacion (PREMAGNETIZAR) [3]

Funcion:

Aqui se puede seleccionar la funcién del convertidor
de frecuencia después de un comando de parada o
cuando el convertidor se haya decelerado hasta 0 Hz.
Consulte el parametro 123 en relacion con la activa-
cion del mismo sin tomar en cuenta si esta activado el
comando de parada.

Descripcion de opciones:
Seleccione Inercia [0] si el convertidor de frecuencia
debe 'soltar' el motor (inversor cerrado).

Seleccione CC mantenida [1] para activar una corrien-
te de CC mantenida establecida en el parametro 124,
Seleccione Test motor [2] si el convertidor de frecuen-
cia debe comprobar o no si se ha conectado un motor
0 no.

Seleccione Premagnetizacion [3]. El campo magnético
se crea con el motor detenido, pero con la tension co-
nectada al mismo. Con ello se asegura que el motor

pueda ejecutar un par lo mas rapidamente posible al

arrancar.

Frecuencia min. para activar la funcion

123

en parada
Valor:
0,0-10,0 Hz # 0,0 Hz
Funcion:

Este parametro ajusta la frecuencia a la que debe ac-
tivarse la funcion seleccionada en el parametro 122.

Descripcion de opciones:
Introduzca la frecuencia deseada.

"

l iNOTA!
'.: Si el parametro 123 se ajusta a un valor

i demasiado elevado, y se ha seleccionado
CC mantenida en el parametro 122, la fre-
cuencia de salida saltara al valor del pa-
rametro 123 sin decelerar. Esto puede
causar una advertencia/alarma de so-
breintensidad.

iNOTA!

Si el parametro 123 se ajusta con un valor
superior al del parametro 130, se saltara
la funcién de retardo del arranque (para-
metros 120 y 121).

124 Corriente de CC mantenida
Valor:
(OFF) - /‘;‘ﬂ x 100 %
M, N # 50 %
Funcioén:

Este parametro se utiliza para mantener la funcién del
motor (par de soporte) o para precalentar el motor.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Un 100% de intensidad de frenado CC corresponde a
' iNOTA! IMN.
'l: El valor maximo depende de la intensidad
i nominal del motor. Si la corriente de CC Advertencia: un suministro del 100% du-
mantenida esta activa, el convertidor de rante demasiado tiempo puede dafar el
frecuencia posee una frecuencia de con- motor.

mutacién de 4 kHz.
VLT 5122-5552, 380-500 V' y VLT 5042-5602, 525-690
Descripcion de opciones: V funcionan con una intensidad CC reducida: el 80%
Este parametro sélo se puede utilizar si ha seleccio- de lvLT,n con una sobrecarga del 110%.
nado CC mantenida [1] en los parametros 121 0 122.
Ajustelo como porcentaje en relacion con la intensidad

nominal del motor Iu,n definida en el parametro 105. 126 Tiempo de frenado CC
100% de corriente de CC mantenida corresponde a (TIEMPO FRENO C.C)
IMN. Valor:
0,0 (NO) -60,0 s # 10,0 s

Advertencia: un suministro del 100% du-
rante demasiado tiempo puede danar el
motor.

Funcién:
Este parametro sirve para ajustar el tiempo de frenado
de CC en que debera activarse la intensidad de fre-
nado de CC (parametro 125).

VLT 5122-5552, 380-500 V y VLT 5042-5602, 525-690
V funcionan con una intensidad CC reducida: el 80%

de lvLTn con una sobrecarga del 110%. Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo deseado.

125 Intensidad de frenado CC
(INTENS. FRENO CC) 127 Frecuencia de puesta en circuito de fre-
nado CC
Valor:
(FREC. FRENO C.C)
it v
0 (OFF) - - X1 00[ %1 Valor:
M, N # 50 % .
0,0 - parametro 202 # 0,0 Hz (NO)
Funcion: iz
Funcion:

Este parametro permite ajustar la intensidad de fre-
nado CC que se activa en un comando de parada
cuando se obtiene la frecuencia de frenado CC esta-
blecida en el parametro 127 o si el freno de CC se
activa mediante el terminal digital 27 o a través de un
puerto de comunicacion serie. La intensidad de frena-

Este parametro sirve para establecer la frecuencia de
puesta en servicio del freno de CC en que se activara
la intensidad de frenado de CC (parametro 125), en
relacién con una parada.

do CC estara activada durante la duracién del tiempo Descripcion de opciones:
de frenado CC establecido en el pardmetro 126. Ajuste la frecuencia deseada.
| NoTal
“: El valor maximo depende de la intensidad
i nominal del motor. Si esta activada la in- 128 Proteccion térmica del motor

tensidad de frenado CC, el convertidor de (TERMICO MOTOR)

frecuencia tiene una frecuencia de con-

tacion de 4,5 kH Valor:

mutacion de 4, . : L

wtact z # Sin proteccion (NO) [0]
— - Advertencia del termistor (AVISO TERMIS-

Descripcion de opciones: TOR) [1]

Debe establecerse como un valor de porcentaje de la
intensidad nominal del motor Iun ajustada en el pa-
rametro 105.

Desconexion del termistor (DESCON.TER-
MISTOR) (2]

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Serie VLT® 5000

Advertencia ETR 1 (ETR ADVERT.1) [3]
Desconexiéon ETR 1 (ETR DESCON.1) [4]
Advertencia ETR 2 (ETR ADVERT.2) [5]
Desconexiéon ETR 2 (ETR DESCON.2) [6]
Advertencia ETR 3 (ETR ADVERT.3) [7]
Desconexion ETR 3 (ETR DESCON.3) [8]
Advertencia ETR 4 (ETR ADVERT.4) [9]
Desconexiéon ETR 4 (ETR DESCON.4) [10]
Funcion:

El convertidor de frecuencia puede controlar la tem-
peratura del motor de dos formas:

- Mediante un sensor de termistor conectado
a una de las entradas analdgicas, terminales
53y 54 (parametros 308 y 311).

- Calculando la carga térmica basandose en la
carga actual y el tiempo. Estos datos se com-
paran con la intensidad nominal I y la fre-
cuencia nominal fu,n del motor. Los calculos
tienen en cuenta la necesidad de menor car-
ga a menor velocidad por la reduccion de
ventilacion.

Las funciones ETR 1-4 no empiezan a calcular la car-
ga hasta que hay un paso a los ajustes en los que se
seleccionaron. De este modo se permite el uso de la
funcién ETR aunque se alterne entre dos o varios mo-
tores. Para el mercado norteamericano: Las funciones
ETR proporcionan proteccidn contra sobrecarga del
motor de la clase 10 6 20, de acuerdo con NEC.

Descripcion de opciones:
Seleccione Sin proteccion si no se requiere ninguna
advertencia o desconexion cuando el motor esta so-
brecargado.
Seleccione Advertencia del termistor si necesita una
advertencia cuando el termistor conectado - asi como
el motor
- se sobrecaliente.
Seleccione Desconexion del termistor , si necesita des-
conexion cuando el termistor conectado (y el motor)
se caliente en exceso.
- se sobrecalienta.

Seleccione Advertencia ETR 1-4 si desea que aparez-
ca una advertencia en el display cuando el motor se
sobrecargue segun los calculos.

Seleccione Desconexion ETR 1-4 si requiere una des-
conexion en el caso de que el motor se sobrecargue
segun los calculos.

El convertidor de frecuencia también se puede pro-
gramar para emitir una senal de advertencia mediante

una de las salidas digitales,en cuyo caso la sefal se
da tanto para advertencia como para desconexion
(advertencia térmica).
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129 Ventilador de motor externo
(VENTILADOR EXT.)
Valor:
# No (NO) [0]
Si (SI) (1]
Funcion:

Este parametro comunica al convertidor VLT que se
ha montado un ventilador externo de suministro de ai-
re (ventilacion externa) y por tanto no permitir reducir
el par a baja velocidad.

Descripcion de opciones:
Si se ha seleccionado S/ [1] se seguira el grafico del
siguiente dibujo cuando la frecuencia del motor sea
mas baja. Si es superior, el tiempo seguird perdiendo
valor como si no se hubiese instalado ventilador.

t Ls]
|

2000

DANFOSS
1757A087 10

1000

N | 1xPAR.104

Iu

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 = Tw vow
PAR.105

130 Frec. de arranque (FREC. ARRANQUE)
Valor:

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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0,0-10,0 Hz # 0,0 Hz Funcién:

Funcién: Si es necesario un tiempo minimo de frenado de CC
Este parametro permite ajustar la frecuencia de salida antes de que sea posible el arranque, debe estable-
en que va a arrancar el motor. cerse éste parametro.

La frecuencia de salida 'salta’ al valor establecido. Es-

te parametro se puede emplear, por ejemplo, para Descripcién de opciones:
aplicaciones de elevacidn/descenso (motores de rotor Seleccione el tiempo deseado.
conico).

Serie VLT® 5000

Descripcion de opciones:
Ajuste la frecuencia de arranque deseada.
It is assumed that the start function in parameter 121
has been set to [3] or [4] and that a start delay time has
been set in parameter 120; ademas, debe haber una
senal de referencia.

' iNOTA!
“: Si el pardmetro 123 se ajusta con un valor
i superior al del parametro 130, se saltara
la funcion de retardo del arranque (para-
metros 120 y 121).

131 Tens. de arranque (TENS.ARRANQUE)
Valor:
0.0 -parametro 103 # 0.0V
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Funcion:
Algunos motores, como los de rotor cénico, necesitan
una tension adicional/frecuencia de arranque (refuer-
zo) en el arranque, con el fin de superar el freno
mecanico.
Para este propdsito, utilice los parametros 130y 131.

Descripcion de opciones:

Ajuste el valor requerido para desactivar el freno me-
canico.

Se presupone que la funcion de arranque en el para-
metro 121 se ha ajustado en [3] o [4] y que se ha
ajustado un retraso del tiempo de arranque en el pa-
rametro 120; ademas, debe haber una senal de refe-
rencia.

145 Tiempo minimo de frenado de CC

Valor:
0-10s #O0s

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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® Referencias y limites

200 Rango de frecuencia de salida/sentido
Valor:
Sentido hora, 0-132 Hz
(132Hz SENTIDO HORA.) [0]
Ambos sentidos, 0-132 Hz
(132Hz AMBOS SENTID.) [1]
Sentido hora, 0-1000 Hz
(1000Hz SENTIDO HORA.) [2]
Ambos sentidos, 0-1000 Hz
(1000Hz AMBOS SENTID.) [3]
Sentido antihorario, 0-132 Hz
(132 Hz SENT. ANTIHOR) [4]
Sentido antihorario, 0-1000 Hz
(1000 Hz SENT. ANTIHOR) [5]
Funcion:

Este parametro garantiza proteccion contra inversion
no deseada. Ademas, puede seleccionarse la maxima
frecuencia de salida que va a aplicarse, sin tomar en
cuenta los valores de otros parametros.

' iNOTA!
C La frecuencia de salida del convertidor de
frecuencia nunca puede tener un valor su-
perior a 1/10 de la frecuencia de conmu-
tacion.

No se debe utilizar junto con Control de proceso en lazo
cerrado (parametro 100).

Descripcion de opciones:
Seleccione el sentido deseado, ademas de la frecuen-
cia de salida.
Tome en cuenta que si se seleccionan Sentido hora
0-132 Hz [0], Sentido hora 0-1000 Hz [2], Sentido an-
tihorario 0-132 Hz [4] o entido antihorario O-1000 Hz [5],
la frecuencia de salida estara limitada al intervalo
fmiN - fmax.
Si se selecciona Ambos sentidos, 0-132 Hz [1] 0 Am-
bos sentidos, 0-1000 Hz [3] la frecuencia de salida se
correspondera con + fuax (la frecuencia minima no es
significativa).
Ejemplo:

[Hz]

Par.202 =
Par.205 + tolerancla

60 Par.205, ref. méx.

Par.215
Ref. interna = -50% 20
0 1w0lggl

Par.204, ref. mun.

low level

10[v]

60

175zAz04.11
Parametro 200,Rango de frecuencia de salida/sentido
= Ambos sentidos.

201 Limite inferior de frec. de salida (Fmin )

(FRECUENCIA MIN.)

Valor:

0.0 - fmax

Funcion:
En este parametro, puede seleccionarse un limite mi-
nimo de frecuencia del motor que corresponda a la
frecuencia minima a que puede funcionar el motor. La
frecuencia minima nunca puede ser superior a la fre-
cuencia maxima, fwax (la frecuencia minima no es
significativa).
Si se ha seleccionado Ambos sentidos en el parame-
tro 200, la frecuencia minima no es significativa.

# 0.0 Hz

Descripcion de opciones:
Es posible elegir una valor desde 0,0 Hz hasta la ma-
xima frecuencia seleccionada en el parametro 202
(fmax ).

Limite superior de frec. de salida

202 (FMAX)

(FRECUENCIA MAX.)

Valor:
fmin - 132/1000 Hz (para-
metro 200) dad

# depende de la uni-

Funcion:
En este parametro, puede seleccionarse una frecuen-
cia maxima del motor que corresponda a la frecuencia
mas alta a la que puede funcionar el motor. El ajuste
de fabrica es 132 Hz para VLT 5001-5027 200-240 V,
VLT 5001-5102 380-500 V, y VLT 5001-5062 525-600

<

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Para VLT 5032-5052 200-240 V, VLT 5122-5552
380-500 V y 5042-5602 525-690 V, el ajuste de fabrica
es 66 Hz.

Consulte ademas el parametro 205.
' iNOTA!
“: La frecuencia de salida del convertidor de
i frecuencia no puede tomar un valor supe-
rior a 1/10 de la frecuencia de conmuta-
cion.

Descripcion de opciones:
Se puede elegir un valor entre fmin y el valor seleccio-
nado en el parametro 200.

' iNOTA!
;m . . ro .

“u Si la frecuencia maxima del motor se ajus-

i ta en mas de 500 Hz, el parametro 446
debe ajustarse en el patron de conmuta-
cion 60° AVM [0] .

203 Area de referencia/realimentacion
Valor:
# Min - Max (MIN - MAX) [0]
- Max - + Max (-MAX-+MAX) [1]
Funcion:

Este parametro decide si la sefal de referencia y la
sefal de realimentacion van a ser positivas (1er cua-
drante), o van a ser positiva y negativa.

El limite minimo puede ser un valor negativo, a menos
que se haya seleccionado Control de velocidad en lazo
cerrado (parametro 100)

Elija Min - Max [0] si se ha seleccionado Control de
proceso en lazo cerrado en el parametro 100.

Descripcion de opciones:
Elija el area deseada.

Funcion:
La Referencia minima da el valor minimo que puede
establecerse por la suma de todas las referencias.
Referencia minima sélo esta activada si se ha ajusta-
do Min. - Méx. [0] en el parametro 203; sin embargo,
siempre esta activada en Control de proceso en lazo
cerrado (parametro 100).

Descripcion de opciones:
Sdlo esta activado cuando el parametro 203 se ha
ajustado en Min. - Max. [O].
Ajuste el valor requerido.
La unidad sigue la opcidn de configuracion elegida en
el parametro 100.

Control de velocidad en lazo abierto: Hz
Control de velocidad en lazo cerrado: rpm
Control de par en lazo abierto: Nm
Control de par, realimentacion de velo- Nm
cidad:
Control de proceso en lazo cerrado: Unid. de
proceso
(par. 416)

Las caracteristicas de motor especial, activadas en el
parametro 101, utilizan las unidades seleccionadas en
el parametro 100.

205 Referencia maxima

Valor:

Refumin - 100,000.000 # 50.000
Funcion:

La Referencia maxima proporciona el valor mas alto
que puede establecerse por la suma de todas las re-
ferencias. Si se ha seleccionado Modo de lazo cerrado
en el parametro 100, la referencia maxima no se pue-
de ajustar en un valor superior al de la realimentacion
maxima (parametro 415).

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor deseado.
La unidad sigue la opcidn de configuracion elegida en

204 Referencia minima .
el parametro 100.

Control de velocidad en lazo abierto: Hz
1A ol Control de velocidad en lazo cerrado: rpm
-100,000.000 - Refimax #0.000 Control de par en lazo abierto: Nm
Depende del parametro 100. Control de par, realimentacién de veloci- Nm

dad:
Control de proceso en lazo cerrado: Unid. de
proceso
(par. 416)
# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Serie VLT® 5000

Las caracteristicas de motor especial, activadas en el
parametro 101, utilizan las unidades seleccionadas en
el parametro 100.

206 Tipo de rampa (TIPO RAMPA)
Valor:

# Lineal (LINEAL) [0]
Senoidal (S1) [1]
Sin? (S2) [2]
Sin3 (S3) [3]
Filtro Sin 2 (FILTRO S2) [4]

Funcioén:

Existen 4 tipos de rampas opcionales.

Descripcion de opciones:
Seleccione el tipo de rampa deseado, en funcion de
los requisitos relativos al proceso de aceleracion/de-
celeracion.
La rampa es recalculada si la referencia es modificada
durante la aceleracion, lo cual resulta en un incremen-
to del tiempo de aceleracion.
La seleccion del filtro S2 [4] no es recalculada si la re-
ferencia es modificada durante la acelaracion.

Velocidad

DANFOSS
175ZA019.10

Sin Lineal

Sin3

Sin 2

207 Tiempo de rampa de aceleracién 1

(RAMPA ACELERA 1)

Valor:

0.05 - 3600 seg

Funcién:
El tiempo de aceleracion es el tiempo que se tarda en
acelerar de 0 Hz hasta la frecuencia nominal del motor
fuN (parametro 104), o la velocidad nominal del motor
nm,N (si se ha seleccionado Control de velocidad en la-
zo cerrado en el parametro 100).

# depende de la unidad

Esto implica que la intensidad de salida no alcanza el
limite de par (que se ajusta en el parametro 221).

tout |
TMAX.(202) 1
Ref. 1
TMN (104) T

TMIN.(201)

I I s
1
Rampa de aceleracisn Rampa de deceleracién

207/209 208/210

175ZA047.12

Descripcion de opciones:
Programe el tiempo de aceleracién deseado.

208 Tiempo de rampa de deceleracion 1

(RAMPA DECELERA 1)

Valor:

0.05 - 3600 seg

Funcion:
El tiempo de deceleracioén es el tiempo que se tarda
en decelerar desde la frecuencia nominal del motor
fu,N (parametro 104) hasta 0 Hz, siempre que no haya
una sobretension en el inversor por causa del funcio-
namiento regenerativo del motor, o que la intensidad
generada haya alcanzado el limite de par (que se
ajusta en el parametro 222).

# depende de la unidad

Descripcion de opciones:
Programe el tiempo de deceleracion deseado.

209 Tiempo de rampa de aceleracion 2

Valor:

0.05 - 3600 seg

Funcion:
Consulte la descripcién del parametro 207.

# depende de la unidad

Descripcion de opciones:
Programe el tiempo de aceleracion deseado.
El cambio de rampa 1 a rampa 2 se efectua mediante
una sefal del terminal de entrada digital 16, 17, 29, 32
0 33.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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210 Tiempo de rampa de deceleracion 2

(RAMPA DECELERA 2)

Valor:

0.05 - 3600 seg

Funcioén:
Consulte la descripcion del parametro 208.

# depende de la unidad

Descripcion de opciones:
Programe el tiempo de deceleracion deseado.
El cambio de rampa 1 a rampa 2 se efectua mediante
una sefal del terminal de entrada digital 16, 17, 29, 32
o 33.

Tiempo rampa velocidad fija (RAMPA

211 JOG)

Valor:

0.05 - 3600 seg

Funcion:
Este tiempo es el tiempo de aceleracién/deceleracion
desde 0 Hz hasta la frecuencia de velocidad fija fu,n
(parametro 213), implica que la intensidad de salida
no sera superior al limite de par (ajustado en el para-
metro 221).

# depende de la unidad

fout

fMAX.(202)
Par. 213

M,N (104)

fMIN.(201)

Ramp down
208/210

Jog ramp
211

1752h036.13
El tiempo de rampa prefijada empieza si se transmite
una sefal de velocidad fija mediante el panel de con-
trol, las entradas digitales o el puerto de comunicacion
serie.

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo de rampa deseado.

212 Tiempo rampa de decel. paro rapido

(RAMP PARO RAPIDO)

Valor:
0.05 - 3600 seg

# depende de la unidad

Funcién:
El tiempo de rampa de deceleracion es el tiempo que
se tarda en decelerar desde la frecuencia nominal del
motor hasta 0 Hz, siempre que no surja una sobreten-
sion en el inversor por causa del funcionamiento re-
generativo del motor, y la intensidad generada no
sobrepase el limite de par (que se ajusta en el para-
metro 222).
Se inicia la parada rapida si se transmite una sefnal de
parada rapida por la entrada digital 27 o mediante el
puerto de comunicacion serie.

Descripcion de opciones:
Programe el tiempo de desaceleracion deseado.

213 Frec. de vel. fija (FRECUENCIA JOG)

Valor:

0.0 - parametro 202 # 10.0 Hz

Funcién:
La frecuencia de velocidad prefijada fjoc es la fre-
cuencia de salida fija en que funciona el convertidor
cuando se activa la funcién de velocidad fija, mediante
panel o entrada digital.

Descripcion de opciones:
Ajuste la frecuencia deseada.

o
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214 Funcidn de referencia
Valor:

# Suma (SUMA) [0]
Relativa (RELATIVA) [1]
Externa si/no (EXTERNA Si/NO) [2]

Funcion:

Es posible definir como se suman las referencias in-
ternas a las demas referencias. Con este fin, se utili-
zan Suma o Relativa. Con la funcién Externa si/no
también es posible elegir si se debe cambiar entre las
referencias externas e internas.

Descripcion de opciones:
Si selecciona Suma [0], una de las referencias internas
(parametros 215-218) se suma como valor porcentual,
junto con las otras referencias externas.
Si se selecciona Relativa [1], una de las referencias
internas (parametros 215-218 ) se suma a las refe-

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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rencias externas como un porcentaje de la referencia
real.

Ademas, se puede utilizar el parametro 308 para se-
leccionar si las sefhales de los terminales 54 y 60
deben anadirse a la suma de las referencias activas.
Si se selecciona Externa si/no [2], se puede cambiar
entre las referencias externas y las referencias inter-
nas mediante los terminales 16, 17, 29, 32 o 33 (pa-
rametros 300, 301, 305, 306 o 307). Las referencias
internas son un valor de porcentaje del rango de refe-
rencias.

Las referencias externas son la suma de las referen-
cias analdgicas, referencias de pulso y de bus. Con-
sulte también las ilustraciones de la seccion Manejo
de varias referencias.

| iNOTA!
“: Si se selecciona Suma oRelativa, una de
a las referencias internas siempre estara
activa. Si las referencias internas no de-
ben tener ninguna influencia, han de de-
finirse como 0 % (ajuste de fabrica).

El ejemplo muestra cdmo calcular la frecuencia de sa-
lida si se utiliza Referencias internas junto con Sumay
Relativa en el parametro 214.

El parametro 205 Referencia maxima se ha ajustado
en 50 Hz.

Param. 204 | Incre- Frecuencia Param. 215 |Param. 214 Tipo de Param. 214 Tipo de

Referencia mi- |mento a40Vv Referencia in- | referencia = Suma [0] referencia = Relativa [1]

nima [Hz/V] terna

1) 5 20 Hz 15 % Frecuencia de salida Frecuencia de salida
00+20+7,5=27,5Hz 00+20+3 = 23,0 Hz

2) 10 4 16 Hz 15 % 10+16+6,0 = 32,0 Hz 10+16+2,4 = 28,4 Hz

3) 20 3 12 Hz 15 % 20+12+4,5 = 36,5 Hz 20+12+1,8 =33,8 Hz

4) 30 2 8 Hz 15 % 30+8+3,0=41,0Hz 30+8+1,2=39,2 Hz

5) 40 1 4 Hz 15 % 40+4+1,5=455Hz 40+4+0,6 = 44,6 Hz

Ref. [Hz]

Ejemplo 2

Par. 205
Ref. max. = 50

1752A295.12

40 |

30~

20+

Par. 204
Ref. min. = 10

T
10 Sefial de ref. [V]

Par. 310

Terminal 53 = 10V

Par. 309
Terminal 53 = 0V

AL Referencia interna 1 (REF. INTERNA 1)
216 Referencia interna 2 (REF. INTERNA 2)

217 Referencia interna 3 (REF. INTERNA 3)
218 Referencia interna 4 (REF. INTERNA 4)
Valor:

-100.00 % - +100.00 %

# 0.00%
del rango de referencias/
referencia externa

Funcion:
Es posible programar hasta cuatro referencias inter-
nas en los parametros 215-218.
La referencia interna se indica como un porcentaje del
valor Refuax 0 como un porcentaje de las otras refe-
rencias externas, dependiendo de la seleccion reali-
zada en el parametro 214. Si se ha programado un
valor de Refuine O, la referencia interna como porcen-
taje se calcula sobre la base de la diferencia entre
Refuwax y Refuin , tras lo cual el valor se afiade a
Refmin .

Descripcion de opciones:
Ajuste las referencias internas que deban utilizarse
Ccomo opciones.

Para utilizar las referencias internas, es necesario ha-
ber seleccionado Referencia interna si en el terminal
16,17, 29, 32 0 33.

Las opciones entre referencias internas pueden se-
leccionarse activando el terminal 16, 17, 29, 32 6 33;
consulte la tabla siguiente.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Terminales 17/29/33 Terminales 16/29/32 Par
Ref. interna, bit mas Ref. interna, bit menos signifi- A

L4
significativo cativo 160%
0 0 Ref. interna 1
0 1 Ref. interna 2
1 0 Ref. interna 3 100%
1 1 Ref. interna 4
Consulte también las ilustraciones de la seccién Ma-
nejo de varias referencias.

f.nlom 2 x If.nom

219 Valor de enganche/arriba-abajo

(VALOR ENGANCHE)

Valor:

0,00-100% de la ref. de intensidad

Funcién:
Este parametro permite la introduccién de un valor de
porcentaje (relativo) que se sumara o restara de la re-
ferencia.

# 0.00%

Descripcion de opciones:

Si se ha seleccionado Enganche arriba en uno de los
terminales 16, 29 o 32 (parametros 300, 305 y 306),
el valor porcentual (relativo) seleccionado en el para-
metro 219 se sumara a la referencia total.

Si se ha seleccionado Enganche abajo en uno de los
terminales 17, 29 o 33 (parametros 301, 305 y 307),
el valor porcentual (relativo) seleccionado en el para-
metro 219 se restara de la referencia total.

221 Limite de par para modo de motor

(LIM. PAR MOTOR)

Valor:
0,0 % - xxx,X % de Tm,N

Funcién:
Esta funcion se aplica a todas las configuraciones de
aplicacion: control de velocidad, de proceso y de par.
Aqui se ajusta el limite de par para el funcionamiento
del motor. La limitacién de par esta activa en el rango
de frecuencias hasta la frecuencia nominal del motor
(parametro 104).

# 160 % de TwmN

Intensidad de motor
A
160%

100%

f.nom

Descripcion de opciones:
Consulte también el parametro 409 para obtener mas
detalles.

Para evitar que el motor llegue a un par de arranque
maximo, el ajuste de fabrica es 1,6 x el par de motor
nominal (valor calculado).

Si se utiliza un motor sincrono, hay que aumentar el

limite de par en relacién con el ajuste de fabrica.

Si se cambia un ajuste en los parametros 101-106, los
parametros 221/222 no recuperan automaticamente

el ajuste de fabrica.

222 Limite de par para modo regenerativo

(LIM. PAR. GENERA)

Valor:

En el rango sobresincrono, en el que la frecuencia es

. 9 . \ g 0,0 % - xxx,x % de # 160 %
superior a la frecuencia nominal del motor, esta fun- T - ximo de de|

., . . . . M,N
cion actua como un limitador de intensidad. %ardmadm:r:o e?er; © et a
Consulte la siguiente figura. unicady dettamano 9 motor
seleccionado.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Funcién: mA 3
Esta funcion se aplica a todas las configuraciones de §
aplicacion: control de velocidad, de proceso y de par. I v | J' . l i
Aqui se ajusta el limite de par para el funcionamiento (PAR,ZZ])_“___E__“_ T %‘"] """ i'"
generativo. La limitacién de par esta activa en el rango It | _: _% ]'_ !
de frecuencias hasta la frecuencia nominal del motor (PAR.224)| ~ i_ T T T I_ % T T ':r -
(parametro 104). | : Z : |
En el rango sobresincrono, en el que la frecuencia es i <1, DENTRO ?Eé i
superior a la frecuencia nominal del motor, esta fun- i : RANGO /// : i
cion actua como un limitador de intensidad. i I % I i
Consulte la figura para obtener mas informacion sobre (PA'RB.%%)-- - 1— % ——bL--a-
los parametros 221 y 409. i : % : i

l | % | i fm

Descripcion de opciones: fun fBAsA REF faita  fwax o
Si se ha seleccionado Freno de resistencia [1] en el (PAR.201) (PAR.225) (PAR.226) (PAR.202)
parametro 400, el limite de par se cambia a 1,6 x el
par de motor nominal.

224 Advertencia: Intensidad alta

223 Advertencia: intensidad baja

(ADVERT. INTENS. BAJA)

Valor:

0,0 - parametro 224 # 0,2 A

Funcion:
Cuando la intensidad del motor esté por debajo del
limite, IsaJa, que esta programado en este parametro,
la pantalla indica INTENSIDAD BAJA.
Las salidas de sefnal se pueden programar para trans-
mitir una senal de estado mediante el terminal 42 0 45,
y mediante la salida de relé 01 o 04 (parametro 319,
321, 323 0 326).

Descripcion de opciones:
El limite de sefal inferior Isasa de la intensidad del mo-
tor debe programarse en el intervalo de operacion
normal del convertidor de frecuencia.

(AVISO ALTA INTEN)

Valor:

parametro 223 - IvLT,mAxX # VLT MAX

Funcion:
Si la intensidad del motor se incrementa por encima
del limite programado en este parametro, lnigH, el dis-
play indicara INTENSIDAD ALTA.
Las salidas de sefnal pueden programarse para trans-
mitir una sefal de estado mediante el terminal 42 0 45
y mediante la salida de relé 01 o 04 (parametro 319,
321, 323 0 326).

Descripcion de opciones:
El limite de sefal superior de la intensidad del motor,
IHigH, debe programarse dentro del intervalo de ope-
racién normal del convertidor de frecuencia. Consulte
la ilustracion del parametro 223.

225 Advertencia: Baja frecuencia

(AVISO BAJA FREC.)

Valor:

0.0 - parametro 226 # 0.0 Hz

Funcioén:
Cuando la frecuencia del motor esta por debajo del
limite programado en este parametro,fLow, el display
indica FRECUENCIA BAJA.
Las salidas de senal pueden programarse para trans-
mitir una sefal de estado mediante el terminal 42 0 45

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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y mediante la salida de relé 01 o 04 (parametro 319, 228 Advertencia: Alta retroalimentacion
321,323 0 326).
Valor:
Descripcion de opciones: parametro 227 - 100,000.000 # 4000.000
El limite de sefal inferior de la frecuencia del motor, Funcién:

fLow, debe programarse dentro del intervalo de ope-
racion normal del convertidor de frecuencia.
Consulte la ilustracion del parametro 223.

226 Advertencia: Alta frecuencia
(AVISO ALTA FREC.)
Valor:

parametro 225 - parametro 202 # 132.0 Hz

Funcién:
Cuando la frecuencia del motor es superior al limite
programado en este parametro, frigH, el display indi-
carda FRECUENCIA ALTA.
Las salidas de sefal se pueden programar para trans-
mitir una senal de estado mediante el terminal 42 0 45,
y mediante la salida de relé 01 o 04 (parametro 319,
321, 323 0 326).

Descripcion de opciones:
El limite de sefal superior de la frecuencia del motor,
frigH, debe programarse dentro del intervalo de ope-
racién normal del convertidor de frecuencia.
Consulte la ilustracion del parametro 223.

227 Advertencia: Baja retroalimentacion

(AVISO BAJA REALI)

Valor:
-100,000.000 - parametro 228.

Funcion:
Si la sefal de retroalimentacion conectada desciende
por debajo del valor ajustado en este parametro, las
salidas de sefal pueden programarse para transmitir
una sefal de estado mediante los terminales 42 0 45,
y mediante la salida de relé 01 o0 04 (parametro 319,
321, 323 0 326).

# -4000.000

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor deseado.

Si la senal de retroalimentacion conectada se incre-
menta por encima del valor ajustado en este parame-
tro, las salidas de sefial pueden programarse para
transmitir una sefal de estado mediante los terminales
42 o 45, y mediante la salida de relé 01 0 04 (para-
metro 319, 321, 323 0 326).

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor deseado.

229 Bypass de frecuencia, ancho de banda

(FREC. BYPASS)

Valor:
0 (NO) - 100%

Funcion:
Algunos sistemas requieren que se eviten algunas fre-
cuencias de salida debido a la resonancia en los mis-
mos.
En los parametros 230 a 233, es posible programar
dichas frecuencias de salida para desviacion (bypass
de frecuencia). En este parametro (229), se puede
definir un ancho de banda a ambos lados de estos
bypass de frecuencia.
La funcion de bypass de frecuencia no esta activa si
el parametro 002 esta ajustado en Local y el 013 en
Control LCP/modo de bucle abierto o LCP+control di-
gitalymodo de bucle abierto .

# 0 (NO) %

Descripcion de opciones:
La banda de ancho de bypass se ajusta como por-
centaje de la frecuencia de bypass que se ha selec-
cionado en el pardmetro 230-233.
La banda de ancho de bypass indica la variacion ma-
xima de la frecuencia de bypass.

Ejemplo: Se ha seleccionado una frecuencia de
bypass de 100 Hz y un ancho de banda de bypass de
1%. En este caso, la frecuencia de bypass puede va-
riar entre 99,5 Hz y 100,5 Hz, es decir, un 1% de 100
Hz.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Bypass de frecuen. 1 (FREC. BYPASS
)
Bypass de frecuen. 2 (FREC. BYPASS
2)

230

231

Bypass de frecuen. 3 (FREC. BYPASS
3)
Bypass de frecuen. 4 (FREC. BYPASS
4)

232

233

Valor:

0.0 - parametro 200 # 0.0 Hz

Funcidn:
Algunos sistemas requieren que se eviten algunas fre-
cuencias de salida debido a la resonancia en los mis-
mos.

Descripcion de opciones:
Introduzca las frecuencias que es necesario evitar.
Consulte ademas el parametro 229.

234 Monitor de fases del motor
Valor:
# Si (Sl) [0]
No (NO) [1]
Funcion:

En este parametro, puede seleccionar la verificacion
de las fases del motor.

Descripcion de opciones:
Si se selecciona Si, el convertidor de frecuencia reac-
cionara ante la falta de una fase del motor, emitiendo
la alarma 30, 31 o 32.
Si se selecciona No, no se da ninguna alarma aunque
falte una fase del motor. El motor se puede danar/so-
brecalentar si funciona sélo con dos fases. Por ello, se
recomienda mantener ACTIVADA la funcién de moni-
tor de fases del motor.
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B Senales de entrada y de salida

Entradas digitales N? terminal 16 17 18 19 27 29 32 33

parametro 300 301 302 303 304 305 306 307
Valor:
Sin funcién (NO) [0] [0] [0] [O] [0] [0] [O]
Reset (RESET) [11* [1] [11 M1 [1]
Parada de inercia, inversa (INERCIA INVERSA) [0]
Reset y parada de inercia, inversa (RESET E INERCIA) [1]
Parada rapida, inversa (PARADA RAPIDA INVERSA) [2]
Freno de CC, inverso (FRENO C.C INVERSO) [3]
Parada inversa (PARADA INVERSA) [2] [2] [4 [21 [2 [2]
Arranque (ARRANQUE) [1*
Arranque por pulsos (ARRANQUE DE PULSOS) [2]
Cambio de sentido (CAMBIO SENTIDO) [
Arranque e inversion (ARRANQ.+CAMB.SENT.) [2]
Solo arranque adelante, si (ARRANQUE ADELAN., SI) [3] [3] [3] [3]
Sélo arranque inverso, si (ARRANQUE INVERSO, SI) [3] [3] [4] [3]
Velocidad fija (VELOCIDAD FIJA) [4] [4] [51* [4] [4]
Referencia interna, si (REF. INTERNA, SI) [5]1 [5] [51 [5] [5]
Referencia interna, bit menos significa- (REF. INTERNA, BIT MENOS [5] [71 [6]
tivo SIGNIFICATIVO)
Referencia interna, bit mas significativo (REF. INTERNA, MSB) [6] [8] [6]
Mantener referencia (MANTENER REFERENCIA) [7] [71" 91 [71 [7]
Mantener salida (MANTENER SALIDA) [8] [8] [10] [8] [8]
Aceleracion (AUMENTAR VELOCIDAD) [9] [11] [9]
Deceleracion (DISMINUIR VELOCIDAD) [9] [12] [9]
Seleccion de ajuste, bit menos signifi- (CAMBIO AJUSTE, LSB) [10] [13] [10]
cativo
Seleccion de ajuste, bit mas significativo (CAMBIO AJUSTE, MSB) [10] [14] [10] :5
Seleccion de ajuste, bit mas significati- (AJUSTE BIT MAS SIGNIFICA- [11] 8
vo/aceleracion TIVO/SUB.VEL) * £
Seleccion de ajuste, bit menos signifi- (AJUSTE.BIT MENOS SIGNI- [11] S
cativo/deceleracion FICATIVO/BAJ.VEL) * o
Enganche arriba (ENGANCHE ARRIBA) [11] [15] [12] o
Enganche abajo (ENGANCHE ABAJO) [11] [16] [12]
Rampa 2 (RAMPA 2) [12] [12] [17] [13] [13]
Fallo de red invertido (FALLO RED INVERTIDO) [13] [13] [18] [14] [14]
Referencia de pulsos (REF. PULSOS) [23] 28]
Realimentacion de pulsos (REALIMENT. PULSOS) [24]
Entrada de real. encoder, A (ENCODER, CANAL A) [25]
Entrada de real. encoder, B (ENCODER, CANAL B) [24]
Parada de seguridad (PARADA SEGURIDAD) [24] [5]
Blogueo de cambio de datos (BLOQUEO PARAMETROS) [29] [29] [29] [29] [29]

1) Si se selecciona esta funcidn para el terminal 29, la misma funcion para el terminal 17 no sera valida, aunque haya
seleccionado que esté activada.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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300 Terminal 16, entrada ' iNOTA!
ENTR. DIGITAL 16 C Hay que tener en cuenta que cuando el
-
Funcion: a convertidor de frecuencia esta en el limite

En este parametro y en los siguientes, es posible ele-
gir entre las distintas funciones relacionadas con las

entradas de los terminales 16 a 33.

Las opciones de funciones se incluyen en la tabla de
la pagina 111. La frecuencia maxima de los terminales
16,17, 18,y 19 es 5 kHz. La frecuencia maxima de los
terminales 29, 32 y 33 es 65 kHz.

Descripcion de opciones:
Sin funcidn se selecciona si el convertidor de fre-
cuencia no debe reaccionar a las sefales transmitidas
al terminal.

Reset reinicia el convertidor de frecuencia después de
una alarma; no obstante, no todas las alarmas pueden
reiniciarse.

Parada de inercia se utiliza para hacer que el conver-
tidor de frecuencia deje libre el motor hasta que se
pare por inercia. El "0" l6gico lleva a la parada por
inercia y reinicio.

Reset y parada de inercia se utiliza para activar la
parada por inercia al mismo tiempo que la reiniciali-
zacion. El "0" I6gico lleva a la parada por inercia y
reinicio.

Parada rapida se utiliza para parar el motor de acuer-
do con la rampa de parada rapida (ajustada en el
parametro 212). El "0" l6gico lleva a una parada rapi-
da.

Frenado de CC se utiliza para detener el motor car-
gandolo con una tensién de CC durante un tiempo
determinado; véanse los parametros 125-127.
Tenga en cuenta que esta funcidn soélo se activa si el
valor de los parametros 126 y 127 es distinto de 0. El
'0' l6gico lleva al frenado de CC.

Parada inversa se activa cuando se interrumpe el su-
ministro de tension al terminal. Esto significa que si el
terminal no tiene tension, el motor no puede funcionar.
Se efectuard la parada de acuerdo con la rampa se-
leccionada (parametros 207/208/209/210).

Ninguno de los comandos de parada an-
teriores (arranque desactivado) deben

utilizarse como interruptores de descone-
xién cuando haya que realizar reparacio-
nes. Desconecte la alimentacién de red.

de par y recibe un comando de parada,
solo se detendra si el terminal 42, 45, 01
0 04 se ha conectado al terminal 27. La
eleccion de datos en el terminal 42, 45, 01
0 04 debe ser Limite de par y parada [27].

Arranque se selecciona si se requiere un comando de
arranque/parada (comando de funcionamiento, grupo
2). "1" légico = arranque, "0" l6gico = parada.

E 24vd.c.
Arranque —
16

Parada + [ |
Camblo del

sentido de |
gfro 27

DANFOSS
175ZA082.10

Arranque de pulsos: si se suministra un pulso durante
3 ms como minimo, el motor arranca siempre que no
se haya dado ningun comando de parada (comando
de funcionamiento, grupo 2). El motor se para si se
activa brevemente Parada inversa.

Cambio de sentido se utiliza para cambiar el sentido

de rotacion del eje del motor. EI "0" I6gico no produce
el cambio de sentido. EI "1" I6gico llevara al cambio de
sentido. La sefial de cambio de sentido sélo cambia la
direccidn de rotacion; no activa la funcion de arranque.
La inversion requiere que se haya seleccionado Am-

bos sentidos en el parametro 200.

No se activa si se ha seleccionado Control de proceso,
lazo cerrado, Control de par, lazo abierto o Control de

par, realimentacion de velocidad.

Arranque y cambio de sentido se utiliza para el
arranque/parada (comando de funcionamiento, grupo
2) y para el cambio de sentido con la misma sefal. No
puede haber una sefal en el terminal 18 al mismo
tiempo. Actla como arranque y cambio de sentido si
se ha seleccionado arranque por pulsos en el terminal
18.

No se activa si se ha seleccionado Control de proceso,
lazo cerrado.

Arranque solo adelantese utiliza para que el eje del
motor sdlo gire de izquierda a derecha durante el
arranque.

No se debe utilizar con Control de proceso, lazo cerra-
do.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Arranque sélo inversose utiliza si el eje del motor debe
girar en sentido contrario al de las agujas del reloj al
arrancar.

No se debe utilizar con Control de proceso, lazo cerra-
do.

Velocidad fija se utiliza para anular la frecuencia de
salida y hacer uso de la frecuencia de velocidad fija
ajustada en el parametro 213.. El tiempo de rampa
puede ajustarse en el parametro 211. La velocidad fija
no esta activa si se ha dado un comando de parada
(arranque desactivado). Velocidad fija anula la parada
(comando de funcionamiento, grupo 2).

Referencia interna, si se utiliza para conmutar entre la
referencia remota y la referencia interna. Se asume
que se ha seleccionado Externa si/no [2] en el para-
metro 214.'0' Iégico = referencias externas activas; "1"
I6gico = una de las cuatro referencias internas esta
activada segun la tabla siguiente.

Referencia interna, bit menos significativo (Isb) y
Referencia interna, bit mas significativo (msb).
permiten la eleccion de una de las cuatro referencias
internas, de acuerdo con la tabla siguiente.

Ref. interna, msb Ref. interna, Isb

Ref. interna. 1 0 0
Ref. interna. 2 0 1
Ref. interna. 3 1 0
Ref. interna. 4 1 1

Mantener referencia permite mantener la referencia
actual. La referencia mantenida es ahora el punto de
partida o condicion de Aceleracion y Deceleracion que
se va a emplear.

Si se usa aceleracion/deceleracion, el cambio de ve-
locidad siempre sigue la rampa 2 (parametros
209/210) en el rango 0 - Refwax.

Mantener salida permite mantener la frecuencia de
motor actual (Hz). La frecuencia mantenida del motor
es ahora el punto de partida o condicién que se utili-
zara para Aceleracion y Deceleracion.
Si se utiliza aceleracién/deceleracion, el cambio de
velocidad sigue siempre la rampa 2 (parametros
209/210) en el intervalo 0 - fu,N.
' iNOTA!

'l: Si se ha seleccionado Mantener salida, el

i convertidor de frecuencia no se puede pa-
rar mediante los terminales 18 y 19, si no
s6lo con el terminal 27 (que debe progra-
marse en Paro por inercia [0] o Reset y
paro por inercia [1]).

Después de Mantener salida, se reinician los inte-
gradores PID.

Aceleracion y Deceleracion se seleccionan si desea
tener control digital del aumento/disminucién de la ve-
locidad (potenciometro del motor). Esta funcién sélo
estd activada si se ha seleccionado Mantener referen-
cia 0 Mantener salida. Siempre que haya un "1" l6gico
en el terminal seleccionado para la aceleracion, se in-
crementara la frecuencia de salida o la referencia.
Siga la rampa 2 (parametro 209) en el intervalo O -
fmin.

Siempre que haya un "1" légico en el terminal selec-

cionado para la deceleracién, se reducird la frecuencia
de salida o la referencia. Siga la rampa 2 (parametro
210) en el intervalo 0 - fmin.

Los pulsos, "1" I6gico como valor alto minimo para 3

ms y un tiempo de interrupcién minimo de 3 ms, llevara
a un cambio de velocidad del 0,1% (referencia) o 0,1

Hz (frecuencia de salida).

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Ejemplo:
Terminal Mantener ref./
(16) 17) Mantener salida
Sin cambio de velo- 0 0 1
cidad
Deceleracion 0 1 1
Aceleracion 1 0 1
Deceleracion 1 1 1

La referencia de velocidad mantenida mediante el pa-
nel de control puede modificarse aunque se haya
parado el convertidor de frecuencia. El sistema recor-
dara esta referencia si hay un corte de suministro de
electricidad.

Seleccidn de ajuste, Isb y Seleccion de ajuste,
msb, permiten elegir uno de los cuatro valores de
ajuste. No obstante, esto presupone que el parametro
004 se ha definido como Ajuste mditiple.

Seleccion de ajuste, msb/Aceleracion y Seleccion
de ajuste, Isb/Deceleracion, junto con la utilizacién
de Mantener referencia o Mantener salida, permiten au-
mentar o disminuir la velocidad.

La seleccion de ajuste se realiza de acuerdo con la
siguiente tabla de verificacion:

Seleccién de ajuste  Mantener ref./

(32) bit (33) bit  Mantener salida
mas signi- menos
ficativo significa-
(msb) tivo (Isb)
Ajuste 1 0 0 0
Ajuste 2 0 1 0
Ajuste 3 1 0 0
Ajuste 4 1 1 0
Sin cambio de velo- 0 0 1
cidad
Deceleracién 0 1
Aceleracion 1 0
Deceleracién 1 1 1

Enganche arriba/Enganche abajo se selecciona si hay
que aumentar o reducir el valor de referencia segun
un valor de porcentaje programable ajustado en el pa-
rametro 219.

Enganche abajo Enganche arri-
ba

Sin cambio de velocidad 0
Reducida por %-valor 1
Incrementada por %-valor 0
Reducida por %-valor 1

- 00

Rampa 2 se selecciona si se requiere el cambio entre
la rampa 1, parametros 207-208, y la rampa 2, para-
metros 209-210. EI "0" Idgico lleva a la rampa 1y el
"1" 16gico a la rampa 2.

Se debe seleccionar Fallo alimentacién si hay que ac-
tivar el parametro 407, Fallo red, y/o el parametro 408,
Descarga rapida. Fallo de red esta activado en la si-
tuacién de "0" légico.

Consulte también Fallo de alimentacién/descarga ra-
pida en la pagina 66, si es preciso.

"

Referencia de pulsos se selecciona si se utiliza una
secuencia de pulsos (frecuencia) de 0 Hz, correspon-
diente a Refuin, parametro 204. La frecuencia se ajus-
ta en el parametro 327, correspondiente a Refuax.

iNOTA!

El convertidor de frecuencia puede sufrir
danos importantes si se repite la funciéon
Descarga rapida en la entrada digital con
la tensién de red conectada al sistema.

Realimentacion de pulsos se selecciona si se usa una
frecuencia de pulso (frecuencia) como sefal de reali-
mentacion .

Seleccione Realim. encoder, entrada A, si hay que
utilizar realimentaciéon de encoder después de elegir
Control de velocidad, lazo cerrado o Control de par,
realimentacion de velocidad, en el parametro 100.
Ajuste los pulsos/rpm en el pardmetro 329.

Seleccione Realim. encoder, entrada B, si es nece-
sario utilizar realimentacion de encoder con un pulso
de 90° para registrar el sentido de giro.

Parada de seguridad tiene la misma funcién que Paro
por inercia, pero Parada de seguridad genera el men-
saje de alarma “parada de seguridad” en la pantalla
cuando el terminal seleccionado es un “0” légico . El
mensaje de alarma también estara activo a través de
las salidas digitales 42/45 y de las salidas de relé
01/04 si se programan para Parada de seguridad. La
alarma se puede reiniciar utilizando una entrada digital
o la tecla [OFF/STOP].

Bloqueo de parametros se selecciona si no se van a
realizar cambios en los parametros a través de la uni-
dad de control; sin embargo, sigue siendo posible
realizar cambios en los datos a través del bus.

301 Terminal 17, entrada
(ENTR. DIGITAL 17)
Valor:

Consulte el parametro 300.

Funcion:
Este parametro permite elegir entre las distintas op-
ciones en el terminal 17.
Las funciones se muestran en la tabla que se encuen-
tra al principio de la seccién Parametros: entradas y

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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salidas. La frecuencia maxima del terminal 17 es 5
kHz.

Descripcion de opciones:
Consulte el parametro 300.

302 Terminal 18, arranque, entrada
(ENTR. DIGITAL 18)
Valor:

Consulte el parametro 300.

Funcion:
Este parametro permite elegir entre las diferentes op-
ciones en la terminal 18. Las funciones activadas se
muestran en la tabla que se encuentra al principio de
la seccion Parametros: entradas y salidas.
La frecuencia maxima del terminal 18 es 5 kHz.

Descripcion de opciones:
Consulte el parametro 300.

303 Terminal 19, entrada

(ENTR. DIGITAL 19)

Valor:
Consulte el parametro 300.

Funcidn:
Este parametro permite elegir entre las diferentes op-
ciones en la terminal 19. Las funciones se muestran
en la tabla que se encuentra al principio de la seccién
Parametros: entradas y salidas.
La frecuencia maxima del terminal 19 es 5 kHz.

Descripcion de opciones:
Consulte el parametro 300.

304 Terminal 27, entrada
Valor:
Consulte el parametro 300.

Funcién:
Este parametro permite elegir entre las distintas op-
ciones del terminal 27.

Las funciones se muestran en la tabla que se encuen-
tra al principio de la seccidn Parametros: entradas y
salidas.

La frecuencia maxima del terminal 27 es 5 kHz.

Descripcion de opciones:
Consulte el parametro 300.

305 Terminal 29, entrada

(ENTR. DIGITAL 29)

Valor:
Consulte el parametro 300.

Funcion:
Este parametro permite elegir entre las diferentes op-
ciones en la terminal 29. Las funciones se muestran
en la tabla que se encuentra al principio de la seccién
Parametros: entradas y salidas.
La frecuencia maxima del terminal 29 es 65 kHz.

Descripcion de opciones:
Consulte el parametro 300.

306 Terminal 32, entrada

(ENTR. DIGITAL 32)

Valor:
Consulte el parametro 300.

Funcion:
Este parametro permite elegir entre las diferentes op-
ciones en la terminal 32. Las funciones se muestran
en la tabla que se encuentra al principio de la seccién
Parametros: entradas y salidas.
La frecuencia maxima del terminal 32 es 65 kHz.

Descripcion de opciones:
Consulte el parametro 300.

307 Terminal 33, entrada
Valor:
Consulte el parametro 300.

Funcion:
Este parametro permite elegir entre las diferentes op-
ciones en la terminal 33. Las funciones se muestran

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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en la tabla que se encuentra al principio de la seccion
Parametros: entradas y salidas.
La frecuencia maxima del terminal 33 es 65 kHz.

Descripcion de opciones:

Consulte el parametro 300.

Entradas analégicas n® de terminal

53 (tension) 54 (tension) 60 (intensidad)

parametro 308 311 314
Valor:
Sin operacién (SIN OPERACION) [0] [0] [0]
Referencia (REFERENCIA) [1] & 1] [1] #
Sefial de realimentacion (REALIMENTACION) 2] 2]
Limite de par (CTRL LIMITE PAR) [3] 2] [3]
Termistor (TERMISTOR) [4] [3]
Referencia relativa (REF. RELATIVA) [4] [4]
Frecuencia de par maximo (FREC. PAR MAXIMO) [5]
R
308 Terminal 53, tensién de entrada analé- .
gica
3000
Funcion: 1350
Este parametro permite elegir la opcion deseada en el
terminal 53. 550
El escalado de la sefal de entrada se realiza en los 250
parametros 309 y 310. —
¥ [C]
-20°CY%Temperatura nominal-5'C| ﬁmsﬁ:{;f’urms-c

Descripcion de opciones:
Sin operacion. Se selecciona si el convertidor no debe
reaccionar a sefales conectadas al terminal.
Referencia. Se selecciona para activar el cambio de
referencia por medio de una sefnal de referencia ana-
I6gica.
Si se conectan otras entradas, se afiaden teniendo en
cuenta su signo.
Realimentacion. Se selecciona si se utiliza un control
de lazo cerrado con una sefal analdgica.
Limite de par. Se utiliza si el valor de limite de par del
parametro 221 debe cambiarse mediante una senal
analdgica.
Termistor. Se selecciona si un termistor integrado en
el motor (que cumpla DIN44080/81) debe detener el
convertidor de frecuencia en caso de sobrecalenta-
miento del motor. El valor de desconexion es inferior
a 3 kQ. El termistor se conecta al terminal 50 y a la
entrada real seleccionada (53 o0 54).

' iNOTA!

'l: Si la temperatura del motor se utiliza me-

i diante un termistor a través del converti-
dor de frecuencia, hay que tener en
cuenta lo siguiente:
En caso de cortocircuito entre el devana-
do del motor y el termistor, no se cumple
con PELV. Para cumplir con PELV, el ter-
mistor debe utilizarse de forma externa.

L/ .
175HA183.10 Temperatura nominal

Si un motor tiene un interruptor térmico, también pue-
de conectarse a la entrada. Si los motores funcionan
en paralelo, los termistores/interruptores térmicos
pueden conectarse en serie (resistencia total inferior
a 3 kQ). El parametro 128 debe programarse en Aviso
termistor [1] o Descon. termistor [2].

Ref. relativa se selecciona si se necesita un ajuste re-
lativo de la suma de referencia.

Esta funcion sélo esta activada si se ha seleccionado
Relativa (parametro 214). La referencia relativa en el
terminal 54/60 es un porcentaje del rango total del ter-
minal en cuestion. Se ahadira a la suma de las demas
referencias. Si se han seleccionado varias referencias
relativas (referencias internas 215-218, 311 y 314),
estas se sumaran primero y el resultado se afiadira a
la suma de las referencias activas.

"

Frec. par maximo. Sélo se utiliza en Modo par (para-
metro 100) para limitar la frecuencia de salida. Se
selecciona si la frecuencia de salida max. tiene que
controlarse mediante una sefal de entrada analdgica.
El rango de frecuencia incluye desde Frecuencia min.

iNOTA!

Si se ha seleccionado Referencia o Reali-
mentacion en mas de un terminal, estas
sefales se afadiran con signos.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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(parametro 201) hasta Frecuencia max. (parametro 312 Terminal 54, escalado min.
202).
Valor:
0,0 - 10,0 voltios # 0,0 voltios
309 Terminal 53, escalado min. —
Funcion:

Este parametro se utiliza para ajustar el valor de es-
Valor: calado que corresponde al valor de referencia minimo
0,0 - 10,0 voltios # 0,0 voltios establecido en el parametro 204.

Funcién:

Este parametro se utiliza para ajustar el valor de sefal
que corresponde al valor de referencia maximo esta-
blecido en el parametro 204.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor de tension deseado.
Consulte también la seccién Manejo de referencias
unicas.

310 Terminal 53, escalado max.

(ESCALA MAX Al 53)

Valor:

0,0 - 10,0 voltios

Funcion:
Este parametro se utiliza para ajustar el valor de sefal
que corresponde al valor de referencia maximo esta-
blecido en el parametro 205.

# 10,0 voltios

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor de tension deseado.
Consulte también la seccién Manejo de referencias
unicas.

311 Terminal 54, tension de entrada analég
(ENTR. Al 54 [V])
Valor:

# Consulte la explicacion del parametro 308.
Sin funcion

Funcion:
Este parametro elige entre las distintas funciones dis-
ponibles en el terminal 54. El escalado de la sefal de
entrada se realiza en los parametros 312 y 313.

Descripcion de opciones:
Consulte la explicacion del parametro 308.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor de tensién deseado.
Consulte también la seccién Manejo de referencias
unicas.

313 Terminal 54, escalado max.

Valor:
0,0 - 10,0 voltios # 10,0 voltios
Funcion:

Este parametro se utiliza para ajustar el valor de sefal
que corresponde al valor de referencia maximo esta-
blecido en el parametro 205.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor de tensién deseado.
Consulte también la seccién Manegjo de referencias
unicas.
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Terminal 60, intensidad de entrada ana-

314 .
I6gica

(ENTR. Al 60 [mA])

Valor:

Consulte la explicaciéon del parametro 308.

Funcion:
Este parametro permite escoger entre las diferentes
funciones disponibles para la sefial de entrada, termi-
nal 60.
El escalado de la senal de entrada se realiza en los
parametros 315y 316.

Descripcion de opciones:
Consulte la descripcion del parametro 308.
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315 Terminal 60, escala minima
(ESCALA MIN EA 60)

Valor:

0,0 - 20,0 mA

Funcioén:
Este parametro determina el valor de la sefial de re-
ferencia que debe corresponderse con el valor de
referencia minimo establecido en el parametro 204.
Si se utiliza la funcion de intervalo de tiempo del pa-
rametro 317, el valor debe ajustarse en >2 mA.

# 4 mA

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor de intensidad requerido.
Véase tambien la seccién Manejo de referencias uni-
cas.

316 Terminal 60, escalado max.

(ESCALA MAX Al 60)

Valor:
0,0 - 20,0 mA

Funcién:
Este parametro determina el valor de la sefal de re-
ferencia que debe corresponderse con el valor de
referencia maximo establecido en el parametro 205.

# 20,0 mA

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor de intensidad requerido.
Consulte también la seccion Manejo de referencias
unicas.

317 Intervalo de tiempo

Valor:

0-99s # 10 s
Funcién:

Si el valor de sefal de una sefal de referencia conec-
tada al terminal 60 cae por debajo del 50% del valor
ajustado en el parametro 315 durante un periodo su-
perior al tiempo ajustado en el parametro 317, se
activard la funcion seleccionada en el parametro 318.

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo deseado.

Serie VLT® 5000
318 Funcion después de intervalo de tiem-|
po
Valor:
# No (NO) [0]

Mantener frec. de salida (MANTENER SALI-
DA) (1]
Parada (PARO) [2]
Velocidad fija jog (VELOCIDAD FIJA) [3]
Velocidad max. (MAXIMA VELOCIDAD) [4]
Parada y desconexién
(PARO Y DESCONEXION) [5]

Funcioén:

Este parametro permite la opcidn de que la funcién se
active si la sefial de entrada en el terminal 60 cae por
debajo de 2 mA, siempre que el parametro 315 se ha-
ya ajustado en un valor superior a2 mAy que se haya
sobrepasado el periodo prefijado para el intervalo de
tiempo (parametro 317).

Si se activan mas intervalos de tiempo al mismo tiem-
po, el convertidor dara la siguiente prioridad a la fun-
cion de intervalo de tiempo:

1. Parametro 318 Funcion después de intervalo
de tiempo

2. Parametro 346 Funcion después de pérdida
de encoder

3. Parametro 514 Funcion de interv. tiempo bus

Descripcion de opciones:
La frecuencia de salida del convertidor puede:

- mantenerse en el valor actual
- irse a paro

- overruled to jog frequency

- irse a frecuencia maxima.

- pararse y activar un fallo o desconexién.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Salidas n2 terminal 42 45 01(relé) 04 (relé)

parametro 319 321 323 326
Valor:
Sin funcién (SIN OPERACION) [0] [0] [0] [0]
Ctrl prep. (CONTROL LISTO) [1] [1] [1] [1]
Unidad preparada (UNIDAD LISTA) [2] [2] [2] [2]
Preparado - control remoto (UNIDAD LISTA REMOTO) [3] [3] [3] [3] &
Listo, sin advertencia (LISTO/SIN ADVERTEN.) [4] [4] [4] [4]
Funcionamiento (VLT EN MARCHA) [5] [5] [5] [5]
En funcionamiento, sin advertencia (MARCHA/SIN ADVERT.) [6] [6] [6] [6]
Funcionando en rango, sin advertencia (EN RANGO/SIN ADVERT.) 71 [7] [7] [7]
Funcionando a valor de ref., sin adver- (EN REF./SIN ADVERT.) [8] [8] [8] [8]
tencia
Fallo (ALARM) [9] [9] [9] [9]
Fallo o advertencia (ALARM O ADVERTENCIA) [10] [10] [10] [10]
Limite de par (LIMITE DE PAR) [11] [11] [11] [11]
Fuera rango de intensidad (FUERA RANGO INTEN.) [12] [12] [12] [12]
Sobre | baja (NIVEL ALTO DE INTEN.) [13] [13] [13] [13]
Bajo | alta (NIVEL BAJO DE INTEN.) [14] [14] [14] [14]
Fuera del rango de frecuencias (FUERA RANGO FREC.) [15] [15] [15] [15]
Sobre f baja (NIVEL ALTO DE FREC.) [16] [16] [16] [16]
Baja f alta (NIVEL BAJO DE FREC.) [17] [17] [17] [17]
Fuera de rango de realimentacion (FUERA RANGO REALL.) [18] [18] [18] [18]
Sobrerealiment. baja (NIVEL ALTO DE REALL.) [19] [19] [19] [19]
Baja realiment. alta (NIVEL BAJO DE REALL.) [20] [20] [20] [20]
Advertencia térmica (ADVERTENCIA TERMICO) [21] [21] [21] [21]
Preparado, sin advertencia térmica (LISTO/NO ADV. TERM.) [22] [22] [22] ® [22]
Preparado, control remoto, sin adv. tér- (LISTO REM./NO TERM.) [23] [23] [23] [23] :g
mica Q
Listo, tension de red en rango (LISTO/NO SOBRE-BAJA) [24] [24] [24] [24] g
Cambio de sentido (CAMBIO SENTIDO) [25] [25] [25] [25] g
Bus ok (BUS LISTO) [26] [26] [26] [26] o
Limite par y parada (LIMITE PAR Y PARADA) [27] [27] [27] [27] o
Freno, sin advert (FRENO OK) [28] [28] [28] [28]
Fren. prep. sin fallos (FRENO LISTO/NO FALLO) [29] [29] [29] [29]
Fallo de freno (FALLO FRENO [IGBT]) [30] [30] [30] [30]
Relé 123 (RELE 123) [31] [31] [31] [31]
Control de freno mecanico (CTRL. FRENO MECANICO) [32] [32] [32] [32]
Bit cdd. control 11/12 (COD. CTRL BIT 11/12) [33] [33]
Control ampliado de freno mecanico (CONTROL AMPL. FRENO) [34] [34] [34] [34]
Parada seguridad (PARADA SEGURIDAD) [35] [35] [35] [35]

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Serie VLT® 5000
Salidas n2 terminal 42 45 O1(relé) 04 (relé)
parametro 319 321 323 326

Valor:

0-100 Hz = 0-20 mA (0-100 Hz = 0-20 mA) [36] [36]
0-100 Hz 24-20 mA (0-100 Hz = 4-20 mA) [37] [37]
0-100 Hz =0-32000 p (0-100 Hz = 0-32000P) [38] [38]
0 - fwax =0-20 mA (0-FMAX = 0-20 mA) [39] [39]
0 - fuax 24-20 mA (0-FMAX = 4-20 mA) [40] [40]
0 - fuax =0-32000 p (0-FMAX = 0-32000P) [41] [41]
Refuin - Refwax 20-20 mA (REF MIN-MAX = 0-20 mA) [42] [42]
Refumin - Refuax 4-20 mA (REF MIN-MAX = 4-20 mA) [43] [43]
Refuin - Refwax 20-32000 p (REF MIN-MAX = 0-32000P)  [44] [44]
FBmin - FBmax =0-20 mA (FB MIN-MAX = 0-20 mA) [45] [45]
FBmin - FBmax =4-20 mA (FB MIN-MAX = 4-20 mA) [46] [46]
FBwmiN - FBmax =0-32000 p (FB MIN-MAX = 0-32000P) [47] [47]
0 - Imax 20-20 mA (0-IMAX = 0-20 mA) [48] [48]
0 - Imax >4-20 mA (0-IMAX = 4-20 mA) [49] [49]
0 - Imax =0-32000 p (0-IMAX = 0-32000P) [50] [50]
0 - Tum =0-20 mA (0-TLIM = 0-20 mA) [51] [51]
0 - Tum >4-20 mA (0-TLIM = 4-20 mA) [52] [52]
0 - Tum =0-32000 p (0-TLIM = 0-32000P) (53] [53]
0 - Tnom 50-20 mA (0-TNOM = 0-20 mA) [54] [54]
0 - Tnom >4-20 mA (0-TNOM = 4-20 mA) [55] [55]
0 - Tnom 0-32000 p (0-TNOM = 0-32000P) (56] [56]
0 - Pnom =0-20 mA (0-PNOM = 0-20 mA) (57] [57]
0 - Pnom =4-20 mA (0-PNOM = 4-20 mA) (58] [58]
0 - Pnom =0-32000 p (0-PNOM = 0-32000P) [59] [59]
0 - SyncRPM =0-20 mA (0-SYNCRPM = 0-20 mA) [60] [60]
0 -SyncRPM =4-20 mA (0-SYNCRPM = 4-20 mA) [61] [61]
0 - SyncRPM =0-32000 p (0-0-SYNCRPM = 0-32000 p)  [62] [62]
0 - RPM a FMAX =0-20 mA (0-RPMFMAX = 0-20 mA) [63] [63]
0 - RPM a FMAX =4-20 mA (0-RPMFMAX = 4-20 mA) [64] [64]
0 - RPM a FMAX =0-32000 p (0-RPMFMAX = 0-32000 p) [65] [65]

319 Terminal 42, salida

(SALIDA ANALOG.42)

Funcion:
Esta salida puede actuar tanto como salida digital co-
mo analdgica. Si se utiliza como salida digital (valor de
dato [0] - [65]), se transmite una sefal de 24 V CC; si
se utiliza como salida analdgica, se transmite una se-
fal de 0-20mA, una sefial de 4-20 mA, o una de pulso.

Descripcion de opciones:
Ctrl prep., el convertidor de frecuencia esta listo para
utilizar y la tarjeta de control recibe alimentacion.

Unidad preparada, la tarjeta de control del convertidor
de frecuencia recibe una sefal de alimentacion y el
convertidor de frecuencia esta listo funcionar.

Preparado - control remoto, la tarjeta de control del
convertidor de frecuencia recibe una sefnal de alimen-
tacion y el parametro 002 se ha ajustado en Control
remoto.

Listo, sin advertencia, el convertidor de frecuencia esta
preparado para utilizarlo y no se ha dado orden de
arranque o de parada (arrancar/desactivar). Sin ad-
vertencia.

Funcionamiento se activa cuando hay un comando de
arranque o cuando la frecuencia de salida es superior
a 0,1 Hz. También permanece activo durante la dece-
leracion.

En funcionamiento, sin advertencia, significa que la fre-
cuencia de salida es superior a la frecuencia ajustada
en el parametro 123. Se ha dado un comando de
arranque. Sin advertencia.

Funcionando en rango, sin advertencia, el equipo fun-
ciona en los rangos de intensidad y frecuencia pro-
gramados que se indicaron en los parametros 223 a
226.

Funcionando a valor de ref., sin advertencia, velocidad
conforme a la referencia. Sin advertencia.

Fallo, la salida se activa mediante una alarma.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Fallo o advertencia, la salida se activa mediante alarma
o advertencia.

Limite de par, se ha sobrepasado el limite de par es-
pecificado en el parametro 221.

Fuera rango de intensidad, la intensidad del motor esta
fuera del intervalo programado en los parametros 223
y 224,

Sobre | baja, la corriente del motor es superior a la in-
dicada en el parametro 223.

Bajo | alta, la intensidad del motor es inferior a la ajus-
tada en el parametro 224.

Fuera del rango de frecuencias, la frecuencia de salida
esta fuera del intervalo de frecuencia programado en
los parametros 225 y 226.

Sobre fbaja, la frecuencia de salida es superior al valor
ajustado en el parametro 225.

Baja f alta, la frecuencia de salida es inferior al valor
especificado en el parametro 226.

Fuera de rango de realimentacion, la sefal de reali-
mentacion esta fuera del intervalo programado en los
parametros 227 y 228.

Sobrerealiment. baja, la sefal de realimentacion es su-
perior al valor establecido en el parametro 227.

Baja realiment. alta, la sefal de realimentacion es in-
ferior al valor ajustado en el parametro 228.

Advertencia térmica, la temperatura es superior al li-
mite en el motor, el convertidor de frecuencia, la re-
sistencia de freno o el termistor.

Preparado, sin advertencia térmica, el convertidor de
frecuencia esta preparado para su uso, la tarjeta de
control recibe alimentacion de red y no hay sefales de
control en las entradas. No hay sobrecarga térmica.

Preparado, control remoto, sin adv. térmica, el conver-
tidor de frecuencia esta preparado para su uso y ajus-
tado en control remoto y la tarjeta de control recibe
alimentacion. No hay sobrecarga térmica.

Listo, tension de red en rango, el convertidor de fre-
cuencia esta preparado para su uso, la tarjeta de
control recibe alimentacion y no hay sefales de control
en las entradas. La tension de red esta dentro del ran-
go admisible de tensidn (consulte el capitulo 8).

Cambio de sentido. '1" I6gico = relé activado, 24 V CC
en salida cuando el sentido de giro del motor es hacia
la derecha. '0' I6gico = relé no activado, sin senal en
salida cuando el motor gira de izquierda a derecha.

Bus ok: se activa la comunicacion (sin tiempo limite) a
través del puerto de comunicacion serie.

Limite de par y parada se utiliza junto con la parada de
inercia (terminal 27) para poder realizar una parada
aunque el convertidor de frecuencia esté en el limite
de par. La sefal se invierte, es decir, pasa a "0" l6gico
cuando el convertidor de frecuencia ha recibido una
sefal de parada y esta en el limite de par.

Freno, sin advert., significa que el freno esta activado
y no aparecen advertencias.

Fren. prep. sin fallos, significa que el freno esta listo
para su funcionamiento y no presenta ningun fallo.

Fallo de freno, la salida es un "1" I6gico cuando el IGBT
de freno se ha cortocircuitado. Esta funcién se utiliza
para proteger el convertidor de frecuencia en caso de
que haya un fallo en los médulos de freno. Con el fin
de evitar un posible incendio de la resistencia de freno,
la salida/relé puede utilizarse para desconectar la ten-
sién de alimentacion del convertidor de frecuencia.

Relé 123: si se ha seleccionado perfil Fieldbus [0] en
el parametro 512, el relé esta activado. Si PARO1,
PARO2 o PAROS3 (bit en el cédigo de control) es ‘1"
I6gico.

Control de freno mecanico permite controlar un freno
mecanico externo; consulte la seccion Control de freno
mecanico.

Bit céd. control 11/12, relé controlado mediante los
bits 11/12 del cddigo de control serie. El Bit 11 se re-
fiere al relé 01 y el 12 al relé 04. Si esta activado el
parametro 514, Funcion intervalo de tiempo de bus, los
relés 01 y 04 no tendran tension.

Consulte la seccion sobre comunicacion serie en la
Guia de Disefio.

Control ampliado de freno mecanico permite activar el
control de un freno mecanico externo. Consulte la sec-
cién Control de freno mecanico.

Parada seguridad, la salida esta activa si se ha selec-
cionado Parada de seguridad en una entrada y la
entrada es un "1" légico.

0-100 Hz =20-20 mA y

0-100 Hz =4-20 mA y

0-100 Hz =0-32.000 p, se obtiene una sefal de salida
analdgica proporcional a la frecuencia de salida en el
intervalo 0-100 Hz.

O-fuax =20-20 mA y

O-fuax 24-20 mA y

0-fuax =0-32.000 p, una sefal de salida proporcional
al rango de frecuencia de salida en el intervalo O -
fmax (parametro 202).

Refuvin - Refuwax =20-20 mA y

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Refwvin - Refuax 4-20 mA 'y

Refvin - Refuax =0-32.000 p, se obtiene una senal de
salida proporcional al valor de referencia del intervalo
Refmin - Refuax (parametros 204/205).

Bumiv -FBuvax =0-20 mA y

FBuin -FB max 4-20 mA 'y

FBmin-FBuax =0-32.000 p, se obtiene una sefial de
salida proporcional al valor de realimentacion del in-
tervalo FBmin -FBmax (parametros 414/415).

0 - vt max =20-20 mA o

0 - v, max 24-20mA y

0 - vt max =0-32.000 p, se obtiene una sefial de sa-
lida proporcional a la intensidad de salida del intervalo
0 - IviT,max. IviT,max depende de los ajustes de los pa-
rametros 101 y 103 y puede verse en los Datos técni-
cos (lvtmax (60 s).

0 - Mum =0-20 mA y

0 - Mum 24-20 mA 'y

0 - Mum =0-32.000 p, se obtiene una salida propor-
cional al par de salida en el intervalo O - TLim(parametro
221). 20 mA corresponde al valor definido en el para-
metro 221.

0 - Mnom =0-20 mA y

0 - Mnom =4-20 mA y

0 - Mnom =0-32.000 p, se obtiene una sefal de salida
proporcional al par de salida del motor. 20 mA corres-
ponde al par nominal del motor.

0 - Pnom =20-20 mA y

0 - Pnom =4-20 mA y

0 - Pnom =0-32.000 p, O - Pnom ® 0-32.000 p, se ob-
tiene una senal de salida proporcional a la salida
nominal del motor. 20 mA corresponde al valor ajus-
tado en el parametro 102.

0 - SyncRPM =0-20 mA y

0 - SyncRPM =4-20 mA y

0 - SincRPM =0-32.000 p, se obtiene una senal de
salida proporcional a las RPM del motor sincrono.

0 - RPM a Fuax =20-20 mA y

0 - RPM a Fmax =4-20 mA y

0 - RPM a F max =20-32.000 p, se obtiene una sehal de
salida proporcional a las RPM del motor sincrono a
Fmax (parametro 202).

Funcion:
Este parametro permite escalar la sefal de salida de
pulso.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor deseado.

f
Hz
32.000

1757A042.10

PAR. 320/
322

0 fMAX
RefMIN Ref MAX
FBMIN FBMAX
0 IMAX
0 LM
0 TMAX
0 KWmMaAX

321 Terminal 45, salida

(SALIDA ANALOG.45)

Valor:
Consulte la explicacion del parametro 319.

Funcion:
Esta salida puede funcionar como salida digital o co-
mo salida analégica. Si se utiliza como salida digital
(valor de dato [0]-[35]), genera una sefal de 24 V CC
(max. 40 mA); en las salidas analdgicas (valor de dato
[36] - [59]) existe la opcion de 0 - 20 mA, 4 -20 mA o
una salida de pulso escalable.

Descripcion de opciones:
Consulte la explicacién del parametro 319.

322 Terminal 45, salida, escalado de pulso

(ESCALA PULS.A045)

Valor:

1 - 32000 Hz

Funcion:
Este parametro permite escalar la sefal de salida de
pulso.

# 5000 Hz

320 Terminal 42, salida, escalado de pulso
Valor: Descripcion de opciones:
1 - 32000 Hz * 5000 Ajuste el valor deseado.
# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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323 Relé 01, salida

(SALIDA RELE 1-3)

Valor:
Consulte la explicacion del parametro 319.

Funcioén:
Esta salida activa un contacto de relé. El contacto de
relé 01 se puede utilizar para producir advertencias y
mensajes de estado. El relé se activa cuando se han
cumplido las condiciones para los valores de datos
correspondientes.
La activacion y desactivacion se pueden retrasar en
los parametros 324 y 325.

Descripcion de opciones:
Consulte la explicacion del parametro 319.
Conexiones: consulte la siguiente ilustracion.

Relé 01 | 92

DANFOSS
175ZA015.11

324 Relé 01, retraso CONEXION
(RET ON RELE 1-3)

Valor:

0.00 - 600.00

Funcién:
Este parametro permite un retraso del tiempo de co-
nexion del relé 01 (terminales 01 a 02).

# 0.00 seg

Descripcion de opciones:
Introduzca el valor deseado (puede ajustarse en in-
tervalos de 0,02 seg.)

325 Relé 01, retraso DESCONEXION

(RET OFF RELE 1-3)

Valor:

0.00 - 600.00

Funcién:
Este parametro hace posible retrasar el tiempo de
desconexion del relé 01 (terminales 01 a 03).

# 0.00 seg

Descripcion de opciones:
Introduzca el valor deseado (puede ajustarse en in-
tervalos de 0,02 seg.)

326 Relé 04, salida

(SALIDA RELE 4-5)

Valor:
Consulte la explicacion del parametro 319.

Funcion:
Esta salida activa un contacto de relé.
El interruptor de relé 04 se puede utilizar para que
aparezcan mensajes de estado y advertencias. El relé
esta activado cuando se han cumplido las condiciones
de los valores de datos correspondientes.

Descripcion de opciones:
Consulte la explicacion del parametro 319.
Conexiones: consulte la siguiente ilustracion.

Relé 02 ros
Ay

04

175ZA018.12

327 Referencia de pulso, frecuen. max.
(REF. PULSOS MAX.)
Valor:

100 - 65000 Hz en el terminal 29

100 -5000 Hz en el terminal 17

Funcién:
En este parametro, se ajusta el valor de sefnal esta-
blecido que corresponde al valor de referencia maxi-
mo ajustado en el parametro 205. El ajuste de este
parametro afecta al filtro interno constante, es decir a
100 Hz=5seg; 1 kHz=0,5segya 10 kHz = 50 msec.
Para evitar una constante de tiempo de filtro dema-
siado larga a una resolucion de pulso baja, la referen-
cia (parametro 205) y este parametro se pueden
multiplicar por el mismo factor y utilizar de este modo
el rango de referencia mas bajo.

# 5000 Hz

Descripcion de opciones:
Ajuste la referencia de pulso deseada.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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328 Realimentacién de pulso, frecuen. max.

(REALLPULSOS MAX)

Valor:
100 - 65000 Hz en el terminal 33

# 25000 Hz
Funcioén:

Aqui se debe ajustar el valor de realimentacion, que

debe corresponder al valor maximo de realimentacion.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor de realimentacién deseado.

329 Pulso de realimen. encoder

Valor:
128 pulsos /rev.
(128) [128]
256 pulsos /rev.
(256) [256]
512 pulsos /rev.
(512) [512]

% 1024 pulsos /rev.

(1024) [1024]
2048 pulsos /rev.
(2048) [2048]
4096 pulsos /rev.
(4096) [4096]

Este valor también se puede ajustar en un valor varia-
ble deseado entre 1-4096 pulsos/rev.

Funcion:
Aqui es donde deben ajustarse los pulsos por revolu-
cion del encoder que correspondan a las rpm del
motor.
Este parametro sélo esta disponible en Control de ve-
locidad en lazo cerrado y en Control de par, realimen-
tacion de velocidad (parametro 100).

Descripcion de opciones:
Lea el valor correcto del encoder.
Preste atencién a la limitacion de velocidad (rpm) para
un determinado numero de pulsos por rpm. Consulte
la siguiente ilustracion:

Serie VLT® 5000
Encoder " b4
[Pulso/rev.] é §
R
“ a=
3900+
1200+ fmox =65kHz
A frmax=20kHz
S
\\
4201
1000 9286  Max.[RPM]

El encoder utilizado debera ser de tipo colector abierto
PNP 0/24 V CC (max. 20 kHz) o una conexién en con-
trafase de 0/24 V CC (max. 65 kHz).

330 Mantener referencia/salida
Valor:
# Sin funcién (Sin funcién) [0]
Mantener referencia
(MANTENER REFERENCIA) [1]
Mantener salida (MATENER SALIDA) [2]
Funcion:

En este parametro, es posible hacer que se mantenga
la referencia o la salida.

Descripcion de opciones:
La opcion Mantener referencia [1] conserva la referen-
cia actual. Esta referencia se convierte en la base para
Aceleracion 'y Deceleracion .
La opcion Mantener salida [2] mantiene la frecuencia
del motor (Hz). La frecuencia mantenida se convierte
en la base para Aceleracion 'y Deceleracion .

' iNOTA!

“: Si ha seleccionado Mantener salida , el

a convertidor de frecuencia no se puede pa-
rar mediante los terminales 18 y 19, si no
sélo con el terminal 27 (que debe progra-
marse en Parada de inercia [0] o Reset y
parada de inercia [1]).

Después de activarse Mantener salida , los integra-
dores de PID se inicializan.

345 Interv. tiempo de pérdida del encoder

(RETR ENCOD.PRD)

Valor:

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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0 - 60 seg

Funcioén:
Si la senal de encoder se interrumpe desde el terminal
32 0 33, se activard la funcion seleccionada en el pa-
rametro 346.
Si la sefial de realimentacién de encoder es distinta de
la frecuencia de salida + 3 x deslizamiento nominal del
motor, se activara la funcién de pérdida de encoder.
Puede activarse el intervalo de tiempo del encoder
aunque esté funcionando correctamente. Revise el
grupo 100 de parametros del motor si no encuentra
que el problema esté en el encoder.
La funcion de pérdida de encoder sélo funciona con
Control de velocidad en lazo cerrado [1] y Control de
par, realimentacion de velocidad [5], consulte el para-
metro 100 Configuracion .

# 1 seg

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo requerido.

346 Funcion de pérdida de encoder
Valor:

# No (NO) [0]
Mantener frec. salida (MANTENER SALIDA) [1]
Velocidad fija, jog (VELOCIDAD FIJA) [3]
Velocidad max. (MAXIMA VELOCIDAD) [4]
Parada y desconexién
(PARO Y DESCONEXION) [5]

Seleccionar Ajuste 4 (SELECC. AJUSTE 4)  [7]

Funcién:
En este parametro, se puede activar esta funcién para
los casos en que la sefnal de encoder se desconecte
del terminal 32 o 33.

Si se activan mas intervalos de tiempo al mismo tiem-
po, el convertidor dara la siguiente prioridad a la fun-
cion de intervalo de tiempo:

1. Parametro 318 Funcion después de intervalo
de tiempo

2. Parametro 346 Funcion después de pérdida
de encoder

3. Parametro 514 Funcion de interv. tiempo bus.

Descripcion de opciones:
La frecuencia de salida del convertidor de frecuencia

- mantenerse en su valor actual

- irse a la frecuencia de velocidad fija

- irse a la frecuencia maxima

- activar una parada con una desconexion

- definirse en el Ajuste 4

357 Terminal 42, escalado minimo de salida
(escala min salida 42)
359 Terminal 45, escalado minimo de salidal

(escala min salida 45)

Valor:

000 - 100%
Funcién:
Estos parametros se utilizan para escalar la salida mi-
nima de la sefal de pulso analégica seleccionada en

los terminales 42 y 45.

# 0%

Descripcion de opciones:

El valor minimo se escala como un porcentaje del va-
lor de sefial méximo; es decir, para que OmA (o 0 Hz)
esté al 25% del valor de salida méaximo, se programa
al 25%.

El valor nunca puede ser superior al ajuste correspon-
diente de Escalado maximo de salida si este valor esta
por debajo del 100%.

I [mA] A
20+
10T
0 f I I gt
0 25 50 100 [%]
output
175ZA679.10

Terminal 42, escalado maximo de sali-
da

(escala max. salida 42)

358

Terminal 45, escalado maximo de sali-
da

(escala max. salida 45)

360

Valor:
puede: 000 - 500% # 100%
# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Funcién:
Estos parametros se utilizan para escalar la salida
maxima de la sefal analdgica/de pulsos seleccionada
en los terminales 42 y 45.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor en el valor méximo deseado de la salida
de sefal actual.

Valor maximo:

La salida se puede escalar para obtener una intensi-
dad inferior a los 20 mA a escala completa 0 20 mA a
una salida inferior al 100% del valor de sefal maximo.
Si 20 mA es laintensidad de salida deseada a un valor
entre el 0 y el 100% de la salida de escala completa,
hay que programar el valor porcentual en el parame-
tro, es decir 50% = 20 mA.

Para obtener una intensidad entre 4 y 20 mA como
salida maxima deseada (100%), el valor porcentual
para programar la unidad se calcula como:

20 mA .
intensidad maxima deseada  100%
es decir, 10 mA = % % 100% ~ 200%
I [mAT g
20+
101 20mA 100%
I [ma]
0 : : .
0 50 100 [%]
output

175ZA680.10
Un escalado similar es posible en la salida de pulso.
El valor (valor de escala de pulsos) en el parametro
320 (salida 42) y 321 (salida 45) es la base del esca-
lado. Si el valor de escala de pulsos es la salida
deseada en un valor de entre el 0 y el 100% de la sa-
lida de escala total, hay que programar el porcentaje,
es decir, 50% para el valor de escala de pulsos al 50%
de salida.
Si una frecuencia de pulsos se encuentra entre 0,2 x
valor de escala de pulsos y valor de escala de pulso,
el porcentaje se calcula del siguiente modo:

Par. valor de escala (de pulsos. 320 o 321)
frecuencia de pulsos deseada

es decir,
_ 5000 Hz o o
2000 Hz = 3000 Hz 100% =~ 250%
361 Pérdida de pulsos de encoder
(ENCODER MAX ERR.)
Valor:
0 - 600% # 300%

144
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Funcién:
Este parametro ajusta el nivel de umbral para la de-
teccion de pérdida del encoder en el modo de veloci-
dad con bucle cerrado. El valor indica un porcentaje
del deslizamiento nominal del motor.

Descripcion de opciones:
Seleccione el nivel de umbral deseado.
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® Funciones especiales

Control de la funcién de freno/sobre-

400 <.
tension
Valor:
# Apagado (OFF) [0]
Freno con resistencia (RESISTENCIA) [1]

Control sobretension (CONTROL ALTA-U) [2]

Control de sobretensién y parada
(CONTROL ALTA-U ALTA-U PARADA) [3]

Funcién:
El ajuste de fabrica es Off [0] para VLT 5001-5027
200-240 V, VLT 5001-5102 380-500 Vy VLT
5001-5062 525-600 V. Para VLT 5032-5052 200-240
V, 5122-5552 380-500 V y VLT 5042-5602 525-690 V,
el ajuste de fabrica es Control de sobretension [2].
Freno con resistencia [1] se utiliza para programar el
convertidor de frecuencia a fin de conectar una resis-
tencia de freno.
La conexion de una resistencia de freno permite una
mayor tensién del circuito intermedio durante el fre-
nado (funcionamiento regenerativo).
La funcién de Freno con resistencia [1] sblo esta activa
en unidades con freno dinamico integrado (unidades
SBy EB).

Control de sobretension (excluyendo la resistencia de
freno) puede seleccionarse como alternativa. Esta
funcion esta disponible en todas las variantes.

Permite evitar una desconexion si se incrementa la
tensién del circuito intermedio. Esto se realiza incre-
mentando la frecuencia de salida para limitar la ten-
sién del circuito intermedio. Es una funcién muy util,
por ejemplo cuando el tiempo de deceleracion es de-
masiado corto, ya que se evita la desconexién del
convertidor de frecuencia. En esta situacion, se am-
plia el tiempo de deceleracion.
' iNOTA!

'l: Tenga en cuenta que el tiempo de dece-

i leracion se amplia en el caso de control
de sobretension, lo que puede no resultar
adecuado en algunas aplicaciones.

Descripcion de opciones:
Seleccione Freno con resistencia [1] si hay una resis-
tencia de freno que forme parte del sistema.
Seleccione Control de sobretension [2] si se requiere
la funcién de control de sobretensién en todos los ca-
sos; también si se presiona el botén de parada. El

convertidor de frecuencia no se parara en caso de un
comando de parada cuando esté activado el control
de sobretension.

Seleccione Control de sobretension y parada [3] si no
se requiere la funcién de control de sobretension du-
rante la deceleracion después de presionar el boton
de parada.

Advertencia: Si se utiliza Control de so-
bretension [2] cuando la tensién de ali-
mentacion del convertidor de frecuencia
se halla cerca o por encima del limite ma-
Ximo, existe el riesgo de que se incremen-
te la frecuencia del motor, y de que el
convertidor de frecuencia no pare el motor
cuando se presione el botén de parada.
Si la tensién de alimentacion es superior
a 264 V en las unidades de 200-240 V o

superior a:

. 264 V en las unidades de
200-240 V

e 550 V en las unidades de
380-500 V

e 660 V en las unidades de
525-600 V

. 759 V en las unidades de
525-690 V

Se debera seleccionar Control de sobre-
tension y parada [3] para que el motor
pueda detenerse.

401 Resistencia de freno, ohmios

(RESIS.FRENO(OHM))

Valor:
Depende de la unidad

# Depende de la unidad
Funcioén:

Este parametro proporciona el valor en ohmios de la

resistencia de freno. Este valor se emplea para moni-

torizar la salida en que se magnetiza la resistencia de

freno, siempre que esta funcion se haya seleccionado

en el parametro 403.

Descripcion de opciones:
Defina el valor actual de la resistencia.

402 Limite de potencia de freno, kW

(RESIS. FRENO (KW))

Valor:

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Depende de la unidad % Depende de la unidad

Funcioén:
Este parametro proporciona el limite de control de la
potencia transmitida a la resistencia de freno.

Descripcion de opciones:
El limite de control se determina como el producto del
ciclo maximo de trabajo (120 seg.) que se producira y
la potencia maxima de la resistencia de freno en ese
ciclo de trabajo segun la siguiente férmula:

2

i L p o 397° x ¢

Para las unidades de 200-240 V: P = R < 120
2

i L p o 822° x ¢

Para las unidades de 380-500 V: P = 2 < 120
2

Para las unidades de 525-600V: P = 958" x ¢t

R x 120

Para las unidades de 525 - 690 V:

10842 x ¢t

P = —mx 120

Potencia térmica de resistencia de fre-

403 o
Valor:
No (NO) [0]
Advertencia (ADVERTENCIA) [1]
# Desconexién (DESCONEXION) 2]
Funcion:

Este parametro permite controlar la potencia transmi-
tida a la resistencia de freno. La potencia se calcula
sobre la base del valor en ohmios de la resistencia
(parametro 401), la tensidn del circuito intermedio y el
tiempo de funcionamiento de la resistencia. Si la po-
tencia transmitida durante mas de 120 seg. sobrepasa
el 100% del limite de control de la potencia (parametro
402) y se ha seleccionado Advertencia [1], aparecera
una advertencia en el display. Desaparecera si la po-
tencia cae por debajo del 80%. Si la potencia calcula-
da sobrepasa el 100% del limite de control y se ha
seleccionado Desconexion [2] en el parametro 403
Potencia térmica de resistencia de freno , el convertidor
VLT se desconectara y emitira una alarma. Si el con-

aunque se haya sobrepasado dicho limite de control.
Esto produce un riesgo de sobrecarga térmica en la
resistencia de freno. También puede haber una ad-
vertencia mediante las salidas de relé/digitales. La
precision de medida tipica del control de potencia de-
pende de la exactitud del valor en ohmios de la resis-
tencia (mejor que + 20%).

"

Descripcion de opciones:
Se selecciona si la funcién va a estar activada ( Ad-
vertencia/Alarma ) o desactivada ( No ).

iNOTA!

La disipacién de potencia durante una
descarga rapida no forma parte de la fun-
cion de control de potencia.

404 Comprob. de freno

(TEST DE FRENO)

Valor:

# No (NO) [0]
Advertencia (ADVERTENCIA) [1]
Desconexion (DESCONEXION) [2]

Funcioén:

En este parametro, puede integrarse una funcién de
prueba y control, que dara una advertencia o una alar-
ma. En el arranque, se comprobara si la resistencia de
freno esta desconectada. Durante el frenado, también
se comprueba si la resistencia de freno esta desco-
nectada, mientras que la prueba de desconexién de
IGBT se realiza cuando no hay frenado. Una adver-
tencia o desconexion desconecta la funcién de freno.
La secuencia de prueba es la siguiente:

1. Si la tension del circuito intermedio es supe-
rior a la tension inicial del freno, descontinude
la comprobacion del freno.

2. Si la tension del circuito intermedio es ines-
table, descontinue la comprobacion del fre-
no.

3. Realice la prueba de freno.

4. Si la tensién del circuito intermedio es inferior
a la tension inicial, descontinue la compro-
bacion del freno.

5. Si la tension del circuito intermedio es ines-
table, descontinte la comprobacién del fre-

trol de la potencia se ha ajustado en No [0] o Adver- no.
tencia [1], la funcién de freno permanecera activada,
# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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6. Si la potencia del freno es superior al 100%,
descontinde la comprobacion.

7. Si la tension del circuito intermedio es supe-
rior a su valor menos el 2% antes de la prue-
ba de freno, descontinue la comprobacion
del freno y busque el mensaje de advertencia
o de alarma.

8. Comprobacion del freno correcta.

Descripcion de opciones:

Si se ha seleccionado No [0] también se controlara si
la resistencia de freno o el IGBT de freno se ha corto-
circuitado, en cuyo caso se emite una advertencia. Si
se ha seleccionado Advertencia [1] la resistencia de
frenoy el IGBT de freno se controlaran en relacion con
un posible cortocircuito. Ademas, se comprobara en
el arranque si la resistencia de freno se ha desconec-
tado.

' iNOTA!
'l: Una advertencia relativa a los ajustes
i No [0] o Advertencia [1] so6lo puede supri-
mirse desconectando y volviendo a co-
nectar la alimentacion de red, siempre
que se haya corregido el fallo. Tome en
cuenta que, respecto a los ajustes No [0]
0 Advertencia [1] el convertidor VLT se-
guird en funcionamiento aunque se en-
cuentre un fallo.

En el caso de Desconexion [2], el convertidor VLT se
desconectara y dara una alarma (desconexion blo-
queada) si se ha cortocircuitado o desconectado la
resistencia de freno, o se ha cortocircuitado el IGBT
de freno.

405 Funcion de reset (MODO RESET)
Valor:

Reset autom. x 10 (AUTOMATICO X 10) [10]

Funcion:
Este parametro hace posible seleccionar la funcion de
reset deseada después de una desconexion.
Después de reset, el convertidor puede volver a arran-
carse.

Descripcion de opciones:
Si se selecciona Reset manual [0] el reset debe efec-
tuarse con la tecla [Reset] o0 mediante las entradas
digitales. Si el convertidor debe realizar un reset au-
tomatico (1 a 10 veces) después de una desconexion,
seleccione un valor de dato [1] a [10].

' iNOTA!

16 El contador interno de RESET AUTOMA-

a TICO se pone a cero 10 minutos después
de que haya ocurrido el primer RESET
AUTOMATICO.

Advertencia: El motor puede arrancar sin
advertirlo.

406 Tiempo de rearranque automatico
(TIEMPO AUTOARRAN)

Valor:

0-10seg # 5 seg

Funcioén:

Este parametro permite ajustar el tiempo desde la
desconexion hasta que comienza la funcion de reset
automatico.

Se presupone que se ha seleccionado la inicializacion
automatica (reset automatico) en el parametro 405.

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo deseado.

# Reset manual (RESET MANUAL) [0]
Reset autom. x 1 (AUTOMATICO X 1) [1]
Reset autom. x 2 (AUTOMATICO X 2) [2] . -
407 Fallo de alimentacion de red
Reset autom. x 3 (AUTOMATICOX 3) [3]
(FALLO RED)
Reset autom. x 4 (AUTOMATICO X 4) [4] —
alor:
Reset autom. x 5 (AUTOMATICO X 5) [5] i .
Sin funcién (SIN FUNCION) [0]
Reset autom. x 6 (AUTOMATICO X 6) [6]
Deceler. controlada
Reset autom. x 7 (AUTOMATICO X 7) [71 (CTRL. RAMPA DECELERA) [1]
Reset autom. x 8 (AUTOMATICO X 8) [8] .,
Deceler. controlada y desconexion
Reset autom. x 9 (AUTOMATICO X 9) [9] (DESCONE XION) 2]
# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Inercia (INERCIA) [3]

Energia regenerativa

(ENERGIA REGENERATIVA) [4]

Supresion de alarma controlada

(Sup alarma ctrl) [5]
Funcién:

Con la funcién de fallo de alimentacién de red, se pue-
de decelerar la carga a 0 Hz si falla la alimentacién de
red al convertidor de frecuencia.

En el parametro 450 Tension de alim. en fallo de red,
el limite de tensidn debe ajustarse para que la funcién
Fallo de alimentacion de red esté activa.

Esta funcién también puede activarse

seleccionando Fallo de red en una entrada digital.
Cuando se selecciona Energia regenerativa [4], la fun-
cion de rampa de los parametros 206-212 se desacti-
va.

Deceleracion controlada y Energia regenerativa tie-
nen un resultado limitado superior al 70% de la carga.

Descripcion de opciones:
Seleccione Sin funcion [0] si no se requiere esta fun-
cion. Si se selecciona Deceler. controlada [1], el motor
reducira su velocidad mediante la rampa de parada
rapida ajustada en el parametro 212. Si se restablece
la tension de red durante la deceleracion, el converti-
dor de frecuencia volvera a arrancar. Si se selecciona
Deceler. controlada y desconexion [2], el motor redu-
cira su velocidad mediante la rampa de parada rapida
ajustada en el parametro 212.
A 0 Hz, el convertidor de frecuencia se desconectara
(ALARMA 36, fallo de red). Si se restablece la alimen-
tacion de red durante la deceleracion, el convertidor
de frecuencia continuara con la rampa de parada ra-
pida y la desconexion. Si se selecciona Inercia [3], el
convertidor de frecuencia desconectara los inversores
y el motor empezara a funcionar por inercia.
El parametro 445 Motor en giro debe estar activado de
forma que si se restablece la alimentacion eléctrica, el
convertidor de frecuencia pueda "enganchar" el motor
y arrancar de nuevo.
Si se selecciona Energia regenerativa [4], el convertidor
de frecuencia intentara utilizar la energia de la carga
para mantener una tensién constante en el circuito in-
termedio. Si se restablece la alimentacion de red, el
convertidor de frecuencia volvera a arrancar.
Si se selecciona Supresion de alarma controlada [5],
el convertidor de frecuencia se desconectara si hay un
fallo de alimentacion de red y la unidad no se para con

activo con perfil Fieldbus (par. 512) seleccionado y
Profibus instalado.

408 Descarga rapida

(DESCARGA RAPIDA)

Valor:
# No es posible (NO) [0]
Posible (Si) (1]
Funcioén:

Se tiene la opcién de descargar rapidamente los con-
densadores del circuito intermedio por medio de una
resistencia externa.

Descripcion de opciones:
Esta funcion sélo esta activa en unidades ampliadas
ya que precisa | a conexién de un suministro de ali-
mentacion externo de 24 V CC y de una resistencia de
freno o de descarga; de no ser asi, la seleccion de
datos se limita a No [0].
Esta funcion puede activarse seleccionando una sehal
de entrada digital para Fallo de red . Seleccione No si
no se requiere esta funcion. Seleccione Si'y conecte
el suministro externo de 24 V CC y una resistencia de
freno o de descarga.
Consulte la seccidon Descarga répida.

409 Retraso de desconexion de par

(RET. LIMITE PAR)

Valor:
0 - 60 seg (NO)

Funcion:
Cuando el convertidor VLT registra que el par de sa-
lida se ha incrementado hasta el limite de par (para-
metros 221 y 222) en el tiempo ajustado, se produce
la desconexion del VLT al transcurrir dicho periodo de
tiempo.

# NO

Descripcion de opciones:
Seleccione durante cuanto tiempo puede funcionar el
convertidor VLT en el limite de par antes de la desco-
nexion. 60 seg. = NO significa que este tiempo es
ilimitado; el control térmico VLT seguira estando acti-
VO.

OFF1. OFF2 0 OFF . | Profi ol ) 410 Retraso de desconexion de inversor
, o) 3 mediante el Profibus. Sélo esta (RET. FALLO INVER)
Valor:
# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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0 - 35 seg
Funcioén:
Cuando el convertidor VLT registra una sobretension
0 baja tensién en el tiempo ajustado, la desconexion
se efectua una vez transcurrido dicho periodo de tiem-

po.

# Depende de la unidad

Descripcion de opciones:
Seleccione durante cuanto tiempo puede funcionar el
convertidor VLT con sobretensién o baja tension antes
de su puesta fuera de circuito.
' iNOTA!
“: Si este valor es inferior al ajustado en fa-
i brica, la unidad puede comunicar un fallo
cuando se conecte la alimentacion de red.

411 Frecuencia de conmutacion

(FREC. PORTADORA)

Valor:

% Depende de la unidad

Funcién:
El valor ajustado determina la frecuencia de conmu-
tacion del convertidor. Sila frecuencia de conmutacion
se cambia, puede ayudar a minimizar el posible ruido
acustico proveniente del motor.

Descripcion de opciones:
Cuando el motor esta en funcionamiento, la frecuencia
de conmutacion se ajusta en el parametro 411 hasta
que se obtenga la frecuencia en que el motor emite el
menor ruido posible.
Consulte ademas el parametro 446 - patrén de con-
mutacién. Consulte el apartado sobre reduccién de
potencia en la Guia de Disefio.

iNOTA!

La frecuencia de salida del convertidor
nunca puede tener un valor superior a
1/10 de la frecuencia de conmutacion.

iNOTA!

Las frecuencias de conmutacién por en-

cima de 3,0 kHz (4,5 kHz para 60°C AVM)
llevan a la reduccién de potencia a la sa-
lida del convertidor.

Frecuencia de conmutacion depen-

412 diente de frecuencia de salida

(FREC. PORTA. VAR)

Valor:
# No es posible (NO) [0]
Posible (Si) (1]
Funcion:

Esta funcion hace posible incrementar la frecuencia
de conmutacion durante la disminucion de la frecuen-
cia de salida. Se utiliza en aplicaciones con caracte-
risticas de par variable (bombas centrifugas y ventila-
dores), en las que la carga cae dependiendo de la
frecuencia de salida. Sin embargo, la frecuencia de
conmutacion maxima se determinara por el valor ajus-
tado en el parametro 411.

Descripcion de opciones:
Seleccione No [0] si se desea una frecuencia de con-
mutacion permanente.
Ajuste la frecuencia de conmutacion en el parametro
411. Si se selecciona Activar [1] la frecuencia de con-
mutacién caera con el aumento de la frecuencia de
salida.

413 Factor de sobremodulacion
Valor:
No (NO) [0]
# Si (Sl) (1]
Funcion:

Este parametro permite ajustar el factor de sobremo-
dulacién de la tension de salida.

Descripcion de opciones:
No , significa que no hay sobremodulacion de la ten-
sidn de salida, lo que quiere decir que se evita la
ondulacion o rizado del par en el eje motriz. Esto pue-
de ser una funcién util, por ejemplo, en maquinas
rectificadores.
Si', significa que puede obtenerse una tension de sa-
lida superior a la tensién de la alimentacién de red
(hasta el 15%).

114 Realimentaciéon min.

(REALIM. MiN.)

Valor:

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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-100.000,000 - Realimentacion maxima # (0.000

416 Unidad de proceso

(UNIDAD REF/REAL.)

Funcioén:
Los parametros 414 y 415 se utilizan para escalar los Valor:
mensajes de la pantalla, con el fin de que la pantalla Ninguno [0]
muestre la sefial de realimentacion en unidades pro- $r 9% [1]
porcionales a la senal en la entrada. Este valor se PPM 2]
mostrara si se ha seleccionado Realimentacion [uni-
dad] [3] en uno de los parametros 009-012 y en el RPM [3]
modo de pantalla. Seleccione las unidades de sefal bar [4]
de realimentacién en el parametro 416. ciclo/mi (5]
Se utiliza junto con Control de velocidad, lazo cerrado, pulso/s [6]
Control de proceso, lazo cerrado y Control de par, rea- unid/s [7]
limentacion de velocidad (parametro 100). unid/min 8]
unid/h (9]
Descripcion de opciones: °C [10]
Esta opcidn soélo esta activada cuando el parametro Pa [11]
203 se ha ajustado a Min.-Max. [0]
Ajuste el valor que se vera en la pantalla cuando Rea- Us [12]
limentacion min. se obtenga en la entrada de retroali- m? /s [13]
mentacién seleccionada (parametro 308 o 314). I/min [14]
El valor minimo puede limitarse mediante la opcién de m3 /min [15]
configuracién (parametro 100) y el rango de referen- I/h [16]
cia/retroalimentacion (parametro 203). m3 /h [17]
Si se ha seleccionado Control de velocidad, lazo ce-
rrado [1] en el parametro 100, la realimentaciéon mini- kg/s [18]
ma no puede ajustarse por debajo de cero. kg/min [19]
kg/h [20]
t/min [21]
t/h [22]
415 Realimentacion maxima m [23]
Nm [24]
Valor: m/s [25]
Realimentacion min.- 100.000,000 +# 1,500.000 m/min [26]
Funcion: °F [27]
Este valor debe ser un 10% superior al del par. 205, in wg 28]
Referencia maxima, a fin de que el convertidor no lo
. . gal/s [29]
integre como respuesta a un posible fallo de compen-
sacion. ft3 /s [30]
Para mas detalles, véase el parametro 414. gal/min [31]
ft3 /min [32]
Descripcion de opciones: gal/h [33]
Ajuste el valor que se vera en la pantalla cuando Rea- ft3 /h [34]
limentacion max. se obtenga en la entrada de retroali- Ib/s [35]
mentacion seleccionada (parametro 308 o 314). El .
. . . o Ib/min [36]
valor maximo puede limitarse mediante la opcion de
configuracion, (parametro 100). Io/h [37]
b ft (38]
ft/s [39]
ft/min [40]
# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Funcién:
Esta unidad de medida también se utiliza con Control
de proceso en lazo cerrado, en que actua directamente
como unidad para Referencia minima/Referencia maxi-
ma (parametros 204 y 205) y Realimentacién minima/
Realimentacion maxima (parametros 414 y 415). La
posibilidad de elegir una unidad de medida en el pa-
rametro 416 depende de las opciones seleccionadas
en los siguientes parametros:
Par. 002 Control local/remoto .
Par. 013 Modo de referencia local, ajuste segun el par.
100.
Par. 100 Configuracion.

Seleccione Control remoto en el parametro 002

Si se ha seleccionado Control de velocidad en lazo
abierto o Control de par en lazo abierto, las unidades
de medida seleccionadas en el parametro 416 pueden
utilizarse en los displays (par. 009-12, opcién Reali-
mentacion [unidad]) de los parametros de proceso.

El parametro de proceso que debe mostrarse se pue-
de conectar como una sefi al analdgica externa al
terminal 53 (par. 308, opcién Sefial de realimen.) o al
terminal 60 (par. 314, opcién Serial de realimen.), y
también se puede conectar como una sefal de pulso
en el terminal 33 (par. 307, opcidon Real. de entrada de
pulsos).

Nota: La referencia sélo puede mostrarse en Hz (Con-
trol de velocidad en lazo cerrado) o Nm (Control de par
en lazo abierto).

Si se selecciona Control de velocidad en lazo cerrado,
en el parametro 100, el parametro 416 no estara acti-
vado, ya que la referencia y la realimentacién siempre
se muestran como RPM.

Si se selecciona Control de proceso en lazo cerrado,
se utilizan las unidades de medida seleccionadas en
el parametro 416 para visualizar la referencia (par.
009-12, opcidn Referencia [unidad]) y la realimentacién
(par. 009-12, Realimentacion [unidad]).

El escalado de la indicacion del display en funcion del
rango seleccionado (parametros 309/310, 312/313,
315/316, 327 y 328) para una seial externa conectada
se efectua en los parametros 204 y 205, y para la rea-
limentacion, en los parametros 414 y 415.

Seleccione Control local en el pardmetro 002

Si se selecciona en el parametro 013 Control de LCP
0 lazo abierto o Control digital de LCP y lazo abierto, la
referencia se indicara en Hz, independientemente de
la opcion elegida en el parametro 416. Una sefial de

realimentacion o de proceso conectada a los termina-
les 53, 60 o0 33 (pulsos), sin embargo, se mostrara en

las unidades de medida seleccionadas en el parame-
tro 416. Si se selecciona en el parametro 013 Control
de LCP'y lazo cerrado o Control digital de LCP y lazo
cerrado, la unidad funcionara como se describe en el
parametro 002, ajuste Remoto .

| iNOTA!

P . . . . .z
ie Lo anterior es aplicable a la visualizacién
q en el display de Referencia [unidad]y Rea-

limentacion [unidad]. Si se ha selecciona-
do Referencia [%] o Realimentacion [%] el
valor mostrado sera un porcentaje del
rango seleccionado.

Descripcion de opciones:
Seleccione la unidad que desee para la sefal de re-
ferencia/realimentacion.

417 Ganancia propor. de PID de veloc.

(VELOC. GANACIA P)

Valor:
0.000 (NO) - 0.150

Funcion:
La ganancia proporcional indica cuantas veces es ne-
cesario amplificar el error (desviacion entre la sefial de
realimentacion y el valor deseado). Se utiliza junto con
Control de velocidad en lazo cerrado (parametro 100).

# 0.015

Descripcion de opciones:
Se obtiene una regulacion rapida a un valor elevado,
aunque si es demasiado elevada el proceso se puede
volver inestable en el caso de modulacion excesiva.

418 Tiempo de integral de PID de veloc.

(VELOC. INTEGRAL I)

Valor:
2.00 - 999.99 ms (1000 = NO)

Funcion:

El tiempo de integral determina cuanto tarda el con-
trolador PID en corregir un error. Cuanto mas impor-
tante es el error, mas rapidamente se incrementa la
ganancia. El tiempo de integral resulta en un retraso
de la sefal, con lo que tiene un efecto de amortigua-
cion. Se utiliza junto con Control de velocidad en lazo
cerrado (parametro 100).

# 8 ms

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Descripcion de opciones:
Se obtiene una regulacion rapida mediante un tiempo
de integral corto.
Sin embargo, si el tiempo es demasiado corto, el pro-
ceso puede llegar a ser inestable.
Si el tiempo de integral es largo, pueden producirse
desviaciones importantes de la referencia requerida,
debido a que el controlador de proceso tardara en re-
gular si se ha producido un error.

419 Tiempo diferencial de PID de veloc.

(VELOC. DIFEREN. D)

Valor:
0.00 (OFF) - 200.00 ms

Funcién:
El diferencial no reacciona a un error constante. Sélo
proporciona una ganancia si cambia el error. Cuanto
mas rapido cambia el error, mas elevada es la ganan-
cia del diferencial.
La ganancia es proporcional a la velocidad en que se
modifica el error.
Se utiliza junto con Control de velocidad en lazo cerra-
do (parametro 100).

# 30 ms

Descripcion de opciones:
Se obtiene un control rapido por medio de un tiempo
diferencial largo. Sin embargo, si este periodo de tiem-
po es excesivo, el proceso puede volverse inestable.
Si el tiempo diferencial es o ms., la funcién-D no estara
activada.

420 Limite de ganancia D PID de veloc.

(VELOC. LIM.GAN.D)

Valor:
5.0-50.0

# 5.0
Funcion:

Es posible ajustar un limite para la ganancia que pro-

porciona el diferencial. Dado que la ganancia D au-

menta con altas frecuencias, limitar dicha ganancia

puede resultar util. Consulte el dibujo.

De este modo es posible obtener el calculo D puro con

bajas frecuencias y un célculo D constante con altas

frecuencias. Se utiliza junto con Control de velocidad

en lazo cerrado (parametro 100).

Descripcion de opciones:
Seleccione el limite de ganancia que desee.

421 Tiempo filtro de paso bajo PID de veloc.

(VELOC. FILTRO PID)

Valor:
5-200 ms

Funcion:
El rizado en la sefial de realimentacion se amortigua
por el filiro de paso bajo, con el fin de reducir su in-
fluencia en la regulacién. Esto puede resultar venta-
joso, por ejemplo, si hay una gran cantidad de ruido
en el sistema.
Se utiliza junto con Control de velocidad en lazo cerrado
y Control de par , (parametro 100).

# 10 ms

Realimentacion

‘Secal de realimentacién
con perturbaciones

N A

t 0:.6 T(Seg.)

Filtro de paso bajd

fg = 10 Hz
Realimentacidn ‘
1
Secal de
realimentacion filtrada
f—\/\_/\_/—~—~/\_/~_/\,
175ZA293.10 0.6 t (Seg.,

Descripcion de opciones:

Si se programa una constante de tiempo (1) de 100

ms, por ejemplo, la frecuencia de desconexion para el
filtro de paso bajo sera 1/0,1 = 10 RAD/seg., que co-
rresponde a (10/2 x 1) = 1.6 Hz. Esto significa que el
controlador PID sdlo regulara una sefal de realimen-
tacién que varie en una frecuencia menor que 1,6 Hz.
Si la sefal de realimentacion varia en una frecuencia
superior a 1,6 Hz, el controlador PID no reaccionara.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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422 Tension U0 a0 Hz
(TENSION U0 (OHZ))

Valor:

0,0 - parametro 103 # 20,0v

Funcioén:
Los parametros 422-432 pueden utilizarse juntos con
las caracteristicas de motor especial (parametro 101).
Es posible realizar una caracteristica U/f basandose
en seis tensiones y frecuencias definibles. El cambio
de datos de la placa de caracteristicas del motor (pa-
rametro 102 - 106) afecta al parametro 422.

Descripcion de opciones:
Ajuste la tension deseada en 0 Hz.
Consulte la siguiente ilustracion.

Umax. 103

| | |
PAR. 424 426 428 430 432 104 202 f
fuax.

423 Tension U 1

(TENSION U1)

Valor:
0,0 - UvLtmax  Ajuste de fabrica del parametro 103
Funcion:
Este parametro establece el valor Y del primer punto
de inflexion.

Descripcion de opciones:
Ajuste la tension deseada en la frecuencia F1 esta-
blecida en el parametro 424.
Consulte la ilustracién del parametro 422.

424 Frecuencia F 1
(FRECUENCIA F1)
Valor:

0,0 - param. 426 Ajuste de fabrica del parametro

104
Funcién:
Este parametro establece el valor X del primer punto
de inflexion.

Descripcion de opciones:

425 Tension U 2

(TENSION U2)

Valor:
0,0 - UwLt,max  Ajuste de fabrica del parametro 103
Funcién:
Este parametro establece el valor Y del segundo punto
de inflexion.

Descripcion de opciones:
Ajuste la tension deseada en la frecuencia F2 esta-
blecida en el parametro 426.
Consulte la ilustracion del parametro 422.

426 Frecuencia F 2
(FRECUENCIA F2)

Valor:
parametro 424 - parame-  Ajuste de fabrica del pa-
tro 428 rametro 104
Funciodn:

Este parametro establece el valor X del segundo punto
de inflexion.

Descripcion de opciones:
Ajuste la frecuencia deseada en la tension U2 esta-
blecida en el parametro 425.
Consulte la ilustracion del parametro 422.

427 Tension U 3

(TENSION U3)

Ajuste de fabrica del parametro 103
Funcién:

Este parametro establece el valor Y del tercer punto

de inflexion.

Descripcion de opciones:
Ajuste la tension deseada en la frecuencia F3 esta-
blecida en el parametro 428.
Consulte la ilustracion del parametro 422.

428 Frecuencia F 3
(FRECUENCIA F3)

Ajuste la frecuencia deseada en la tension U1 esta- Valor:

blecida en el parametro 423. parametro 426 - parame-  Ajuste de fabrica del pa-
Consulte la ilustracion del parametro 422. tro 430 rametro 104
# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Funcién:
Este parametro establece el valor X del tercer punto
de inflexion.

Descripcion de opciones:
Ajuste la frecuencia deseada en la tension U3 esta-
blecida en el parametro 427.
Consulte la ilustracion del parametro 422.

429 Tension U 4

(TENSION U4)

Valor:

0,0 - UvLtmax  Ajuste de fabrica del parametro 103

Funcion:
Este parametro establece el valor Y del cuarto punto
de inflexion.

Descripcion de opciones:
Ajuste la tensién deseada en la frecuencia F4 esta-
blecida en el parametro 430.
Consulte la ilustracién del parametro 422.

430 Frecuencia F 4

(FRECUENCIA F4)

Valor:
parametro 428 - parame-  Ajuste de fabrica del pa-
tro 432 rametro 104
Funcién:

Este parametro establece el valor X del cuarto punto
de inflexion.

Descripcion de opciones:
Ajuste la frecuencia deseada en la tension U4 esta-
blecida en el parametro 429.
Consulte la ilustracion del parametro 422.

431 Tension U 5
(TENSION U5)

Valor:
0,0 - UvLt,max  Ajuste de fabrica del parametro 103
Funcion:
Este parametro establece el valor Y del quinto punto
de inflexion.

Descripcion de opciones:
Ajuste la tension deseada en la frecuencia F5 esta-
blecida en el parametro 432.

432 Frecuencia F 5

(FRECUENCIA F5)

Valor:
parametro 430 - 1000 Hz Ajuste de fabrica del para-
metro 104
Funcion:

Este parametro establece el valor X del quinto punto
de inflexion.
Este parametro no esta limitado por el parametro 200.

Descripcion de opciones:
Ajuste la frecuencia deseada en la tension U5 esta-
blecida en el parametro 431.
Consulte la ilustracion del parametro 422.

Control de par en lazo abierto Ganancia
proporcional

(PAR-LA GAN.P)

433

Valor:
0 (No) - 500% # 100%
Funcion:

La ganancia proporcional indica cuantas veces debe
amplificarse el error (desviacion entre la sefial de rea-
limentacion y el valor de referencia).

Se utiliza junto con Control de par en lazo abierto (pa-
rametro 100).

Descripcion de opciones:
Se obtiene una regulacion rapida con una ganancia
alta, pero si la ganancia es demasiado elevada, el
proceso puede volverse inestable en caso de salida
de limite.

Control de par en lazo abierto Tiempo

434 de integral

Valor:

0.002 - 2.000 seg # 0.02 seg
Funcién:

La integral proporciona una ganancia que se incre-
menta si hay un error constante entre la sefial de
referencia y de medida de intensidad. Cuanto mayor
es el error, mas rapido se incrementa la ganancia. El
tiempo de integracion es el tiempo que requiere la in-

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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tegral para alcanzar la misma ganancia como ganan-
cia proporcional.

Se utiliza junto con Control de par en lazo abierto (pa-
rametro 100).

Descripcion de opciones:
Se obtiene una regulacidn rapida si el tiempo de inte-
gracion es corto. Sin embargo, este tiempo puede ser
demasiado corto, en cuyo caso el proceso puede vol-
verse inestable si hay salida de limite.

437 Control normal/inv. PID de proces.
Valor:
Normal (NORMAL) [0]
# Inversa (INVERSO) [1]
Funcion:

Se puede elegir si el controlador de proceso debe in-
crementar o reducir la frecuencia de salida. Esto se
realiza con una diferencia entre la sefial de referencia
y la senal de realimentacion.

Se utiliza junto con Control de proceso, lazo cerrado
(parametro 100).

Descripcion de opciones:
Cuando el convertidor de frecuencia deba reducir la
frecuencia de salida si se incrementa la senal de rea-
limentacion, seleccione Normal [0].
Cuando el convertidor de frecuencia deba aumentar
la frecuencia de salida si se incrementa la sefal de
realimentacion, seleccione /nverso [1].

438 Saturacion de PID de proceso
Valor:
Off (NO) [0]
# Si (Si) (1]
Funcion:

Es posible seleccionar si el controlador de proceso va
a continuar regulando en un error incluso si no es po-
sible incrementar o reducir la frecuencia de salida.
Se utiliza junto con Control de proceso en bucle cerra-
do (parametro 100).

Descripcion de opciones:
El ajuste de fabrica es S/’ [1], que significa que el cal-
culo de integral se inicializa respecto a la frecuencia
de salida si se ha alcanzado el limite de intensidad o
la frecuencia max./min. El controlador de proceso no
se volvera a activar hasta que el error sea cero o haya
cambiado su signo.
Seleccione No [0] si la integral debe continuar inte-
grando en un error, aunque no sea posible suprimir
dicho error con esta regulacion.

| iNOTA!

": Si se selecciona No [0] significara que

q cuando el error cambie de signo, la inte-
gral tendra que integrar desde el nivel
obtenido como resultado del error previo,
antes de ocurrir cualquier cambio en la
frecuencia de salida.

439 Frecuencia de arranque de PID de pro-
ceso

(PROC.ARRANQUE)

Valor:

fmiN - fmax

(parametros 201 y 202)

Funcion:
Cuando se recibe la sefial de arranque, el convertidor
de frecuencia reaccionara utilizando Control de velo-
cidad en bucle abierto tras la rampa. Soélo cuando se
haya obtenido la frecuencia de arranque programada,
cambiara a Control de proceso en bucle cerrado . Ade-
mas, es posible ajustar una frecuencia que corres-
ponda a la velocidad a la que se ejecuta normalmente
el proceso, lo que permitira alcanzar en menos tiempo
las condiciones de proceso requeridas.
Se utiliza junto con Control de proceso en bucle cerra-
do (parametro 100).

# parametro 201

Descripcion de opciones:

Ajuste la frecuencia de arranque requerida.
' iNOTA!

“: Si el convertidor de frecuencia estéa fun-

a cionando en el limite de intensidad antes
de obtenerse la frecuencia de arranque
deseada, el controlador de proceso no se
activara. Para que el regulador se active,
la frecuencia de arranque debera bajarse
a la frecuencia de salida real. Esto puede
hacerse durante el funcionamiento.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Ganancia proporcional de PID de pro-

440
ceso
Valor:
0.00 - 10.00 * 0.01
Funcion:

La ganancia proporcional indica el nimero de veces
que debe amplificarse el error entre el valor de refe-
rencia y la sefial de retroalimentacion.

Se utiliza junto con Control de proceso en bucle cerra-
do (parametro 100).

Descripcion de opciones:
Se obtiene una regulacién rapida con una ganancia
alta, pero si la ganancia es demasiado elevada, el
proceso puede volverse inestable en el caso de salida
de limite.

441 Tiempo de integral de PID de proceso

(PROC. INTEGRAL I)

Valor:
0,01 -9999,99 seg (NO)

Funcion:
La integral proporciona una ganancia que se incre-
menta en un error constante entre el valor de referen-
cia y la sefal de realimentacién. Cuanto mayor es el
error, mas rapido se incrementa la ganancia. El tiempo
de integral es el periodo que necesita la integral en
alcanzar una ganancia igual a la ganancia proporcio-
nal.
La ganancia es proporcional a la velocidad en que
cambia el error.
Se utiliza junto con Control de proceso en bucle cerra-
do (paréametro 100).

# NO

Descripcion de opciones:
Se obtiene una regulacién rapida con un tiempo de
integracion corto. Sin embargo, este periodo puede
ser demasiado corto, lo que puede hacer que el pro-
ceso sea inestable en el caso de salida de limite.
Si el tiempo de integral es largo, es posible que ocu-
rran desviaciones importantes respecto al valor de
referencia requerido, ya que el controlador de proceso
tardara mucho tiempo en regular respecto a un deter-
minado error.

442 Tiempo diferencial de PID de proceso
(PROC. DIFEREN. D)

Valor:
0.00 (NO) - 10.00 seg

Funcién:
El diferencial no reacciona a un error constante. Sélo
proporciona una ganancia cuando cambia el error.
Cuanto mas rapido se modifica el error, mas elevada
es la ganancia del diferencial.
La ganancia es proporcional a la velocidad en que
cambia el error.
Se utiliza junto con Control de proceso en lazo cerra-
do parametro 100.

# 0.00 seg

Descripcion de opciones:
Se obtiene una regulacién rapida con un tiempo dife-
rencial largo. Sin embargo, este tiempo puede ser
demasiado largo, lo que puede hacer que el proceso
sea inestable en el caso de salida de limite.

443 Lim. ganancia diferen. PID de proceso

(PROC. GANANCIA D)

Valor:

5.0-50.0 # 5.0

Funcién:
Es posible ajustar un limite para la ganancia del dife-
rencial. La ganancia diferencial se incrementara si hay
cambios rapidos, por lo que puede resultar beneficio-
so para limitarla, obteniéndose una ganancia diferen-
cial regular en cambios lentos y una ganancia
diferencial constante en cambios rapidos del error.
Se utiliza junto con Control de proceso en lazo cerra-
do (parametro 100).

Descripcion de opciones:
Seleccione un limite de ganancia diferencial de la for-
ma requerida.

Tiempo filtro paso bajo de PID de pro

444
ceso
Valor:
0.01-10.00 # 0.01
Funcion:

El rizado en la sefal de retroalimentacion se amorti-
gua por el filtro de paso bajo con el fin de reducir su
impacto en la regulacién de proceso. Esto puede ser

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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una ventaja, por ejemplo, si hay mucho ruido en la se-
nal.

Se utiliza junto con Control de proceso en bucle cerra-
do (parédmetro 100).

Descripcion de opciones:
Seleccione la constante de tiempo deseada (). Si se
programa, por ejemplo, una constante de tiempo (1)
de 100 ms, la frecuencia de apertura para el filtro de
paso bajo sera de 1/0,1 = 10 RAD/seg., que corres-
ponde a (10/2 x ) = 1,6 Hz.
Por tanto, el controlador de proceso sélo regula sefa-
les de retroalimentacion con variacién de frecuencia
inferior a 1,6 Hz. Si la sefal de retroalimentacion varia
en una frecuencia superior a 1,6 Hz, el controlador de
proceso no reacciona.

445 Motor en giro

(MOTOR EN GIRO)

Valor:
# No (NO) (0]
Si (Sl) (1]
Funcion:

Esta funcién posibilita el enganche de un motor que,
por un corte de electricidad, gira sin control.

Descripcion de opciones:
Seleccione No si no se requiere esta funcion. Selec-
cione Si para que el convertidor de frecuencia pueda
‘enganchar' y controlar un motor en giro.

446 Patrén de conmutacion
Valor:
60° AVM (60° AVM) [0]
# SFAVM (SFAVM) [1]
Funcion:

Seleccione entre dos patrones de conmutacion distin-
tos: 60° AVM y SFAVM.

Descripcion de opciones:
Seleccione 60° AVM si se requiere la opcién de utilizar
una frecuencia de conmutacion de hasta 14/10 kHz.
La reduccion de la intensidad de salida nominal

IvLT.N se efectla a partir de una frecuencia de conmu-
tacion de 4,5 kHz.

SeleccioneSFAVM si se requiere la opcion de utilizar
una frecuencia de conmutacion de hasta 5/10 kHz. La
reduccion de la intensidad de salida nominal lvLt.n se
efectla a partir de una frecuencia de conmutacion de
3,0 kHz.

Control de par, realimentacion de velo-
cidad Compensacion de par

(PAR-FB COMPEN.)

Valor:
-100 - 100%

Funcién:
Este parametro sélo se utiliza si se ha seleccionado
Control de par, realimentacion de velocidad [5] en el
parametro 100. La compensacion de par se emplea
en relacién con la calibracién del convertidor de fre-
cuencia VLT. Mediante el ajuste del parametro 447,
Compensacion de par , se puede calibrar el par de sa-
lida.
Consulte la seccidn Ajuste de parametros, regulacion
de par, realimentacion de velocidad .

447

# 0%

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor deseado.

Control de par, realimentacion de velo-
L cidad Relacién de engranaje con enco-

der

(PAR-FB FRICCION)

Valor:
0.001 - 100.000 1

Funcién:
Este parametro sélo se utiliza si se ha seleccionado
en el parametro 100 la opcién Control de par, reali-
mentacion de velocidad [5].
Si se ha montado un encoder en el eje, debe ajustarse
una relacién de engranaje, o de lo contrario el conver-
tidor VLT no podra calcular correctamente la frecuen-
cia de salida.
Para una relacién de engranaje de 1:10 (reduccién por
engranajes de RPM del motor), ajuste el valor del pa-
rametro en 10.
Si se ha montado un encoder directamente en el eje
del motor, ajuste la relacion de engranaje en 1:00.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor requerido.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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449 Control de par, realimentacion de velo-
cidad Pérdida por friccion

(PERDIDA FRICCION)

Valor:
0,00 - 50,00% del par nominal del motor

# 0,00%
Funcioén:

Este parametro sélo se utiliza si se ha seleccionado

Control de par, realimentacion de velocidad [5] en el

parametro 100.

Ajuste la pérdida por friccién como un porcentaje fijo
del par nominal. En el funcionamiento del motor, la
pérdida por friccion se afadira al par mientras que en
el funcionamiento generativo se restara del par.
Consulte la seccion Ajuste de parametros, regulacion
de par, realimentacion de velocidad .

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor deseado.

450 Tension de red en fallo de red

Valor:

180-240 V para unidades 200-240 V # 180
342-500 V para unidades 380-500 V # 342
473-600 V para unidades de 525-600 V # 495
473-690 V para unidades 525-690 V W 495

Funcion:

Ajuste el nivel de tension en el que el parametro 407
Fallo de red se activa. El nivel de tension para activar
la funcién de fallo de alimentacién de red debe ser in-
ferior a la tensién de red nominal suministrada al con-
vertidor de frecuencia. Como regla general, el para-
metro 450 puede ajustarse un 10% por debajo de la
tension de red nominal.

Descripcion de opciones:
Ajuste el nivel de activacion de la funcién de fallo de
alimentacion de red.

' iNOTA!
m . . .

116 Si este valor se ajusta en un nivel dema-

i siado alto, la funcién de fallo de alimenta-
cion de red ajustada en el parametro 407

Relaciéon de engranaje en velocidad

453
con lazo cerrado

(RATIO ENGR VEL.)

Valor:
0,01 - 100,00

# 1,00
Funcioén:

Este parametro solo se utiliza si se ha seleccionado

Control de velocidad en lazo cerrado [1] en el parametro

100 Configuracion.

Si la realimentacion se ha adaptado al eje del engra-

naje, es necesario establecer una relacion de engra-

naje porque de no hacerlo asi el convertidor VLT no

podra detectar una pérdida de encoder.

Para una relacién de engranaje de 1:10 (desmultipli-

cacion de rpm del motor), ajuste el valor del parametro

en 10.

Si el encoder se ha instalado directamente en el eje

del motor, ajuste la relacion de engranaje en 1,00.

Tenga en cuenta que este parametro sélo influye en

la funcién de pérdida del encoder.

Descripcion de opciones:
Ajuste el valor deseado.

454 Compensacion de tiempo muerto
Valor:
Apagado (OFF) [0]
# On (ON) [1]
Funcioén:

La compensacion de tiempo muerto activada del in-
versor, que es parte del algoritmo de control (VVC+)
de los convertidores VLT 5000, causa inestabilidad en
la parada cuando se utiliza con un control de lazo ce-
rrado. El propdsito de este parametro es desactivar la
compensacion de tiempo muerto activada para evitar
dicha inestabilidad.

Descripcion de opciones:
Seleccione No [0] si desea desactivar la compensa-
cion de tiempo muerto.
Elija S [1] para activarla.

T - o 455 Control de rango de frecuencia
podra activarse, aunque exista tension de RANGO FREC MON
alimentacion de red. ( )
Valor:
Desactivar [0]
# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss

159

o
he)
[&]
@
S
I
S
(@]
o
S
o




et

Serie VLT® 5000

Activar 1]

Funcion:
Este parametro se utiliza si se desea que la adverten-
cia 35 Fuera de rango de frecuencia esté apagada en
el display en el control de proceso en lazo cerrado.
Este parametro no tiene efecto en el codigo de estado
ampliado.

Descripcion de opciones:
Seleccione Activar [1] si desea que se lea en el display
la advertencia 35 Fuera de rango de frecuencia si ocu-
rre.
Seleccione Desactivar [0] si desea que no aparezca en
el display la advertencia 35 Fuera de rango de frecuen-
cia cuando ocurra.

457 Funcion de pérdida de fase

(FUNC. FALLO RED)

Valor:
# Desconexion (Desconexién) [0]
Advertencia (Advertencia) [1]
Funcioén:

Seleccione la funcién que debe activarse si el dese-
quilibrio de tension de red es demasiado alto o si falta
una fase.

Descripcion de opciones:
Con Desconexion [0], el convertidor de frecuencia pa-
rara el motor después de unos segundos (segun el
tamano de la unidad).
Con Advertencia [1], cuando se produzca un fallo de
red solo se exportara una advertencia, aunque en ca-
s0s mas graves otras condiciones extremas podrian
provocar una desconexion.

' iNOTA!
C Con pérdida de fase, los ventiladores de
refrigeracion internos de algunos tipos de
unidad no pueden encenderse. Para evi-
tar un calentamiento excesivo, se puede
conectar una fuente de alimentacién ex-
terna.
IPOO/IP20/NEMA
- VLT 5032-5052, 200-240 V

iNOTA!

Si se ha seleccionado Advertencia, la vida
util de la unidad se reducira si persiste el
fallo de red.

- VLT 5122-5552, 380-500 V

- VLT 5042-5602, 525-690 V

- IP54

- VLT 5006-5052, 200-240 V

- VLT 5016-5552, 380-500 V

- VLT 5042-5602, 525-690 V
Consulte también Instalacion eléctrica.

Compensacién dinamica del enlace de

483 cc
Valor:
Off [0]
* Si (1]
Funcion:

El convertidor de frecuencia incorpora una caracteris-
tica por la cual se garantiza que la intensidad de salida
es independiente de cualquier fluctuacion de intensi-
dad en el enlace de CC, p. €j. causada por una fluc-

tuacion rapida en la intensidad del suministro de red.
La ventaja es un par del eje del motor muy constante
(par de rizado bajo) bajo la mayoria de las condiciones
de red.

Descripcion de opciones:
En algunos casos, esta compensacion dinamica pue-
de causar resonancia en el enlace de CC y deberia
ser desconectada. Los casos tipicos son aquellos en
donde se ha montado en el suministro de red hasta el
convertidor de frecuencia un cierre de linea o un filtro
armonico (p.ej. filtros AHF005/010) para suprimir los
armonicos. También puede ocurrir en redes con una
relacion de circuito corto baja.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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B Parametros - Comunicacion serie

500 Direccion

(DIRECCION)

Valor:
Parametro 500 Protocolo = Protocolo FC [0]
0-126 * 1
Parametro 500 Protocolo = MODBUS RTU [2]
1-247 # 1
Funcion:
Este parametro permite asignar una direcciéon en una
red de comunicacion serie a cada convertidor de fre-
cuencia.

Descripcion de opciones:
Cada convertidor de frecuencia debe recibir una di-
reccion distinta.
Si el numero de unidades conectadas (convertidores
de frecuencia + maestro) es mayor de 31, es necesa-
rio utilizar un repetidor.
El parametro 500 Direccion no se puede seleccionar
mediante la comunicacién serie, sino que debe ajus-
tarse en la unidad de control.

501 Velocidad en baudios

(BAUDIOS)

Valor:
300 baudios (300 BAUD) [0]
600 baudios (600 BAUD) [1]
1200 baudios (1200 BAUD) [2]
2400 baudios (2400 BAUD) [3]
4800 baudios (4800 BAUD) [4]
% 9600 baudios (9600 BAUD) [5]

Funcion:
Este parametro se utiliza para programar la velocidad
a que se transmiten los datos mediante la conexion
serie. La velocidad en baudios se define como el nu-
mero de bits transferidos por segundo.

Descripcion de opciones:
La velocidad de transmision del convertidor se debe
ajustar en un valor que corresponda a la velocidad del
transmision del PLC o PC. El parametro 501 no se
puede seleccionar por medio del puerto serie RS 485.
El tiempo de transmision de datos, determinado por la
velocidad en baudios ajustada, solo es parte del tiem-
po total de comunicacion.

Parada por inercia

(PARADA INERCIA)
503 Parada rapida

(PARADA RAPIDA)

504 Freno de CC
(FRENO DE C.C)
Arranque
(ARRANQUE)

507 Selec. de ajuste
(AJUSTE)

Selec. de veloc.
(SEL. REF. INTERN)

Valor:
Entrada digital (DIGITAL) [0]
Bus (BUS) (1]
Y légico (DIGITAL Y BUS) [2]
# O logico (DIGITAL O BUS) [3]
Funcién:

Los parametros 502 a 508 permiten la opcion de elegir
si se controla el convertidor mediante los terminales
(entradas digitales) y/o a través del bus.

Si se selecciona Y logico y Bus, el comando en cues-
tion sodlo puede activarse si se transmite por el puerto
de comunicacion serie. En el caso de Y /dgico, el co-
mando debe activarse, ademas, también mediante
una de las entradas digitales.
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Descripcion de opciones:
Se selecciona Entrada digital [0] si el comando de con-
trol en cuestidn sdlo se va a activar mediante una
entrada digital.
Se selecciona Bus [1] si el comando de control en
cuestién solo se va a activar mediante un bit en el c6-
digo de control (comunicacion serie).
Se selecciona Y /ogico [2] si el comando de control en
cuestién solo se va a activar cuando se transmita una
sefal (senal activada = 1), mediante un cédigo de
control y una entrada digital.

Entrada digital Bus Comando de
505-508 cont.
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1

Se selecciona O logico [3] si el comando de control en
cuestion se va a activar cuando se dé una sefal (senal

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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activada = 1) mediante un cddigo de control o me-
diante una entrada digital.

Entrada digital Bus Comando de
505-508 cont.
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1
»' iNOTA!

Los parametros 502 a 504 tratan funcio-
nes de parada; consulte los ejemplos re-
lativos al parametro 502 (paro por iner-
cia), a continuacion. Comando de parada
activo, ‘0.

Parametro 502 = Y logico

Entrada digi- Bus Comando de cont.
tal
0 0 1 Inercia
0 1 0 Motor en func.
1 0 0 Motor en func.
1 1 0 Motor en func.

Parametro 502 = O /égico

Entrada digi- Bus Comando de cont.
tal
0 0 1 Inercia
0 1 1 Inercia
1 0 1 Inercia
1 1 0 Motor en func.

506 Inversion
Valor:
% Entrada digital (DIGITAL) [0]
Bus (BUS) 1]
Y légico (DIGITAL Y BUS) [2]
O légico (DIGITAL O BUS) [3]
Funcion:

Consulte la explicacion del parametro 502.

Descripcion de opciones:
Consulte la explicacion del parametro 502.

0.0 - parametro 202 # 10.0 Hz

Funcién:
Aqui se debe ajustar una velocidad fija (jog) que se
activa mediante el puerto de comunicacion serie.
Esta funcion es la misma que la del parametro 213.

Descripcion de opciones:
La frecuencia de velocidad fija fioc puede seleccio-
narse en el intervalo entre fmin (parametro 201) y fmax
(parametro 202).

510 Veloc. fija de bus 2

(BUS JOG 2)

Valor:
0.0 - parametro 202

#* 10.0 Hz
Funcién:

Aqui se ajusta una velocidad fija (jog) que se activa

mediante el puerto de comunicacion serie.

Esta funcion es la misma que la del parametro 213.

Descripcion de opciones:
La frecuencia de velocidad fija fioa puede seleccio-
narse en el intervalo entre fuin (parametro 201) y
fmax (parametro 202).

512 Tipo de telegrama

(TIPO TELEGRAMA)

Valor:
Perfil de Fieldbus (TIPO FIELDBUS) [0]
% FC Drive (FC DRIVE) [1]
Funcion:

Se puede elegir entre dos tipos diferentes de codigo
de control.

Descripcion de opciones:
Seleccione el perfil de cédigo de control que desee.
Consulte Comunicaciones serie en la Guia de Disefio
para obtener mas informacién sobre los tipos de c6-
digo de control. Consulte también los manuales de
fieldbus para mas detalles.

513 Interv. tiempo bus
509 Veloc. fija de bus 1 (RETARDO BUS)
(BUS JOG 1) Valor:
Valor:
# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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1-99s

Funcioén:
Este parametro establece el tiempo maximo que debe
transcurrir entre la recepcion de dos telegramas que
han sido transmitidos consecutivamente. Si se sobre-
pasa este tiempo, se presupone que se ha parado la
comunicacion serie y se produce la reaccion que se
haya ajustado en el parametro 514.

#1s

Descripcion de opciones:
Ajuste el tiempo deseado.

514 Funcidn de interv. tiempo bus

Valor:
Off (NO) [0]
Mantener salida (MANTENER SALIDA) [1]
Parada (PARO) [2]
Velocidad fija (VELOCIDAD FIJA) [3]
Velocidad max. (MAXIMA VELOCIDAD) [4]
Parada y desconexién (PARO Y DESCONE-
XION) [5]

Funcién:

Este parametro selecciona la reaccidon deseada del
convertidor de frecuencia cuando se ha sobrepasado

el tiempo ajustado para el intervalo del bus (parametro
513).

Si se seleccionan las opciones [1] a [5], los relés 01 y
04 se desactivaran.

Si se activan mas intervalos de tiempo simultanea-
mente, el convertidor de frecuencia dara la siguiente
prioridad a la funcion de intervalo de tiempo:

1. Parametro 318 Funcion después de intervalo
de tiempo

2. Parametro 346 Funcion después de pérdida
de codificador

3. Parametro 514 Funcion de intervalo de tiempo
de bus.

Descripcion de opciones:
La frecuencia de salida del convertidor de frecuencia
puede: mantenerse en su valor actual, mantenerse en
la referencia, ir a parada, ir a la frecuencia de veloci-
dad fija (parametro 213), ir a la frecuencia de salida
maxima (parametro 202), o pararse y activar una des-
conexion.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Serie VLT® 5000
N2 de Descripcion Texto en Unidad Intervalo de
parametro display actualizacion
515 Referencia % (REFERENCIA) % 80 ms
516 Unidad de referencia (REFERENCIA [UNID]) Hz, Nmorpm 80 ms
517 Realimentacion (FEEDBACK) Se selecciona 80 ms
mediante el para-
metro 416
518 Frecuencia (FRECUENCIA) Hz 80 ms
519 Frecuencia x escalado FRECUENCIA X ESCALA) - 80 ms
520 Intensidad (INTENSIDAD MOTOR) Amp x 100 80 ms
521 Par (PAR) % 80 ms
522 Potencia, kW (POTENCIA (kW)) kw 80 ms
523 Potencia, HP (POTENCIA (HP)) HP (US) 80 ms
524 Tensién del motor (TENSION MOTOR) Vv 80 ms
525 Tension de enlace CC (TENSION ENL CC) Vv 80 ms
526 Temp. del motor (TERMICO MOTOR) % 80 ms
527 Temp. del VLT (TERMICO VLT) % 80 ms
528 Entrada digital (ENTRADA DIGITAL) Cédigo binario 2 ms
529 Terminal 53, entrada ana- (ENTR. ANALOG 53) \Y 20 ms
I6gica
530 Terminal 54, entrada ana- (ENTR. ANALOG 54) \ 20 ms
I6gica
531 Terminal 60, entrada ana- (ENTR. ANALOG 60) mA 20 ms
[6gica
532 Referencia de pulsos (REF. PULSOS) Hz 20 ms
533 % Referencia externa (COD. REFERENCIA) 20 ms
534 Cédigo de estado (COD.ESTADO [HEX]) Cddigo hexadeci- 20 ms
mal
535 Efecto de frenado/2 m (ENR. FRENO/2 M) kW
536 Efecto de frenado/s (ENERGIA FRENADOY/S) kw
537 Temperatura de la placa (TEMP. PLACA) °C 12s
de disipacion
538 Cédigo de alarma (COD.ALARMA [HEX]) Cddigo hexadeci- 20 ms
mal
539 Cédigo control VLT (COD. CONTROL [HEX]) Cddigo hexadeci- 2 ms
mal
540 Cddigo de advertencia1 (COD. AVISO 1) Cddigo hexadeci- 20 ms
mal
541 Cédigo de estado amplia- (COD. ESTADO AMP.) Cddigo hexadeci- 20 ms
do Hex mal
557 Motor RPM (MOTOR RPM) RPM 80 ms
558 RPM motor x escala (RPM MOTOR X ESCALA) - 80 ms
Funcion: Descripcion de opciones:

Estos parametros se pueden leer mediante el puerto
de comunicaciones serie y el display en modo Display,

consulte también los parametros 009 - 012.

# = Ajuste de fabrica, () =

Referencia %, parametro 515:
El valor mostrado corresponde a la referencia total (la

suma de referencia digital, analégica, fija, de bus,
mantenida, de enganche, arriba-abajo).

Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Unidad de referencia, parametro 516:

Proporciona el valor actual de los terminales
17/29/53/54/60 en la unidad que son el resultado de
la opcién de configuracion del parametro 100 (Hz, Nm
o rpm) o del parametro 416. Consulte también los pa-
rametros 205 y 416, si es preciso.

Realimentacion, parametro 517:

Indica el valor de estado de los terminales 33/53/60 en
la unidad/escala seleccionada en los parametros 414,
415y 416.

Frecuencia, parametro 518:
El valor mostrado corresponde a la frecuencia real del
motor fm (sin amortiguacién de la resonancia).

Frecuencia x escalado, parametro 519:

El valor mostrado corresponde a la frecuencia real del
motor fm (sin amortiguacion de la resonancia) multipli-
cada por un factor (escala) definido en el parametro
008.

Intensidad del motor, parametro 520:

El valor mostrado corresponde a la intensidad nominal
del motor medida como un valor promedio Irms.

El valor se filtra, por lo que pueden transcurrir 1,3 se-
gundos aproximadamente desde que cambia un valor
de entrada hasta que el display refleja el cambio.

Par, parametro 521:
El valor mostrado es el par, con signo, que se propor-
ciona al eje del motor. El valor se proporciona como
porcentaje del par nominal.
No hay una concordancia total entre un 160% de la
intensidad del motor y el par, en relacion con el par
nominal. Algunos motores suministran un par superior
a esta proporcién. Por lo tanto, los valores minimo y
maximo dependeran de la intensidad maxima del mo-
tor y del motor que se utilice.
El valor se filtra, por lo que pueden transcurrir 1,3 se-
gundos aproximadamente desde que cambia un valor
de entrada hasta que el display refleja el cambio.
' iNOTA!

'l: Si el ajuste de los parametros del motor

i no coincide con el motor aplicado, la lec-
tura sera imprecisa y puede resultar ne-
gativa, aunque el motor esté parado o
genere un par positivo.

Potencia, (kW), parametro 522:

El valor mostrado se calcula basandose en la tension
y corriente actuales del motor.

El valor se filtra, por lo que pueden transcurrir 1,3 se-
gundos aproximadamente desde que cambia un valor
de entrada hasta que el display refleja el cambio.

Potencia (HP), parametro 523:

El valor mostrado se calcula basandose en la tension
y corriente actuales del motor.

El valor se indica en forma de HP.

El valor se filtra, por lo que pueden transcurrir 1,3 se-
gundos aproximadamente desde que cambia un valor
de entrada hasta que el display refleja el cambio.

Tension del motor, parametro 524:
El valor mostrado es un valor calculado que se utiliza
para controlar el motor.

Tension de enlace CC, parametro 525:

El valor mostrado es una medicién.

El valor se filtra, por lo que pueden transcurrir 1,3 se-
gundos aproximadamente desde que cambia un valor
de entrada hasta que el display refleja el cambio.

Temp. del motor, parametro 526:

Temp. VLT, parametro 527:
Sélo se muestran numero enteros.

Entrada digital, parametro 528:

El valor mostrado indica la sefal de estado de los 8
terminales digitales: (16, 17, 18, 19, 27, 29, 32 y 33).
La lectura es de tipo binario y el digito de la izquierda
indica el estado del terminal 16, mientras que el de la
derecha proporciona el estado del terminal 33.

Terminal 53, entrada analégica, parametro 529:

El valor mostrado indica el valor de sefal en el terminal
53.

La escala (parametros 309 y 310) no influye en la lec-
tura. El méaximo y el minimo estan determinados por
el ajuste de offset y de ganancia del convertidor ana-
I6gico-digital (AD).

Terminal 54, entrada analégica, parametro 530:

El valor mostrado indica el valor de sefial en el terminal
54.

La escala (parametros 312 y 313) no influye en la lec-
tura. El méaximo y el minimo estan determinados por

el ajuste de offset y de ganancia del convertidor ana-
I6gico-digital (AD).

Terminal 60, entrada analégica, parametro 531:

El valor mostrado indica el valor de sefal en el terminal
60.

La escala (parametros 315y 316) no influye en la lec-
tura. El méaximo y el minimo estan determinados por
el ajuste de offset y de ganancia del convertidor ana-
I6gico-digital (AD).

Ref. de pulsos - parametro 532
El valor mostrado indica cualquier referencia de pulso
en Hz conectada a una de las entradas digitales.

% Referencia externa, parametro 533:

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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El valor indicado proporciona, como porcentaje, la su-
ma de las referencias externas (suma de referencia
analdgica/bus/pulsos).

Cédigo de estado, parametro 534:

Indica el cédigo de estado que se transmite mediante
el puerto de comunicaciones serie en cédigo hexade-
cimal desde el convertidor de frecuencia. Consulte la
Guia de Disefio.

Energia de freno/2 m, parametro 535:

Indica la potencia de frenado que se transmite a una
resistencia de freno externa. La potencia media se
calcula de forma continua durante los 120 ultimos se-
gundos.

Energia de freno/s, parametro 536:

Indica la potencia de frenado dada que se transmite a
una resistencia de freno externa. La potencia se indica
como valor instantaneo.

Temperatura de la placa de disipacion, parametro
537:

Indica la temperatura de placa de disipacion del con-
vertidor de frecuencia. El limite de desconexion es 90
+ 5°C, mientras que la reconexion ocurre a 60 + 5°C.

Cédigo de alarma, parametro 538:

Indica en formato hexadecimal si hay una alarma en
el convertidor de frecuencia. Consulte la seccion Co-
digo de advertencia 1, Codigo ampliado y Cddigo de
alarma para obtener mas informacion.

Caddigo de control VLT, parametro 539:
Proporciona el cédigo de control que se transmite me-
diante el puerto de comunicaciones serie en cédigo
hexadecimal al convertidor de frecuencia. Consulte la
Guia de Disefio para obtener mas detalles.

Codigo de advertencia, 1, parametro 540:

Indica en formato hexadecimal si hay una advertencia
en el convertidor de frecuencia. Consulte la seccién
Cddigo de advertencia 1, Codigo ampliado y Cddigo de
alarma para obtener mas informacion.

Codigo de estado ampliado, hex, parametro 541:
Indica en formato hexadecimal si hay una advertencia
en el convertidor de frecuencia.

Consulte la seccion Codigo de advertencia 1, Codigo
ampliado y Codigo de alarma para obtener mas infor-
macion.

RPM motor, parametro 557:

El valor mostrado corresponde al RPM de motor real.
En control de proceso en lazo abierto o en lazo cerra-
do, el RMP del motor es un célculo. En los modos de
velocidad con lazo cerrado, se trata de una medicion.

RPM motor x escala, parametro 558:

El valor mostrado corresponde al RPM real del motor
multiplicado por un factor (escala) definido en el pa-
rametro 008.

561 Protocolo
Valor:
# Protocolo FC (PROTOCOLO FQC) [0]
Modbus RTU [3]
Funcion:

Es posible elegir entre dos protocolos diferentes.

Descripcion de opciones:
Seleccione el protocolo de cddigo de control necesa-
rio.

Para obtener mas informacion acerca del uso de Mod-
bus RTU, consulte MG10SX.

Paridad de Modbus y ajuste del mensa-

570 .
je
Valor:
(PAR/1 BIT PARADA) [0]
(IMPAR/1 BIT PARADA) [1]
% (SIN PARIDAD/1 BIT PARADA) [2]
(SIN PARIDAD/2 BITS PARADA) [3]
Funcion:

Este parametro configura la interfaz Modbus RTU del
dispositivo para comunicarse adecuadamente con el
controlador principal. La paridad (PAR, IMPAR o SIN
PARIDAD) debe estar ajustada de forma que coincida
con la del controlador principal.

Descripcion de opciones:
Seleccione la paridad que coincida con el ajuste del
controlador principal Modbus. La paridad para o impar
se utiliza en ocasiones para permitir la comprobacion
de errores de un cddigo transmitida. Puesto que el
Modbus RTU utiliza el mas eficiente método CRC
(comprobacién ciclica de redundancia) para la com-
probacion de errores, la comprobacion de paridad
apenas se utiliza en las redes Modbus RTU.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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571

(INTERV. COM. M.BUS)

Valor:
10 ms - 2000 ms # 100 ms

Funcion:
Este parametro determina el tiempo maximo durante
el que esperara el Modbus RTU del dispositivo entre
caracteres enviados por el controlador principal.
Cuando finalice este tiempo, la interfaz Modbus RTU
del dispositivo asumira que ha recibido el mensaje
completo.

Descripcion de opciones:
Por lo general, el valor de 100 ms es suficiente para
redes Modbus RTU, aunque algunas redes Modbus
RTU pueden funcionar con un valor de intervalo de
incluso 35 ms.
Si este valor es demasiado corto, la interfaz Modbus
RTU del convertidor de frecuencia puede perder parte
del mensaje. Puesto que la comprobaciéon CRC no
sera valida, el convertidor ignorara el mensaje. Las
retransmisiones de mensajes resultantes ralentizaran
las comunicaciones en la red.
Si este valor es demasiado largo, el dispositivo espe-
rara mas de lo necesario para determinar si el mensaje
se ha completado. Esto retrasara la respuesta del dis-
positivo al mensaje y provocara posiblemente que
expire el tiempo establecido en el controlador maes-
tro. Las retransmisiones de mensajes resultantes ra-
lentizaran las comunicaciones en la red.
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# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Serie VLT® 5000

B Procedimiento para introducir texto con el LCP
Tras seleccionar Texto de la pantalla en el parametro
009 y 010, seleccione el parametro de linea de pan-
talla (553 6 554) y pulse la tecla CHANGE DATA
(cambiar datos). Introduzca directamente el texto en
la linea seleccionado mediante las flechas UP, DN y
LEFT, RIGHT en el LCP. Con las teclas UP y DN (arri-
ba y abajo respectivamente) puede desplazarse por
los caracteres disponibles. Las teclas de flecha Lefty
Right (izquierda y derecha respectivamente) mueven
el cursor a través de la linea del texto.

Para fijar el texto, pulse la tecla OK (aceptar) cuando
la linea de texto esté completa. Con la tecla CAN-
CEL (cancelar), se cancelara el texto.

Los caracteres disponibles son los siguientes:

ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXY
Z EGAAOU 9;1Ue./-()0123456789 'espacio’

‘espacio’ es el valor predeterminado de los parametros
553 y 554. Para borrar un caracter introducido, debe
ser reemplazado con el ‘espacio'.

553 Texto display 1

(TEXTO LIBRE DISPLAY 1)

Valor:

Max. 20 carac-
teres XXX XXX XXX XX]

Funcion:
Aqui se puede escribir un texto de 20 caracteres como
maximo que se mostrara en la linea 1 de la pantalla,
siempre que se haya seleccionado Texto de la pantalla
LCP[27] en el parametro 010 Linea 1,7 de la pantalla .
Ejemplo de texto de la pantalla:

CLEAHIHG SYSTEM MO.Z

ULT HWO.& O

175ZA792.10

AUTO REMOTE RUMMIMNG

Descripcion de opciones:
El texto solicitado puede ser escrito a través de co-
municacion serie o utilizando las teclas de flecha en la
LCP.

554 Texto de la pantalla 2

(TEXTO LIBRE 2)

Valor:

Max. 8 caracteres [XXXXXXXX]

Funcion:
Aqui se puede escribir un texto de 8 caracteres como
maximo que se mostrara en la linea 2 de la pantalla,
siempre que se haya seleccionado Texto de la pantalla
LCP [29] en el parametro 009 Linea 2 de pantalla

Descripcion de opciones:
El texto solicitado puede ser escrito a través de co-
municacion serie o utilizando las teclas de flecha en la
LCP.

580-582 Parametros definidos

(PARAM.DEFINIDOS)

Valor:
De sdlo lectura

Funcion:

Los tres parametros contienen una lista de todos los
parametros definidos en el VLT. Cada parametro con-
tiene un maximo de 116 elementos (nimeros de pa-
rametro). El nimero de parametros que estén en uso
(580, 581 y 582) dependera de la configuracion res-
pectiva del VLT. Cuando se envia un 0 como numero
de parametro, la lista termina.

Descripcion de opciones:

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Serie VLT® 5000
B Funciones técnicas
Pparametro n2 Descripcion DTexto de la pantalla Unidad Rango
Datos de funcionamiento
600 Horas de funcionamiento (HORAS OPERAC.) Horas 0 - 130,000.0
601 Horas ejecutadas (HORAS EJECUTA- Horas 0 - 130,000.0
DAS)
602 Contador de kWh (CONTADOR KWH) kWh 0-9999
603 N¢ puestas en marcha (NO ARRANQUES) Numeros 0-9999
604 N¢ de sobrecalentamientos (SOBRETEMPERAT.) Numeros 0-9999
605 N¢ de sobretensiones (SOBRETENSION) Numeros 0-9999
Funcién: Contador kWh, parametro 602:

Estos parametros se pueden leer mediante el puerto
de comunicaciones serie y la pantalla.

Descripcion de opciones:
Horas de funcionamiento, parametro 600:
Indica el numero de horas que el convertidor de fre-
cuencia ha estado funcionando.
Este valor se actualiza cada hora en el convertidor de
frecuencia y se guarda cuando se desconecta la uni-
dad.

Horas ejecutadas, parametro 601:

Indica el numero de horas que el convertidor de fre-
cuencia ha estado funcionando desde el reinicio del
parametro 619.

Este valor se actualiza cada hora en el convertidor de
frecuencia y se guarda cuando se desconecta la uni-
dad.

Indica el consumo eléctrico en kWh como valor pro-
medio durante una hora. Reset del contador: Parame-
tro 618.

N2 puestas en marcha, parametro 603:
Indica el numero de arranques del convertidor de fre-
cuencia realizados con tension de alimentacion.

N2 de sobrecalentamientos, parametro 604:
Indica el nimero de fallos de temperatura que se han
producido en el convertidor de frecuencia.

N2 de sobretensiones, parametro 605:
Indica el numero de sobretensiones que se han pro-
ducido en el convertidor de frecuencia.
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Pparametro n® Descripcion DTexto de la pantalla Unidad Rango
Registro datos
606 Entradas digitales (REG: ENTR. DIGIT) Decimal 0-255
607 Cadigo de control (REG: (COD.CON- Decimal 0 - 65535
TROL)
608 Cddigo de estado (REG: ESTADO BUS) Decimal 0 - 65535
609 Referencia (REG: REFERENCIA) % 0-100
610 Realimentacion (REG: REALIMENT.) Param. 416 999,999.99 -
999,999.99
611 Frecuencia de salida (REG: FREC. MOTOR) Hz 0.0-999.9
612 Tension de salida (REG: TENS. MOTOR) Voltios 50 - 1000
613 Intensidad de salida (REG: INTEN. MO- Amp 0.0-999.9
TOR)
614 Tension de enlace CC (REG: (TENS C.C) Voltios 0.0-999.9
Funcién: lores podran verse en la pantalla. Esto resulta muy util,

Mediante este parametro se pueden ver hasta 20 re-
gistros de datos, [0] el mas reciente y [19] el mas
antiguo. Los registros de datos se realizan cada 160
ms siempre y cuando se haya proporcionado una se-
fal de inicio. Si se emite una sefal de interrupcion, se
guardaran los ultimos 20 registros de datos y los va-

por ejemplo, al realizar una reparacion tras una des-
conexion.

Estos parametros se pueden leer mediante el puerto
de comunicaciones serie o la pantalla.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Descripcion de opciones:
El nimero del registro de datos se indica entre cor-
chetes. [1]. Los registros de datos se bloquean si se
produce una desconexion y se liberan tras el posterior
reset del convertidor de frecuencia.
El registro de datos permanece activo mientras el mo-
tor esta en funcionamiento.

Puede liberar un registro de datos si hay una desco-
nexion y dejarlo vacio cuando realice el reset del
convertidor de frecuencia. El registro de datos perma-
nece activo mientras el motor esta en funcionamiento.

Entradas digitales, parametro 606:

El valor de las entradas digitales se indica como una
cifra decimal en el intervalo 0-255.

El nimero del registro de datos se indica entre cor-
chetes. [1]

REF. EXTERMA, X

63.8% %

686 REG: EMTR. DIGIT
[ &]

Cadigo de control, parametro 607:
El valor del cddigo de control se indica como una cifra
decimal en el intervalo 0-65535.

Cédigo de estado, parametro 608:
El valor del cddigo de estado se indica como una cifra
decimal en el intervalo 0-65535.

Referencia, parametro 609:
El valor de la referencia se indica como un % en el
intervalo 0 - 100%.

Realimentacion, parametro 610:
El valor se indica como la retroalimentacion parame-
trizada.

Frecuencia del motor, parametro 611
El valor de la referencia del motor se indica como fre-
cuencia en el intervalo 0,0 - 999,9 Hz

Tension del motor, parametro 612
El valor de la tensién del motor se indica como voltios
en el intervalo 50 -1000 V.

Intensidad del motor, parametro 613:
El valor para la intensidad del motor se indica como
amperios en el intervalo 0,0 -999,9 A.

Tension de enlace CC, parametro 614:

615 Reg. de fallos: cédigo de fallo

(R. FALLO: COD. FALLO)

Valor:
[Indice 1 - 10]
Funcion:
Este parametro hace posible ver el motivo por el que

se produce un fallo.

Hay 10 [0-10] valores de registro guardados.

El nimero de registro mas bajo [1] contiene el valor de
datos guardado mas reciente. El nimero de registro
mas alto [10] contiene el valor de datos guardado mas
antiguo.

Cédigo de fallo 0 - 44

Descripcion de opciones:
Se indica como un cddigo numérico en el que el nu-
mero de fallo se refiere a un cédigo de alarma que
puede consultarse en la seccion Advertencias y alar-
mas.
Reinicie el registro de fallos después de una iniciali-
zacién manual.

616 Registro de fallos: Hora

(FALLO: ROTACION)

Valor:
[indice 1 - 10]

Funcion:
Con este parametro se puede obtener el nimero total
de horas de funcionamiento antes de que se produjera
la desconexion. Hay 10 [0-10] valores de registro guar-
dados.
El numero de registro mas pequefio [1] contiene el ul-
timo o mas reciente valor de dato guardado y el nu-
mero de registro mas alto [10] contiene el valor de dato
mas antiguo.

Descripcion de opciones:
Se lee como una opcidn.
Intervalo de indicacion: 0.0 - 9999.9.
Inicialice el registro de fallos después de una iniciali-
zacion manual.

617 Registro de fallos: Valor

(FALLO: VALOR)

El valor de la tension del enlace CC se indica como Valor:
voltios en el intervalo 0,0 -999,9 V. [indice 1 - 10]
# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Serie VLT® 5000
Funcion:
Con este parametro se puede ver la intensidad o ten- P' iNOTA! .
sién a la que se produjo una desconexion. liSy A activariatecta [OK), se realiza la pues-
ta a cero.
Descripcion de opciones:
Se lee como un solo valor.
Intervalo de indicacién: 0.0 - 999.9. 620 Modo de funcionamiento
Inicialice el registro de fallos después de una iniciali- (MODO FUNCIONAM.)
zacién manual. .
Valor:
# Funcionamiento normal (NORMAL) [0]
Funcionam. con inversor desactiv.
618  Reset del contador de kWh (CON INVERSOR ANULADO) [1]
(RESET ENERGIA) Prueba de tarjeta de control
Valor-: (TEST TARJETA CONTROL) [2]
Sin reset (NO) [0] Inicializacion (INICIALIZACION) [3]
Reset (RESET CONTADOR) [1] EUncion:
— Este parametro se puede utilizar para dos pruebas
Funcion:

Puesta a cero del contador de horas en kWh (Para-
metro 602).

Descripcion de opciones:
Si se ha seleccionado Reset [1] y se pulsa [OK], se
inicializa el contador de kWh del convertidor de fre-
cuencia. Este parametro no se puede seleccionar me-
diante el puerto serie RS 485.

' iNOTA!
“: Al activar la tecla [OK], se realiza la pues-
i ta a cero.
619 Reset del contador de horas ejecutadas
(RESET HORAS EJEC)
Valor:
Sin reset (NO) [0]
Reset (RESET CONTADOR) [1]
Funcién:

Puesta a cero del contador de horas de funcionamien-
to ejecutadas (Parametro 601).

Descripcion de opciones:
Si se ha seleccionado Reset [1], al salir del modo de
datos se inicializa el contador de horas de funciona-
miento del convertidor de frecuencia. Este parametro
no se puede seleccionar mediante el puerto serie RS
485.

distintas, ademas de para el funcionamiento normal.
Por otra parte, todos los parametros (excepto los pa-
rametros 603 al 605) se pueden inicializar manual-
mente.

l iNOTA!
C Esta funcidn no se activara hasta que la
alimentacion de red al convertidor de fre-
cuencia se haya desconectado y vuelto a
conectar.

Descripcion de opciones:
Funcionamiento normal [0] se selecciona para el fun-
cionamiento normal con el motor en la aplicacion se-
leccionada.
Funcionam. con inversor desactiv. [1] se selecciona si
se desea un control de la influencia de la sefal de
control sobre la tarjeta y sus funciones, sin que el in-
versor dirija el motor.
Prueba de tarjeta de control [2] se selecciona si se
desea controlar las entradas analdgicas y digitales, las
salidas digitales y de relés analdgicas, y la tension de
control de +10 V. Se requiere un conector de prueba
con conexiones internas para esta prueba.

Proceda de la siguiente manera:
1. Seleccione Prueba de tarjeta de control.

2. Desconecte la alimentacion de red y espere
a que se apague la luz de la pantalla.

3. Inserte el conector de prueba (consulte de-
bajo).

4. Conecte la alimentacion eléctrica.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Serie VLT® 5000

5. El convertidor de frecuencia espera que se
pulse la tecla [OK] (si no hay LCP, definido
en Funcionamiento normal al arrancar como
de costumbre).

6. Realice varias pruebas.
7. Pulse la tecla [OK].

8. Ajuste el parametro 620 automaticamente
como Funcionamiento normal .

Si falla una prueba, el convertidor de frecuencia pa-
sara a un bucle infinito. Sustituya la tarjeta de control.

Enchufes de prueba:

o
2coeo0coe |0oo &
16 17 18 19 27 29 32 33 I
o e e e e ool R

Se selecciona Inicializacion [3] si se desea restablecer
los ajustes de fabrica de la unidad sin inicializar los
parametros 500, 501 + 600-605 + 615-617.
' iNOTA!
ll: El motor debe estar parado antes de que
i se lleve a cabo la inicializacion.

Para inicializar, proceda de la siguiente manera:
1. Seleccione Inicializacion.
2. Pulse la tecla [OK].

3. Desconecte la alimentacion de red y espere
a que se apague la luz de la pantalla.

4. Conecte la alimentacion eléctrica.

La inicializacion manual puede efectuarse mantenien-
do pulsadas tres teclas a la vez cuando se conecta la
tensién de alimentacidn. La inicializacién manual res-
taura todos los parametros en sus ajustes de fabrica,
excepto los parametros 600-605. El procedimiento de
inicializacién manual es el siguiente:

1. Desconecte la tensién de red y espere a que
se apague la luz de la pantalla.

2. Mantenga pulsadas [DISPLAY/STATUS]+
[MENUJ+[OK] conectando la alimentacién
eléctrica al mismo tiempo. La pantalla indi-
carda MANUAL INITIALIZE (INICIALIZ. MA-
NUAL).

3. Cuando el display indique UNIDAD LISTA, el
convertidor de frecuencia se habra inicializa-
do.

621 Tipo de VLT (TIPO VLT)

622 Elemento de potencia (POTENCIA)

623 N¢ cédigo de VLT (CODIGO VLT)

624 Ne version de software (VERSION SOFTWARE)

625 N¢ identificacion LCP (ID LCP)

626 N¢ identificacion base de datos (ID. DB)

627 N¢ identificacion del elemento de potencia (ID. SEC. POT.)

628 Tipo de opcién de aplicacion (TIPO APLICACION)

629 N¢ de cédigo de opcion de aplicacion (COD. APLICACION)

630 Tipo de opcion de comunicacion (TIPO COMUNIC. OP.)

631 N¢ de cédigo de opcion de comunicacion (COD. COMUNIC. OP.)
Funcion: Descripcion de opciones:

Los datos clave de la unidad pueden leerse mediante
el display o el puerto de comunicaciones serie.

Tipo de VLT, parametro 621:

Este parametro indica el tamafo de la unidad y la fun-
cion basica relacionada.

Por ejemplo: VLT 5008 380-500 V.
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Elemento de potencia, parametro 622:

Este parametro indica el elemento de potencia que se
utiliza.

Por ejemplo: Ampliada con freno.

N2 cédigo de VLT, parametro 623:

Este numero corresponde al niumero de pedido del ti-
po de VLT en cuestion.

Por ejemplo: 175Z0072.

N2 version de software, parametro 624:
Indica el nimero de version.
Por ejemplo: V 3,10.

N2 identificacién LCP, parametro 625:

Los datos clave de la unidad pueden leerse mediante
el display o el puerto de comunicaciones serie.

Por ejemplo:ID 1,42 2 kB.

N2 identificacion de base de datos, parametro 626:
Los datos clave de la unidad pueden leerse mediante
el display o el puerto de comunicaciones serie.

Por ejemplo: ID 1,14.

N2 identificacion del elemento de potencia, para-
metro 627:

Los datos clave de la unidad pueden leerse mediante
el display o el puerto de comunicaciones serie.

Por ejemplo: ID 1,15.

Tipo opcién de aplicacién, parametro 628:
Indica el tipo de aplicaciones que se pueden utilizar
con el convertidor VLT.
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N2 de cédigo de opcidn de aplicacion, parametro
629:
Numero de pedido para la opcion de aplicacion.

Tipo opcion de comunic., parametro 630:
Indica el tipo de opciones de comunicacién que se
pueden utilizar con el convertidor VLT.

N2 de codigo de opcion de comunicacion, parame-
tro 631:
Numero de pedido para la opcidon de comunicacion.
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Relé 6, retraso inactivo
(RET. OFF RELES®)

705 Relé 7, retraso inactivo
(RET. OFF RELp7)

' iNOTA!
'@ Los parametros 700-711 para la tarjeta de

. , - Relé 8, retraso inactivo
tarjeta de relé como opcioén en el conver-

tidor de frecuencia VLT 5000 (RET. OFF RELES)
711 Relé 9, retraso inactivo

(RET. OFF RELE9)

700 Relé 6, funcion
(SALIDA RELE 6)
703 Relé 7, funcién

(SALIDA RELE 7) Funcién:
706 Relé 8. funcion Este parametro permite retrasar el tiempo de activa-

cion de los relés 6/7/8/9 (terminales 1-2).
(SALIDA RELE 8)

709 Relé 9, funcidn
(SALIDA RELE 9)

Funcion:
Esta salida activa un interruptor de relé. Las salidas
de relé 6/7/8/9 se utilizan para mostrar mensajes de
estado y advertencias. El relé se activa cuando se
cumplen las condiciones para los correspondientes
valores de datos.
La activacion/desactivacion se puede programar en
los parametros 701/704/707/710 Relés 6/7/8/9, retardo
activado y en los parametros 702/705/708/711 Relé
6/7/8/9, retardo desactivado.

Valor:
0 - 600 segundos # 0 segundos

Descripcion de opciones:
Introduzca el valor requerido.

Descripcion de opciones:
Para ver la eleccion de datos y las conexiones, con-
sulte los parametros 319-326.

701 Relé 6, retraso activo
(RET. ON RELES6)
704 Relé 7, retraso activo
(RET. ON RELp?7)
707 Relé 8, retraso activo
(RET. ON RELES)
710 Relé 9, retraso activo
(RET. ON RELEY9)

Valor:
0 - 600 segundos # 0 segundos
Funcién:
Este parametro permite retrasar el tiempo de activa-
cién de los relés 6/7/8/9 (terminales 1-2).

Descripcion de opciones:
Introduzca el valor requerido.

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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B |nstalacion eléctrica de la tarjeta de relé
Los relés se conectan como se muestra a continua-
cion.
Relés 6-9:
A-B conecta, A-C corta
Max. 240 V CA, 2 amp.

Relé 06 Relé 0/

:
L]

@
6A 6B 6C 7A 7B 7C
[} a [} [} [}
Relé 08 Relé 09
Ml
@ @ @ @ @ @
8A 8B 8C 9A 9B 9C
] ] [} ] ] ]

175HA442.11

Para lograr el doble aislamiento, la pelicula de plastico
debe montarse como se muestra en el siguiente dibu-
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175HA475.10

# = Ajuste de fabrica, () = Texto del display, [] = Valor utilizado en comunicaciones mediante el puerto serie
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Salidas n® terminal Relé 06 Relé 07 Relé 08 Relé 09

parametro 700 703 706 709
Valor:
Sin funcién (NO) [0] [0] [0] [0]
Control preparado (CONTROL LISTO) [1] [1] [1] [1]
Unidad preparada (UNIDAD LISTA) [2] & [2] [2] [2]
Preparado - control remoto (UNIDAD LISTA REMOTO) [3] [3] [3] [3]
Listo, sin advertencia (LISTO/SIN ADVERTEN.) [4] [4] [4] [4]
En funcionamiento (VLT EN MARCHA) [5] [5] [5] [5]
En funcionamiento, sin advertencia (MARCHA/SIN ADVERT.) [6] [6] [6] [6]
Funcionando en rango, sin advertencia (EN RANGO/SIN ADVERT.) [7] [7] [7] [7]
Funcionando a valor de ref., sin advertencia (EN REF./SIN ADVERT.) [8] [8] [8] [8]
Alarma (ALARM) [9] [9] [9] [9] *
Alarma o advertencia (ALARM O ADVERTENCIA) [10] [10] [10] [10]
Limite de par (LIMITE DE PAR) [11] [11] [11] [11]
Fuera de rango de intensidad (FUERA RANGO INTEN.) [12] [12] [12] [12]
Sobre | baja (NIVEL ALTO DE INTEN.) [13] [13] [13] [13]
Bajo | alta (NIVEL BAJO DE INTEN.) [14] [14] [14] [14]
Fuera de rango de frecuencia (FUERA RANGO FREC.) [15] [15] [15] [15]
Sobre la f baja (NIVEL ALTO DE FREC.) [16] [16] [16] [16]
Bajo la f alta (NIVEL BAJO DE FREC.) [17] [17] [17] [17]
Fuera de rango de realim. (FUERA RANGO REALL.) [18] [18] [18] [18]
Sobre la realiment. baja (NIVEL ALTO DE REALL.) [19] [19] [19] [19]
Bajo la realiment. alta (NIVEL BAJO DE REALL.) [20] [20] [20] [20]
Advertencia térmica (ADVERTENCIA TERMICO) [21] [21] [21] [21]
Preparado - sin advertencia térmica (LISTO/NO ADV. TERM. ) [22] [22] [22] [22]
Preparado, control remoto, sin adv. térmica (LISTO REM./NO TERM.) [23] [23] [23] [23]
Preparado, tension de red en rango (LISTO/NO SOBRE-BAJA) [24] [24] [24] [24]
Cambio de sentido (CAMBIO SENTIDO) [25] [25] [25] [25]
Bus ok (BUS LISTO) [26] [26] [26] [26]
Limite de par y parada (LIMITE PAR Y PARADA) [27] [27] [27] [27]
Freno, sin advertencia (FRENO OK) [28] [28] [28] [28]
Freno preparado, sin fallos (FRENO LISTO/NO FALLO) [29] [29] [29] [29]
Fallo de freno (FALLO FRENO [IGBT)) [30] [30] [30] [30]
Relé 123 (RELE 123) [31] [31] [31] [31]
Control de freno mecanico (CTRL. FRENO MECANICO) [32] [32] [32] [32]
Bit de codigo de control 11/12 (COD. CTRL BIT 11/12) [33] [33] [33] [33]
Control de freno mecanico ampliado (EXT. MECH BRAKE CON) [34] [34] [34] [34]
Parada de seguridad (PARADA SEGURIDAD) [35] [35] [35] [35]
Alimentacién Sl (RED CONECTADA) [50] [50] [50] #*  [50]
Motor en funcionamiento (MOTOR EN MARCIA) [51] [51] *  [51] [51]

Funcion:

Descripcion de opciones:
Para la descripcion de opciones, consulte el parame-
tro 319.

Alimentacion Sl [50], tiene la misma funcion légica que
En funcionamiento [5].

Motor en funcionamiento [51], tiene la misma funcion
I6gica que Control de freno mecanico [32]
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B Resolucion de problemas

Sintoma Cémo solucionarlo
1. El motor no fun- Si el motor funciona de forma de-
ciona de forma sigual, pero no se indica la exis-
uniforme tencia de fallo, puede deberse a
una mala configuracion del con-
vertidor de frecuencia.
Ajuste los valores de datos del
motor.
Dirijase a Danfoss si los nuevos
ajustes no hacen que el motor
funcione uniformemente.

2. El motor no fun- Compruebe si hay luz de fondo en
ciona la pantalla.
Si la hay, compruebe si aparece
algun mensaje de fallo. En caso
afirmativo, consulte la seccion de
advertencias; si no lo hay, consul-
te el sintoma 5.
Si no hay luz de fondo, comprue-
be que el convertidor de frecuen-
cia esta conectado a la fuente de
alimentacion eléctrica. En caso
afirmativo, consulte el sintoma 4.

3. El motor no fre- Consulte Control con la funcion de
na freno.

4. La pantallano Compruebe si se han fundido los
muestra ningun  fusibles previos para el converti-
mensaje y no hay dor de frecuencia.
luz de fondo En caso afirmativo, llame a Dan-
foss para solicitar ayuda.
Si este no es el caso, compruebe
si la tarjeta de control esta sobre-
cargada.
Si es asi, desconecte todas las
tomas de sefal de control de la
tarjeta de control y compruebe si
el fallo desaparece.
En caso afirmativo, asegurese de
que la fuente de 24 V no tiene un
cortocircuito.
Sino es asi, llame a Danfoss para
solicitar ayuda.

5. Motor parado, Arranque el convertidor de fre-
luz en la pantalla cuencia pulsando [START] en el
pero no hay infor- panel de control.

me de fallos

Compruebe si la pantalla esta
bloqueado, es decir no puede
cambiarse o es indefinible.

Si es asi, compruebe que se han
utilizado cables blindados y que
estan correctamente conectados.
Si este no es el caso, compruebe
que el motor esta conectado y
que todas las fases del motor son
correctas.

El convertidor de frecuencia debe
configurarse para que funcione
con referencias locales:
Parametro 002 = Funcionamiento
local

Parametro 003 = valor de refe-
rencia deseado

Conecte 24 V de CC al terminal
27.

La referencia se cambia pulsando
'+'0'-\.

¢ Funciona el motor?

En caso afirmativo, compruebe si
las sefales de control a la tarjeta
de control son correctas.

Sino es asi, llame a Danfoss para
solicitar ayuda.
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® Display - Mensajes de estado

Los mensajes de estado aparecen en la cuarta linea
del display, consulte el ejemplo siguiente. El mensaje
de estado permanece en el display durante aproxima-
damente 3 segundos.

FEECUEMCIA

2, BHz

ENGAHCHE AERJO

Arranque directo/inverso

(ARRANQ. ADEL./ATRAS):

Los datos de las entradas digitales y los datos de pa-
rametros estan en conflicto.

Enganche abajo (ENGANCHE ABAJO):

La frecuencia de salida del convertidor de frecuencia
se reduce segun el valor porcentual elegido en el pa-
rametro 219.

Enganche arriba (ENGANCHE ARRIBA):

La frecuencia de salida del convertidor de frecuencia
se incrementa segun el valor porcentual elegido en el
parametro 219.

Realimentacidn alta (REALIMENTACION ALTA):
El valor de realimentacion es mas alto que el valor
ajustado en el parametro 228. Este mensaje sélo apa-
rece cuando el motor estd en funcionamiento.

Realimentacion baja (REALIMENTACION BAJA):
El valor de realimentacidon es mas bajo que el valor
ajustado en el parametro 227. Este mensaje sélo apa-
rece cuando el motor esta en funcionamiento.

Alta frecuencia de salida (FRECUENCIA ALTA):
La frecuencia de salida es mas alta que el valor ajus-
tado en el parametro 226. Este mensaje sélo aparece
cuando el motor esta en funcionamiento.

Baja frecuencia de salida (FRECUENCIA BAJA):
La frecuencia de salida es mas baja que el valor ajus-
tado en el parametro 225. Este mensaje sélo aparece
cuando el motor esta en funcionamiento.

Alta intensidad de salida (INTENSIDAD ALTA):

La intensidad de salida es mas alta que el valor ajus-
tado en el parametro 224. Este mensaje soélo aparece
cuando el motor esta en funcionamiento.

Baja intensidad de salida (INTENSIDAD BAJA):

La intensidad de salida es mas baja que el valor ajus-
tado en el parametro 223. Este mensaje sélo aparece
cuando el motor esta en funcionamiento.

Frenado maximo (FRENADO 100%):

El freno esta funcionando.

El frenado éptimo se consigue cuando se supera el
valor del parametro 402 Limite de potencia, KW.

Frenado (FRENADO):
El freno estéa funcionando.

Operacion de rampa (RAMPA REMOTO):

Se ha seleccionado Remoto en el parametro 002 y se
ha cambiado la frecuencia de salida de acuerdo con
las rampas definidas.

Operacion de rampa (RAMPA LOCAL):

Se ha seleccionado Local en el pardmetro 002 y se ha
cambiado la frecuencia de salida de acuerdo con las
rampas definidas.

VLT listo, control local (UNIDAD LISTA LOCAL):
Se ha seleccionado control local en el parametro 002
y se ha emitido una orden de arranque en el terminal
18 (ARRANQUE o ARRANQUE DE PULSOS en el
parametro 302) o en el terminal 19 (ARRANQUE IN-
VERSO en el parametro 303).

VLT listo, control remoto (UNIDAD LISTA REM.):
Se ha seleccionado Control remoto en el parametro
002 y se ha emitido una orden de arranque en el ter-
minal 18 (ARRANQUE o ARRANQUE DE PULSOS en
el parametro 302) o en el terminal 19 (ARRANQUE
INVERSO en el parametro 303) o mediante el bus se-
rie.

VLT listo, control remoto (UNIDAD LISTA REM.):
Se ha seleccionado Remoto en el parametro 002, Pa-
rada de inercia en el parametro 304 y hay O V en el
terminal 27.

VLT listo, control remoto (UNIDAD LISTA LOCAL):
Se ha seleccionado Local en el parametro 002, Parada
de inercia en el parametro 304 y hay 0 V en el terminal
27.

Parada rapida, control remoto (PARADA RAPIDA
REM.):

Se ha seleccionado Remoto en el parametro 002 y el
convertidor de frecuencia se ha parado mediante una
sefal de parada rapida en el terminal 27 o posible-
mente mediante el puerto de comunicacion serie.

Parada rapida, control local (PARADA RAPIDA LO-
CAL)

Se ha seleccionado Local en el parametro 002 y el
convertidor de frecuencia se ha parado mediante una
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sefnal de parada rapida en el terminal 27 o posible-
mente mediante el puerto de comunicacion serie.

Parada de CC, control remoto (PARADA C.C.
REM.):

Se ha seleccionado Remoto en el parametro 002 y el
convertidor de frecuencia se ha parado mediante una
sefal de parada de CC en la entrada digital o posible-
mente mediante el puerto de comunicacion serie.

Parada de CC, control local (PARADA C.C. LO-
CAL):

Se ha seleccionado Local en el parametro 002 y el
convertidor de frecuencia se ha parado mediante una
sefal de parada de CC en el terminal 27 o posible-
mente mediante el puerto de comunicacion serie.

Parada, control remoto (PARO REMOTO):

Se ha seleccionado Remoto en el parametro 002 y el
convertidor de frecuencia se ha parado mediante el
panel de control o una entrada digital, o posiblemente
mediante el puerto de comunicacion serie.

Parada, control local (PARO LOCAL)

Se ha seleccionado Local en el parametro 002 vy el
convertidor de frecuencia se ha parado mediante el
panel de control o una entrada digital, o posiblemente
mediante el puerto de comunicacion serie.

Parada de LCP, remoto (REMOTO/PARO LCP):
Se ha seleccionado Remoto en el parametro 002 y el
convertidor de frecuencia se ha parado mediante el
panel de control. La sefal de inercia en el terminal 27
es alta.

Parada de LCP, local (LOCAL/PARO LCP):

Se ha seleccionado Local en el parametro 002 vy el
convertidor de frecuencia se ha parado mediante el
panel de control. La sefal de inercia en el terminal 27
es alta.

En espera (REPOSO):

Se ha seleccionado Remoto en el parametro 002. El
convertidor de frecuencia arrancard cuando reciba
una sefal de arranque mediante una entrada digital o
el puerto de comunicacion serie.

Mantener la salida (MANTENER SALIDA):

Se ha seleccionado Remoto en el parametro 002 junto
con Mantener referencia en el parametro 300, 301,
305, 306 o 307, y el terminal correspondiente (16, 17,
29, 32 0 33) se ha activado o posiblemente mediante
el puerto de comunicacion serie.

Funcionamiento en velocidad fija, remoto

(JOG REMOTO OK):

Se ha seleccionado Remoto en el parametro 002 junto
con Vel. fija en el parametro 300, 301, 305, 306 o 307,
y el terminal correspondiente (16, 17, 29, 32 o0 33) se
ha activado o posiblemente mediante el puerto de co-
municacion serie.

Funcionamiento en velocidad fija, local (JOG LO-
CAL OK): Se ha seleccionado

Local en el parametro 002, Vel. fija en el parametro
300, 301, 305, 306 o 307, y el terminal correspondien-
te (16, 17, 29, 32 0 33) se ha activado o posiblemente
mediante el puerto de comunicacion serie.

Control de sobretensién (CONTROL SOBRETEN-
SION):

La tension del circuito intermedio del convertidor de
frecuencia es demasiado alta. El convertidor de fre-
cuencia esta intentando evitar una desconexion incre-
mentando la frecuencia de salida.

Esta funcion se activa en el parametro 400.

Adaptacién automatica del motor (ADAP AUTO
MOT.):
La adaptacion automatica del motor esta funcionando.

Comprobacidn de freno finalizada (BRAKECHECK
OK):

Los resultados de la comprobacién de la resistencia y
del transistor del freno han sido satisfactorios.

Descarga rapida finalizada (QUICK DISCHARGE
OK):
La descarga rapida ha finalizado correctamente.

Excepciones XXXX (EXCEPTIONS XXXX):

El microprocesador de la tarjeta de control se ha pa-
rado y el convertidor de frecuencia ha dejado de fun-
cionar. La causa puede ser interferencias en la red
eléctrica, en los cables de control o en el motor que
provocan la parada del microprocesador de la tarjeta
de control.

Compruebe la correcta conexion en cuanto a EMC de
dichos cables.
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Parada de rampa en modo fieldbus (OFF1):

OFF1 significa que la unidad se para mediante dece-
leracion. El comando de parada se ha emitido me-
diante un fieldbus o el puerto serie RS485 (seleccione
fieldbus en el parametro 512).

Parada de inercia en modo fieldbus (OFF2):

OFF1 significa que la unidad se para mediante inercia.
El comando de parada se ha emitido mediante un
fieldbus o el puerto serie RS485 (seleccione fieldbus
en el parametro 512).

Parada rapida en modo fieldbus (OFF3):

OFF3 significa que la unidad se para mediante parada
rapida. El comando de parada se ha emitido mediante
un fieldbus o el puerto serie RS485 (seleccione field-
bus en el parametro 512).

No se puede arrancar (START INHIBIT):

La unidad esta en modo de perfil de fieldbus. Se ha
activado OFF1, OFF2 u OFF3. Hay que cambiar el
valor de OFF1 para poder arrancar (OFF1 ajustado de
1alal).

No esta preparada para funcionar (UNIT NOT
READY):

La unidad estd en modo de perfil de fieldbus (para-
metro 512). La unidad no esta preparada para ponerse
en funcionamiento porque el bit 00, 01 0 02 del cédigo
de control es "0", la unidad se ha desconectado o no
hay suministro de red eléctrica (sélo se observa en las
unidades con fuente de alimentacion de 24 V CC).

Preparada para funcionar (CONTROL READY):

La unidad esta lista para funcionar. Para unidades
ampliadas con suministro de 24 V CC, el mensaje
también aparece cuando no hay suministro eléctrico.

Velocidad fija de bus, control remoto (REM/RUN
BUS JOG1):

Se ha seleccionado Remoto en el parametro 002 y
Fieldbus en el parametro 512. Velocidad fija de bus se
ha seleccionado mediante el fieldbus o el bus serie.

Velocidad fija de bus, control remoto (REM/RUN
BUS JOG2):

Se ha seleccionado Remoto en el parametro 002 y
Fieldbus en el parametro 512. Velocidad fija de bus se
ha seleccionado mediante el fieldbus o el bus serie.
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® Advertencias y alarmas

La tabla contiene las diferentes advertencias y alar-
mas e indica si el fallo bloquea el convertidor de fre-
cuencia. Después de un Bloqueo por alarma, se debe
cortar la alimentacién y corregir el fallo. Vuelva a co-
nectar la alimentacion eléctrica y reinicie el convertidor
de frecuencia antes de recomenzar.

Cuando se pone una cruz en Aviso y en Alarma, un
aviso precede a la alarma. También indica que existe
la posibilidad de programar si un determinado fallo
debe producir un aviso o una alarma. Esto es posible,
por ejemplo, en el parametro 404, Comprobacion del
freno. Después de una desconexion, la alarma y la
advertencia parpadearan, pero en cuanto se suprima

el fallo sélo parpadeara la alarma. Tras el reinicio, el
convertidor de frecuencia estara listo para comenzar
a funcionar nuevamente.

N.° Descripcion Aviso Alarma Bloqueo
por alar-
ma

1 10 voltios baja (BAJA TENS. 10 V) X

2 Fallo de cero activo (FALLO CERO ACTIVO) X X

3 No hay motor (NO HAY MOTOR) X

4 Fallo de fase (PERDIDA FASE DE RED) X X X

5 Aviso de tension alta (TENSION CC ALTA) X

6 Aviso de tension baja (TENSION CC BAJA) X

7 Sobretension (SOBRETENSION CC) X X

8 Tensién baja (BAJA TENSION CC) X X

9 Sobrecarga inversor (TIEMPO INVERSOR) X X

10 Sobrecarga del motor (TERMICO MOTOR) X X

11 Termistor del motor (TERMISTOR MOTOR) X X

12 Limite de par (LIMITE DE PAR) X X

13 Sobreintensidad (SOBRECORRIENTE) X X X

14 Fallo en conexion a tierra (FALLO TIERRA) X X

15 Averia modo interruptor (FALLO CONMUTACION) X X

16 Cortocircuito (CORTOCIRCUITO) X X

17 Intervalo de tiempo de bus estandar (TIEMPO BUS STD) X X

18 Intervalo de bus HPFB (TIEMPO HPFB) X X

19 Error de Eeprom de la tarj. de alimentaciéon (ERROR EE TARJETA X

ALIMENTACION)

20 Error de Eeprom de la tarj. de control (ERROR EE CTRL CARD) X

21 AMA correcta (AUTOAJUSTE MOT. OK) X

22 Optimizacién automatica incorrecta (FALLO EN AUTOAJUSTE MOT) X

23 Fallo de prueba de freno (ERROR PRUEBA FRENO) X X

25 Resistencia de freno cortocircuitada (FALLO RESISTENCIA FRENO) X

26 Energia de la resistencia de freno 100% (FRENO 100%) X X

27 Transistor de freno cortocircuitado (FALLO IGBT FRENO) X

29 Temperatura del disipador demasiado alta (SOBRETEMP. DISIPA- X X

DOR.)

30 Falta fase U del motor (FALLO FASE MOTOR U) X

31 Falta fase V del motor (FALLO FASE MOTOR V) X

32 Falta fase W del motor (FALLO FASE MOTOR W) X

33 Fallo de descarga rapida (FALLO DESCARGA RAP.) X X

34 Fallo de comunicacion Profibus (FALLO COM. HPFB) X X

35 Fuera de rango de frecuencia (RANGO FREC/SENT. GIRO) X

36 Fallo de red (FALLO RED) X X

37 Fallo del inversor (FALLO INVERSOR) X X

39 Comprobar parametros 104 y 106 (COMPROBAR PAR. 104/106) X

40 Comprobar parametros 103 y 105 (COMPROBAR P103-P105) X

41 Motor demasiado grande (MOTOR MUY GRANDE) X

42 Motor demasiado pequefio (MOTOR MUY PEQUENO) X

43 Fallo del freno (FALLO DE FRENO) X X

44 Pérdida de encoder (ENCODER FAULT) X X

57 Sobreintensidad (SOBRECORRIENTE) X X X

60 Parada de seguridad (PARADA DE SEGURIDAD) X X
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® Advertencias

La pantalla parpadea para indicar la apariciéon de una
advertencia. Los avisos se muestran en la primera y
segunda lineas de la pantalla. Consulte los siguientes
ejemplos. Si el parametro 027 se ajusta a linea 3/4, se
mostrara la advertencia en esas lineas si la pantalla
se encuentra en estado de lectura 1-3.

MO HAY MOTOR

ADUER 3 %

Mensajes de alarma
La alarma aparece en la segunda y tercera lineas de
la pantalla; consulte el siguiente ejemplo:

FALLO (RESET MAMUAL?
)

ALARM: 12 +

LIMITE DE FRE

ADVERTENCIA 1

Menos de 10 voltios (BAJA TENS. 10 V):

La tensién de 10 voltios del terminal 50 de la tarjeta de
control es inferior a 10 voltios.

Retire parte de la carga del terminal 50, ya que el su-
ministro de 10 voltios se ha sobrecargado. Max. 17
mA/min 590 Q.

ADVERTENCIA/ALARMA 2

Fallo de cero activo (FALLO CERO ACTIVO):

La sefal de intensidad del terminal 60 es inferior al
50% del valor ajustado en el parametro 315, Terminal
60, escalado min.

ADVERTENCIA/ALARMA 3

No hay motor (NO HAY MOTOR):

La funcién de comprobaciéon del motor (consulte el
parametro 122) indica que no se ha conectado ningun
motor a la salida del convertidor de frecuencia.

ADVERTENCIA/ALARMA 4

Fallo de fase (PERDIDA FASE DE RED):

Falta una fase en el lado de alimentacion de red o el
desequilibrio de tensién de la red es demasiado alto.
Este mensaje también puede aparecer si hay un fallo
en el rectificador de entrada del convertidor de fre-
cuencia.

Compruebe la tensién de alimentacion y las intensi-
dades de alimentacion del convertidor de frecuencia.

ADVERTENCIA 5

Advertencia de alta tensién

(TENSION CC ALTA):

La tensién del circuito intermedio (CC) es superior al
limite de sobretension del sistema de control. El con-
vertidor de frec. sigue activo.

ADVERTENCIA 6

Advertencia de baja tensién (TENSION CC BAJA):
La tensidn del circuito intermedio (CC) estéa por debajo
del limite de baja tension del sistema de control. El
convertidor de frec. sigue activo.

ADVERTENCIA/ALARMA 7

Sobretension (SOBRETENSION CC):

Si la tensién del circuito intermedio (CC) supera el li-
mite de sobretensién del inversor (consultar tabla), el
convertidor de frecuencia se desconectara una vez
transcurrido el tiempo indicado en el parametro 410.
Ademas, la pantalla indicara la tensién. El fallo puede
eliminarse conectando una resistencia de freno (si el
convertidor de frecuencia dispone de un chopper de
freno integrado, EB o SB) o ampliando el intervalo de
tiempo seleccionado en el pardmetro 410. Ademas,
Control de la funcion de freno/sobretension puede ac-
tivarse en el parametro 400.
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Limites para adverten-
cias y alarmas:
Serie VLT 5000 3x200-240V 3x380-500V 3x525-600V 3 X525-690V

[VDC] [VDC] [VDC] [VDC]
Tension baja 211 402 557 553
Advertencia de tension 222 423 585 585
baja
Advertencia de tension 384/405 801/840" 943/965 1084/1109
alta (sin freno - con fre-
no)
Sobretension 425 855 975 1130

Las tensiones indicadas son las del circuito intermedio
del convertidor de frecuencia con una tolerancia de
+5%. La tension correspondiente de la red de alimen-
tacion es la del circuito intermedio dividida por 1,35
1) VLT 5122 - VLT 5552: 817/828 V CC.

ADVERTENCIA/ALARMA 8

Baja tensién (BAJA TENSION CC):

Sila tension del circuito intermedio (CC) disminuye por
debajo del limite de tensidon minima del inversor (con-
sulte la tabla de la pagina anterior) se comprobara si
esta conectada alguna fuente de alimentacién de 24
V.

Si no se ha conectado ninguna fuente de alimentacion
de 24 V, el convertidor de frecuencia se desconectara
transcurrido un periodo de tiempo determinado, segun
la unidad.

Ademas, la pantalla indicara la tensién. Compruebe si
la tensién de alimentacién coincide con la del conver-
tidor de frecuencia; consulte los datos técnicos.

ADVERTENCIA/ALARMA 9

Sobrecarga del inversor (TERMICO FC):

La proteccién térmica electrénica del inversor indica
que el convertidor de frecuencia esta a punto de des-
conectarse debido a una sobrecarga (intensidad de-
masiado alta durante demasiado tiempo). El contador
de la proteccion térmica y electrénica del inversor emi-
te un aviso al 98% y se desconecta al 100% con una
alarma. El convertidor de frecuencia no se puede rei-
niciar hasta que el contador esté por debajo del 90%.
El fallo consiste en que el convertidor de frecuencia se
ha sobrecargado en mas de un 100% durante dema-
siado tiempo.

ADVERTENCIA/ALARMA 10

Sobrecalentamiento del motor (TERMICO MO-
TOR):

La proteccion termoelectrénica (ETR) indica que el
motor estd demasiado caliente. Con el parametro 128
puede seleccionar si el convertidor de frecuencia debe
indicar una advertencia o una alarma cuando el con-
tador llegue al 100%. Este fallo se debe a que el motor

se sobrecarga en mas de un 100% durante demasiado
tiempo. Compruebe que los parametros del motor
102-106 estan ajustados correctamente.

ADVERTENCIA/ALARMA 11

Termistor del motor (TERMISTOR MOTOR):

El termistor o su conexién se ha desconectado. Con
el parametro 128 puede seleccionar si el convertidor
de frecuencia debe indicar una advertencia o una alar-
ma. Compruebe que el termistor se ha conectado
correctamente entre el terminal 53 o 54 (entrada de
tensién analégica) y el terminal 50 (fuente de +10 vol-
tios).

ADVERTENCIA/ALARMA 12

Limite de par (LIMITE DE PAR):

El par es mas alto que el valor del parametro 221 (en
funcionamiento con motor) o el par es mas alto que el
valor del parametro 222 (en funcionamiento regene-
rativo).

ADVERTENCIA/ALARMA 13

Sobreintensidad (SOBRECORRIENTE):

Superado el lim. de intens. pico del inversor (aprox.
200% de la intens. nominal). Esta advertencia durara
aproximadamente 1 0 2 segundos, después de lo cual
el convertidor de frecuencia se desconectara y emitira
una alarma. Apague el convertidor de frecuencia y
compruebe si se puede girar el eje del motor, y si el
tamano del motor coincide con el del convertidor de
frecuencia.

Si esta seleccionado el control de freno mecanico, la
desconexion puede reiniciarse desde el exterior.

ALARMA: 14

Fallo de tierra (FALLO TIERRA):

Hay una descarga de las fases de salida a tierra, o
bien en el cable entre el convertidor de frecuencia y el
motor, o bien en el propio motor.

Apague el convertidor y solucione el fallo de conexién
a tierra.

ALARMA: 15
Fallo de conmutacién (FALLO CONMUTACION):
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Fallo en el suministro eléctrico del modo de conmuta-
cion (alimentacion interna +15 V).
Pdéngase en contacto con el distribuidor de Danfoss.

ALARMA: 16

Cortocircuito (CORTOCIRCUITO):

Hay un cortocircuito en los terminales del motor o en
el propio motor.

Apague el convertidor de frecuencia y elimine el cor-
tocircuito.

ALARMA/ADVERTENCIA 17

Intervalo de tiempo de bus estandar (TIEMPO BUS
STD)

No hay comunicacién con el convertidor de frecuen-
cia.

La advertencia sdlo se activara cuando el parametro
514 se haya ajustado en otro valor que no sea NO.
Si el parametro 514 se ha ajustado en parada y des-
conexion, primero emitird una advertencia y después
empezara a reducir la marcha hasta llegar a la des-
conexién mientras emite un mensaje de alarma.

Tal vez podria incrementarse el valor del parametro
513, Intervalo de tiempo de bus.

ADVERTENCIA/ALARMA 18

Desconexion de bus HPBF (TIEMPO HPFB)

No hay comunicacién con el convertidor de frecuen-
cia.

La advertencia sélo se activara cuando el parametro
804 se haya ajustado a otro valor que no sea NO.

Si el parametro 804 se ha ajustado a Parada y desco-
nexién, primero dara una advertencia y después de-
celerard hasta la desconexion mientras indica una
alarma.

Puede incrementarse el valor del parametro 803, /n-
tervalo de tiempo de bus.
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ADVERTENCIA 19

Error de EEprom de la tarjeta de alimentacion
(ERROR EE POWER CARD)

Hay un fallo en la memoria EEPROM de la tarjeta de
alimentacion. El convertidor de frecuencia seguira fun-
cionando, pero es probable que falle en el siguiente
encendido. Péngase en contacto con el distribuidor de
Danfoss.

ADVERTENCIA 20

Error de EEprom de la tarjeta de control

(ERROR EE CTRL. CARD)

Hay un fallo en la memoria EEPROM de la tarjeta de
control. El convertidor de frecuencia seguira funcio-
nando, pero es probable que falle en el siguiente
encendido. Péngase en contacto con el distribuidor de
Danfoss.

ALARMA 21

AMA correcta

(AUTOAJUSTE MOT. OK)

La adaptacion automatica del motor es correcta y el
convertidor de frecuencia esta listo para su funciona-
miento.

ALARMA: 22

Optimizacion automatica no OK

(FALLO EN AUTOAJUSTE MOT)

Se ha detectado un fallo durante la adaptacién auto-
matica del motor. El texto mostrado en la pantalla
indica un mensaje de fallo. La cifra que aparece a
continuacion del texto es el cédigo de error, que puede
verse en el registro de fallos del parametro 615.

PRUEBA P.103,105 [0]
Consulte la seccion Adaptacion automatica del motor,
AMA.

BAJO P.105 [1]
Consulte la secciéon Adaptacion automatica del motor,
AMA.

IMPEDANCIA ASIMETRICA [2]
Consulte la seccion Adaptacion automatica del motor,
AMA.

MOTOR DEMASIADO GRANDE [3]
Consulte la seccidon Adaptacion automatica del motor,
AMA.

MOTOR MUY PEQUENO [4]
Consulte la seccion Adaptacion automatica del motor,
AMA.

TIEMPO [5]
Consulte la seccidon Adaptacion automatica del motor,
AMA.

INTERRUPCION USUARIO [6]

Consulte la seccion Adaptacion automatica del motor,
AMA.

ERROR INTERNO [7]
Consulte la seccion Adaptacion automatica del motor,
AMA.

FALLO VALOR LIiMITE [8]
Consulte la seccion Adaptacion automatica del motor,
AMA.

MOTOR GIRA [9]
Consulte la seccion Adaptacion automatica del motor,
AMA.

| iNOTA!
"@ AMA sélo se puede realizar si no hay alar-

mas durante la adaptacion.
ADVERTENCIA/ALARMA 23
Fallo de prueba de freno (FALLO TEST FRENO):
La prueba de freno solo se ejecuta después del en-
cendido. Si se ha seleccionado Advertencia en el pa-
rametro 404, la advertencia aparecera cuando la
prueba de freno encuentre un fallo.
Si se ha seleccionado Desconexion en el parametro
404, el convertidor de frecuencia se desconectara
cuando la prueba de freno detecte algun fallo.
La prueba de freno puede fallar por las siguientes ra-
zones:
No hay una resistencia de freno conectada o hay un
fallo en su conexion; la resistencia de freno esta de-
fectuosa o lo esta el transistor del freno. La aparicién
de una advertencia o alarma significara que la funcion
de freno permanece activa.

ADVERTENCIA 25

Fallo de la resistencia de freno

(FALLO RESISTENCIA):

La resistencia de freno se controla durante el funcio-
namiento y, si se produce un cortocircuito en ella,
aparece esta advertencia y se desconecta la funcion
de freno. El convertidor de frecuencia podra seguir
funcionando, aunque sin la funcién de freno. Apague
el convertidor de frecuencia y sustituya la resistencia
de freno .

ALARMA/ADVERTENCIA 26

Potencia de la resistencia de freno 100%

(FRENO 100%):

La energia transmitida a la resistencia de freno se cal-
cula como porcentaje, como un valor medio durante
los ultimos 120 segundos, a partir del valor de resis-
tencia de la resistencia del freno (parametro 401) y la
tension del circuito intermedio. La advertencia se ac-
tiva cuando la potencia de freno disipada es superior
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al 100%. Si se ha seleccionado Desconexion [2] en el
parametro 403, el convertidor de frecuencia se des-
conectara mientras se emite esta alarma.

ADVERTENCIA 27

Fallo del transistor de freno

(FALLO IGBT FRENO):

El transistor de freno se controla durante el funciona-
miento, y si se produce un cortocircuito aparece esta
advertencia y se desconecta la funcion de freno. El
convertidor de frecuencia puede seguir funcionando,
pero al haberse producido un cortocircuito en el tran-
sistor de freno, se transmitird una gran cantidad de
energia a la resistencia de freno, aunque esté desac-
tivada.

Apague el convertidor de frecuencia y retire la resis-
tencia de freno.

Advertencia: Cuando se produce un cor-
tocircuito en el transistor de freno, existe
el riesgo de que se disipe una cantidad de
energia significativa en la resistencia de
freno.

ALARMA: 29

Temperatura del disipador demasiado alta
(SOBRETEMP. DISIPADOR):

Si el alojamiento es IP 00 o IP 20/NEMA 1, la tempe-
ratura de desconexion del disipador térmico es 90 °C.
Si se utiliza IP 54, esta temperatura es de 80 °C.

La tolerancia es +5 °C. El fallo de temperatura no se
puede reiniciar hasta que la temperatura del disipador
térmico sea inferior a 60 °C .

El fallo podria ser cualquiera de los siguientes:

- La temperatura ambiente es excesiva

- El motor del cable es demasiado largo

- La frecuencia de conmutacion es demasiado alta.

ALARMA: 30

Falta la fase U del motor

(FALLO FASE MOTOR U):

Falta la fase U del motor entre el convertidor de fre-
cuencia y el motor.

Apague el convertidor de frecuencia y compruebe la
fase U del motor.

ALARMA: 31

Falta la fase V del motor

(FALLO FASE MOTOR V):

Falta la fase V del motor entre el convertidor de fre-
cuencia y el motor.

Apague el convertidor de frecuencia y compruebe la
fase V del motor.

ALARMA: 32
Falta la fase W del motor

(FALLO FASE MOTOR W):

Falta la fase W del motor entre el convertidor de fre-
cuencia y el motor.

Apague el convertidor de frecuencia y compruebe la
fase W del motor.

ALARMA: 33

Fallo de descarga rapida

(FALLO DESCARGA RAP.):

Compruebe que se haya conectado el suministro ex-
terno de CC de 24 voltios y que esté instalada una
resistencia externa de freno/descarga.

ADVER./ALARMA: 34

Fallo de comunicacion de Fieldbus

(FALLO COMUNICACION FIELDBUS):

El bus de campo en la tarjeta de opcion de comunica-
cioén no esta funcionando.

ADVERTENCIA: 35

Fuera del rango de frecuencias

(FUERA RANGO FREC.):

Esta advertencia se activa si la frecuencia de salida
ha alcanzado su Frecuencia de salida minima (para-
metro 201) o la Frecuencia de salida maxima (parame-
tro 202). Si el convertidor de frecuencia esta en Contro/
de proceso, lazo cerrado (parametro 100), la adver-
tencia se activara en la pantalla. Si el convertidor de
frecuencia estd en otro modo que no sea Control de
proceso, lazo cerrado, el bit 008000 fuera del rango de
frecuencia del cédigo de estado ampliado se activara,
pero no aparecera ninguna advertencia en la pantalla.

ADVER./ALARMA: 36

Fallo de red (FALLO RED):

Esta advertencia/alarma sélo esta activada si se pier-
de la tension de red al convertidor de frecuencia y si
el parametro 407, Fallo de red, se ha ajustado a un
valor diferente de NO.

Si el parametro 407 se ha ajustado en Deceler. con-
trolada y desconexion [2], el convertidor de frecuencia
emitira primero una advertencia y después decelerara
y se desconectara mientras emite una alarma. Com-
pruebe los fusibles del convertidor de frecuencia.

ALARMA: 37

Fallo del inversor (FALLO INVERSOR):

La tarjeta de alimentacién o el IGBT estan defectuo-
sos. Pdngase en contacto con el distribuidor de Dan-
foss.

Advertencias relativas a la adaptacion automatica
La adaptacion automatica del motor se ha interrumpi-
do ya que probablemente se han ajustado algunos
parametros de forma errénea, o el motor que se utiliza
es demasiado grande o demasiado pequefo para que
se lleve a cabo la adaptacion AMA. Hay que seleccio-
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nar una opcién pulsando [CHANGE DATA] y eligiendo
‘Continuar' + [OK] o 'Parar' + [OK].

Si necesita modificar algun parametro, seleccione
"Parar". A continuacién, vuelva a iniciar la prueba
AMA.

ADVERTENCIA: 39

PRUEBA P.104,106

El ajuste del parametro 102, 104 o 106 probablemente
sea erréneo. Compruebe el ajuste y seleccione "Con-
tinuar" o "Parar".

ADVERTENCIA: 40

PRUEBA P.103,105

El ajuste del parametro 102, 103 0 105 probablemente
sea erroneo. Compruebe el ajuste y seleccione "Con-
tinuar" o "Parar".

ADVERTENCIA: 41

MOTOR MUY GRANDE

El motor utilizado probablemente sea demasiado
grande para poder realizar la AMA. Puede que el ajus-
te del parametro 102 no coincida con el motor. Com-
pruebe el motor y seleccione "Continuar" o "Parar".

ADVERTENCIA: 42

MOTOR MUY PEQUENO

El motor utilizado probablemente sea demasiado pe-
queno para poder realizar la AMA. Puede que el ajuste
del parametro 102 no coincida con el motor. Com-
pruebe el motor y seleccione "Continuar" o "Parar".

ALARMA: 43

Fallo del freno (FALLO DE FRENO)

Se ha producido un fallo en el freno. El texto mostrado
en la pantalla indica un mensaje de fallo. La cifra que
aparece a continuacion del texto es el codigo de error,
que puede verse en el registro de fallos del parametro
615.

Fallo de prueba de freno (FALLO TEST FRENO) [0]
La comprobacion del freno realizada durante el arran-
que indica que se ha desconectado el freno. Com-
pruebe si el freno se ha conectado correctamente y
que no se ha desconectado.

Resistencia de freno cortocircuitada

(FALLO RESISTENCIA FRENO) [1]

La salida del freno se ha cortocircuitado. Cambie la
resistencia de freno.

IGBT de freno cortocircuitado

(FALLO IGBT FRENO) [2]

El IGBT del freno se ha cortocircuitado. Este fallo sig-
nifica que la unidad no puede parar el freno y que, en
consecuencia, la resistencia recibe energia de forma
constante.

ADVER./ALARMA: 44

Pérdida de encoder (ENCODER FAULT)
La sefnal de codificador se ha interrumpido desde el
terminal 32 o 33. Revise las conexiones.

ADVER./ALARMA: 57

Sobreintensidad (SOBRECORRIENTE)

Igual que con la advertencia/alarma 13, salvo que en
este caso la advertencia/alarma se produce junto con
una parada rapida.

ALARMA: 60

Parada de seguridad (PARADA DE SEGURIDAD)
El terminal 27 (parametro 304, Entradas digitales) se
ha programado para una parada de seguridad [3] y es
un "0" légico.
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B Codigos de advertencia 1, de estado ampliado y Bit (Hex) | Codigo de estado ampliado (parame-
de alarma tro 541)
Los codigos de advertencia 1, de estado amplia- 000001 |Rampa
do y de alarma devuelven, en valor hexadecimal, los 000002 | Adaptacion automatica del motor
diferentes mensajes de estado, advertencia y alarma 000004 | Arranque directo/inverso (de izq. a
del convertidor de frecuencia. Si hay mas de una ad- dcha./dcha. a izq.)
vertencia o alarma, se muestra la suma de todas ellas. 000008 |[Enganche abajo
Los codigos de advertencia 1, estado ampliado y alar- 000010 |Enganche arriba
ma también se pueden mostrar con el bus serie, en los 000020 | Realimentacion alta
parametros 540, 541 y 538. 000040 | Realimentacion baja

000080 | Intensidad de salida alta

Bit (Hex)|Codigo de advertencia 1 (parametro 000100/ Intensidad de salida baja

540) 000200 | Frecuencia de salida alta

000001 |Fallo durante prueba de freno 000400 | Frecuencia de salida baja

000002 | Fallo de EEprom de la tarjeta de ali- 000800/ Prueba de freno OK
mentacion 001000/ Frenado méx.

000004 | Fallo de EEprom de la tarjeta de con- 002000 | Frenado
trol _ 004000 | Descarga rapida OK

000008 | Intervalo de tiempo de bus HPFP 008000 Fuera de rango de frecuencia

000010 |Intervalo de tiempo de bus estandar
000020 | Sobreintensidad
000040 | Limite de par
000080 | Termistor del motor
000100 | Sobrecarga del motor
000200 | Sobrecarga del inversor
000400 |Baja tensién
000800 | Sobretensioén
001000 | Advertencia de baja tension
002000 | Advertencia de alta tensién
004000 |Fallo de fase
008000 |No hay motor
010000 | Fallo de cero activo
(senal de intensidad baja 4-20 mA)
020000 | Baja tensién de 10 voltios
040000
080000 |Energia de la resistencia de freno
100%
100000 | Fallo de la resistencia de freno
200000 |Fallo del transistor de freno
400000 |Fuera de rango de frecuencia
800000 |Fallo de comunicacion Fieldbus
1000000
2000000 |Fallo de red
4000000 | Motor demasiado pequefio
8000000| Motor demasiado grande
10000000 | Comprobar P. 103y P. 105
20000000| Comprobar P. 104 y P. 106
40000000/ Pérdida de codificador
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Bit (Hex)|Cddigo de alarma 1 (parametro 538)
000001 |Fallo de la prueba de freno
000002 | Desconexién bloqueada
000004 |Ajuste AMA con fallo
000008 | Ajuste AMA OK
000010 |Fallo de puesta en marcha
000020 |Fallo de ASIC
000040 |Intervalo de tiempo de bus HPFP
000080 | Intervalo de tiempo de bus estandar
000100 | Cortocircuito
000200 |Fallo de modo de conmutacion
000400 |Fallo a tierra
000800 | Sobreintensidad
001000 | Limite de par
002000 | Termistor del motor
004000 | Sobrecarga del motor
008000 | Sobrecarga del inversor
010000 |Baja tension
020000 | Sobretension
040000 |Fallo de fase
080000 |Fallo de cero activo (sefal de inten-
sidad baja 4 - 20 mA)
100000 | Temperatura del disipador demasia-
do alta
200000 |Falta fase W del motor
400000 |Falta fase V del motor
800000 |Falta fase U del motor
1000000 |Fallo de descarga rapida
2000000 |Fallo de comunicacion Fieldbus
4000000 |Fallo de red
8000000 |Fallo de inversor
10000000 | Fallo de potencia de frenado
20000000/ Pérdida de codificador
40000000| Parada de seguridad
80000000| Reservado

Serie VLT® 5000
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® Definiciones

VLT:

lvLT,MAX
Maxima intensidad de salida.

IviT N
Intensidad de salida nominal suministrada por el con-
vertidor de frecuencia.

UvLT MAX
La tensiéon de salida maxima.

Salida:

Im
Intensidad transmitida al motor.

Uwm
Tension transmitida al motor.

fm
Frecuencia transmitida al motor.

fioa

Frencuencia transmitida al motor estando activada la
funcion de velocidad fija (mediante terminales digita-
les o el teclado).

fmin
Frecuencia minima transmitida al motor.

fmax
Frecuencia maxima transmitida al motor.

Par de arranque:

Par
Par max.

o/min.

DANFOSS
175ZA078.10

VLT

El rendimiento del convertidor de frecuencia se define
como la relacién entre la potencia de salida y la po-
tencia de entrada.

Entrada:

Comando de control:

Mediante el LCP y las entradas digitales es posible
arrancar y parar el motor conectado.

Las funciones se dividen en dos grupos, con las si-
guientes prioridades:

Grupo 1 Reset, Parada de inercia, Reset y
parada de inercia, Parada rapida,
Freno de CC, Parada y la tecla
[Stop].

Arranque, Arranque por pulsos, In-
version, Arranque e inversion, Ve-

locidad fija, jog y Mantener salida.

Grupo 2

Los comandos del grupo 1 se denominan comandos
de Desactivacion de arranque. La diferencia entre el
grupo 1y el grupo 2 radica en que en el grupo 1 todas
las sefales de parada deben cancelarse para que el
motor arranque. A continuacion puede arrancarse el
motor mediante una sola sefal de arranque del grupo
2.

Un comando de parada emitido como un comando del
grupo 1 da lugar a la indicacién PARO en el display.
Un comando de parada que falte emitido como un co-
mando del grupo 2 da lugar a la indicaciéon REPOSO
en el display.

Comando de desactivacién de arranque:
Comando de parada perteneciente al grupo 1 de los
comandos de control. Consulte dicho grupo.

Comando de parada:
Consulte Comandos de control.

Motor:

ImN
Intensidad nominal del motor (datos de la placa de ca-
racteristicas).

fmN
Frecuencia nominal del motor (datos de la placa de
caracteristicas).

UmN
Tensién nominal del motor (datos de la placa de ca-
racteristicas).

PmN
Potencia nominal absorbida por el motor (datos de la
placa de caracteristicas).

NM,N
Velocidad nominal del motor (datos de la placa de ca-
racteristicas).

TmN
Par nominal (motor).
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Referencias:

ref. interna

Una referencia definida que puede ajustarse entre el
-100% y el +100% del rango de referencia. Hay cuatro
referencias internas, que pueden seleccionarse me-
diante los terminales digitales.

ref. analdgica
Senal transmitida a las entradas 53, 54 o 60. Puede

ser tension o intensidad.

entrada de pulso
Sefal transmitida a las entradas digitales (terminal 17
0 29).

ref. binaria
Sefal transmitida al puerto de comunicaciones serie.

Refmin
Valor minimo que puede tener la senal de referencia.
Se define en el pardmetro 204.

Refvax
Valor maximo que puede tener la sefal de referencia.
Se define en el parametro 205.

Varios:

ELCB:
Ruptor de circuito para corriente de fuga a tierra.

Isb:
Bit menos significativo. Se usa en comunicaciones se-
rie.

msb
Bit mas significativo. Se usa en comunicaciones serie.

PID:

El regulador PID mantiene la salida de proceso de-
seada (presion, temperatura, etc.) ajustando la fre-
cuencia de salida para que coincida con la carga
variable.

Desconexion:

Estado que se produce en distintas situaciones, p. €j.:
si el convertidor de frecuencia esta sujeto a un exceso
de temperatura. La desconexién puede cancelarse
pulsando Reset o, en algunos casos, de forma auto-
matica.

Desconexién blogueada:

Estado que se produce en distintas situaciones, p. ej.:
si el convertidor de frecuencia esta sujeto a un exceso
de temperatura. La desconexién bloqueada puede
cancelarse cortando la alimentacion y reiniciando el
convertidor de frecuencia.

Inicializacion:
Si se realiza una inicializacion, el convertidor de fre-
cuencia vuelve al ajuste de fabrica.

Ajuste:

Hay cuatro pasos en los que puede almacenarse la
configuracién de parametros. Es posible cambiar en-
tre las cuatro configuraciones de ajuste y editar una,
mientras otra permanece activa.

LCP:

El panel de control, que es un interface de control y
programacion de la Serie VLT 5000.

El panel de control es desmontable y puede, como al-
ternativa, instalarse hasta a 3 metros de distancia del
convertidor de frecuencia, p.ej.: en un panel frontal,
mediante el kit de instalacion que se suministra.

M plus

Si se compara con el control de relacion tension/fre-
cuencia estandar. VVCPYs mejora la dindmica y la
estabilidad, tanto cuando se cambia la referencia de
velocidad como en relacion con el par de carga.

Compensacién de deslizamiento:

Normalmente, la velocidad del motor se vera afectada
por la carga, pero esta dependencia de carga no es
deseable. El convertidor de frecuencia compensa el
deslizamiento dandole a la frecuencia un suplemento
que sigue la corriente eficaz medida.

Termistor:

Resistencia dependiente de temperatura que se situa
en el punto donde ha de controlarse la temperatura
(VLT o motor).

Entradas analégicas:

Las entradas analdgicas pueden utilizarse para pro-
gramar/controlar varias funciones del convertidor de
frecuencia. Hay dos tipos de entrada analdgica:
Entrada de corriente, 0-20 mA

Entrada de tension, 0-10 V CC.

Salidas analdgicas:
Hay dos salidas analdgicas, que pueden suministran

una sefal de 0-20 mA, 4-20 mA o una senal escalable.

Entradas digitales:

Las entradas digitales pueden utilizarse para progra-
mar/controlar varias funciones del convertidor de fre-
cuencia.
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Salidas digitales:
Hay cuatro salidas digitales, dos de las cuales activan

un conmutador de relé. Las salidas pueden suminis-
trar una sefial de 24 V CC (méax. 40 mA).

Resistencia de freno:

La resistencia de freno es un médulo capaz de absor-
ber la potencia de frenado que se produce en frenado
regenerativo. Esta energia de frenado regenerativo
aumenta la tensién del circuito intermedio y un chop-
per de freno asegura que la energia se transmite a la
resistencia de freno.

Encoder de pulsos:

Un transmisor externo de pulsos digitales utilizado pa-
ra informar del proceso, p.ej.: sobre la velocidad del
motor. El encoder se utiliza para aplicaciones donde
se necesita una gran precision de control de veloci-
dad.

AWG:
Significa “American Wire Gauge”, es decir, la unidad
de medida norteamericana para secciones de cable.

Inicializacién manual:
Presione las teclas [Change data] + [Menu] + [OK] a
la vez para realizar una inicializacion manual.

60° AVM
Patron de conmutacion denominado 60°A synchro-
nous V ector M odulation.

SFAVM
Patréon de conmutaciéon denominado S tator F lux
oriented A synchronous V ector M odulation.

Adaptacién automatica del motor, AMA:

Algoritmo de autoajuste del motor, que determina los
parametros eléctricos para el motor conectado, cuan-
do éste esta parado.

Parametros en linea/fuera de linea:
Los parametros en linea se activan inmediatamente
después de cambiar el valor de dato. Los parametros
fuera de linea no se activan hasta que se haya intro-
ducido OK en la unidad de control.

Caracteristicas VT:
Caracteristicas de par variable, utilizadas en bombas
y ventiladores.

Caracteristicas CT:

Caracteristicas de par constante, utilizadas para todas
las aplicaciones, como cintas transportadoras y gruas.
Las caracteristicas de par constante no se emplean
con bombas o ventiladores.

MCM:

Siglas de Mille Circular Mil, unidad de medida norte-
americana para seccion de cables. 1 MCM ¢ 0.5067
mm2.

192
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Serie VLT® 5000
® Ajuste de fabrica
N° par  Pardmetro Ajuste de fabrica Rango Cambios 4 ajustes Conversion: Datos
# descripcion durante el funciona-  indice tipo
miento
001 Idioma espaiiol Si No 0 5
002 Control local/remoto Control remoto Si Si 0 5
003 Referencia local 000.000 Si Si -3 4
004 Activar ajuste Ajuste 1 Si No 0 5
005 Editar ajuste Ajuste activo Si No 0 5
006 Copia de ajustes Sin copia No No 0 5
007 Copia con el LCP Sin copia No No 0 5
008 Presentar escalado de la frec. del 1 0.01-500.00 Si Si -2 6
motor
009 Linea 2 del display Frecuencia [Hz] Si Si 0 5
010 Linea 1,1 del display Referencia [%] Si Si 0 5
011 Linea 1,2 del display Intensidad del motor Si Si 0 5
[A]
012 Linea 1,3 del display Potencia [kW] Si Si 0 5
013 Modo de referencia local Control digital de Si Si 0 5
LCP y lazo cerrado
014 Parada local Posible Si Si 0 5
015 Velocidad fija local No es posible Si Si 0 5
016 Cambio sentido de giro local No es posible Si Si 0 5
017 Desconexién o reinicio local Posible Si Si 0 5
018 Bloguear cambio de datos Desbloqueado Si Si 0 5
019 Modo de arranque, control local Parada forzada, usar Si Si 0 5
ref. guardada
027 Lectura de advertencia Advertencia en linea Si No 0 5
1/2
Cambios durante el funcionamiento: indice de conversion Factor de conversion
74 0,1
"Si" significa que el parametro puede cambiarse mien- 2 100
tras el convertidor de frecuencia esta funcionado. "No" (1) 110
significa que hay que parar el convertidor de frecuen- -1 0,1
P P i -2 0,01
cia para realizar cambios. 5 0,001
-4 0,0001

4 ajustes:
"Si" significa que este parametro se puede programar

por separado en cada uno de los cuatro ajustes, es

Tipo de datos:
Indica el tipo y longitud de telegrama.

. L Tipo de dato Descripcion
decir, puede tener cuatro valores de dato distintos. 3 Entero 16
"No" significa que el valor de dato debe ser idéntico en 2 gngrﬁfg
los cuatro ajustes. 6 Sin signo 16
;o L 7 Sin signo 32
Indice de conversion: 9 Cadena de texto

Es una cifra de conversién que se utiliza al escribir o
leer con un convertidor de frecuencia.
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Serie VLT® 5000
N° Cam- 4 ajus- Tipo
par. Descripcion Ajuste de fabrica Rango bios tes indice de  de
# descripcion durante el funcio- indice tipo
namiento
100 Configuracién Control de velocidad en bu- No Si 0 5
cle abierto
101 Caracteristicas de par Par constante alto Si Si 0 5
102 Potencia del motor Depende de la unidad 0,18-600 kW No Si 1 6
103 Tension del motor Depende de la unidad 200-600 V No Si 0 6
104  Frecuencia del motor 50 Hz / 60 Hz No Si 0 6
105 Intensidad del motor Depende de la unidad 0,01-lvLT,MAX No Si -2 7
106 Velocidad nominal del motor Depende de la unidad 100-60.000 rpm No Si 0 6
107  Adaptacion automatica del motor, Autoajuste desactivado No No 0 5
AMA
108 Resistencia estator Depende de la unidad No Si -4 7
109 Reactancia estator Depende de la unidad No Si -2 7
110 Magnetiz. motor, 0 rpm 100 % 0 - 300 % Si Si 0 6
111 Magnetizacién normal a frec. min. 1,0 Hz 0,1-10,0 Hz Si Si -1 6
112
113 Compens. de carga a baja veloci- 100 % 0-300 % Si Si 0 6
dad
114 Compens. de carga a alta velocidad 100 % 0-300 % Si Si 0 6
115 Compensacién de deslizamiento 100 % -500 - 500 % Si Si 0 3
116  Constante de tiempo de compensa- 0,50 s 0,05 -1,00 seg. Si Si -2 6
cién de deslizamiento
117 Amortiguacién de resonancia 100 % 0-500 % Si Si 0 6
118 Const. tiempo amortigua. de reso- 5 ms 5-50 ms Si Si -3 6
nancia
119  Par de arranque alto 0,0s 0,0 -0,5 seg. Si Si -1 5
120  Retr. arranque 0,0s 0,0 -10,0 seg. Si Si -1 5
121 Funcién de arranque Inercia en retardo de arran- Si Si 0 5
que
122 Funcién de parada Inercia Si Si 0 5
123  Frecuencia minima para la activa- 0,0 Hz 0,0-10,0 Hz Si Si -1 5
cién de funcién en la parada
124  Intensidad CC mantenida 50 % 0-100 % Si Si 0 6
125 Intensidad de frenado CC 50 % 0-100 % Si Si 0 6
126 Tiempo de frenado CC 10,0s 0,0-60,0s Si Si -1 6
127  Frecuencia de puesta en circuito de Off 0.0 - par. Si Si -1 6
frenado CC
128  Proteccién térmica del motor Sin proteccién Si Si 0 5
129  Ventilador de motor externo No Si Si 0 5
130 Frecuencia de arranque 0,0 Hz 0,0-10,0 Hz Si Si -1 5
131  Tens. de arranque o0V 0,0 - pardam. 103 Si Si -1 6
145 Tiempo minimo de frenadode CC 0s 0-10s Si Si -1 6
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Serie VLT® 5000
N°
par.  Descripcion de Ajuste de fabrica Rango Cambios 4 Ajustes Indice de Tipo de
# parametros durante el funciona- ~ conver-  dato

miento sién

200 Rango de frecuencia de salida/sentido Sentido hora, 0-132 Hz No Si 0 5
201 Limite inferior de frec. de salida 0.0 Hz 0.0 - fmax Si Si -1 6
202  Limite superior de frec. de salida 66 /132 Hz fwin - par. 200 Si Si -1 6
203  Area de referencia/realimentacion Min - max Si Si 0 5
204  Referencia minima 0.000 -100,000.000-Refvwax  Si Si -3 4
205 Referencia maxima 50.000 Refumin -100,000.000 Si Si -3 4
206  Tipo de rampa Lineal Si Si 0 5
207  Tiempo de rampa de aceleracién 1 Depende de la unidad 0.05 - 3600 Si Si -2 7
208  Tiempo de rampa de deceleracion 1 Depende de la unidad 0.05 - 3600 Si Si -2 7
209 Tiempo de rampa de aceleracién 2 Depende de la unidad 0.05 - 3600 Si Si -2 7
210  Tiempo de rampa de deceleracién 2 Depende de la unidad 0.05 - 3600 Si Si -2 7
211 Tiempo rampa velocidad fija Depende de la unidad 0.05 - 3600 Si Si -2 7
212 Tiempo rampa de decel. paro répido Depende de la unidad 0.05 - 3600 Si Si -2 7
213 Frec. de vel. fija 10.0 Hz 0.0 - par. 202 Si Si -1 6
214  Tipo de referencia Suma Si Si 0 5
215  Referencia interna 1 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Si Si -2 3
216 Referencia interna 2 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Si Si -2 3
217 Referencia interna 3 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Si Si -2 3
218  Referencia interna 4 0.00 % - 100.00 - 100.00 % Si Si -2 3
219  Valor de enganchef/arriba-abajo 0.00 % 0.00 - 100 % Si Si -2 6
220
221 Limite de par para modo de motor 160 % 0.0 % - xXx % Si Si -1 6
222  Limite de par para func. regenerativo 160 % 0.0 % - xXx % Si Si -1 6
223  Advertencia: Intensidad baja 0.0A 0.0 - par. 224 Si Si -1 6
224  Advertencia: Intensidad alta IvLT MAX Par. 223 - lvL.T,mAX Si Si -1 6
225  Advertencia: Baja frecuencia 0.0 Hz 0.0 - par. 226 Si Si -1 6
226  Advertencia: Alta frecuencia 132.0 Hz Par. 225 - par. 202 Si Si -1 6
227  Advertencia: Baja realimentacién -4000.000 -100,000.000 - par. 228 Si -3 4
228  Advertencia: Alta realimentacion 4000.000 Par. 227 - 100,000.000 Si -3 4
229  Bypass de frecuencia, ancho de banda 0 (NO) % 0-100 % Si Si 0 6
230  Bypass de frecuen.1 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Si Si -1 6
231 Bypass de frecuen. 2 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Si Si -1 6
232  Bypass de frecuen. 3 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Si Si -1 6
233  Bypass de frecuen. 4 0.0 Hz 0.0 - par. 200 Si Si -1 6
234  Monitor de fases del motor Si Si Si 0 5
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Serie VLT® 5000
N° Cam- Tipo
par Parametro Ajuste de fabrica Rango bios 4-ajustes indicede de
# datos durante el funcio- indice tipo
namiento
300 Terminal 16, entrada Reset Si Si 0 5
301 Terminal 17, entrada Mantener referencia Si Si 0 5
302 Terminal 18, arranque, entrada Arranque Si Si 0 5
303 Terminal 19, entrada Cambio de sentido Si Si 0 5
304 Terminal 27, entrada Parada de inercia, inversa Si Si 0 5
305 Terminal 29, entrada Veloc. fija Si Si 0 5
306 Terminal 32, entrada Seleccidn de ajuste, bit mas sig- Si Si 0 5
nificativo/aceleracion
307 Terminal 33, entrada Seleccion de ajuste, bit menos Si Si 0 5
significativo/deceleracién
308 Terminal 53, tensién de entrada ana- Referencia Si Si 0 5
I6gica
309 Terminal 53, escalado min o0V 0,0-10,0V Si Si -1 5
310 Terminal 53, escalado max 10,0V 0,0-10,0V Si Si -1 5
311 Terminal 54, tensién de entrada ana- Sin funcionamiento Si Si 0 5
I6gica
312 Terminal 54, escalado min o0V 0,0-10,0V Si Si -1 5
313 Terminal 54, escalado max 10,0V 0,0-10,0V Si Si -1 5
314 Terminal 60, intens. de entrada ana- Referencia Si Si 0 5
169
315 Terminal 60, escalado min 0,0 mA 0,0 -20,0 mA Si Si -4 5
316 Terminal 60, escalado max 20,0 mA 0,0-20,0 mA Si Si -4 5
317 Intervalo de tiempo 10 seg. 1-99 seg. Si Si 0 5
318 Funcién después de intervalo de Off Si Si 0 5
tiempo
319 Terminal 42, salida 0 - Imax P 0-20 mA Si Si 0 5
320 Terminal 42, salida, escalado de pul- 5.000 Hz 1-32.000 Hz Si Si 0 6
SO
321 Terminal 45, salida 0 - fwax P 0-20 mA Si Si 0 5
322 Terminal 45, salida, escalado de pul- 5.000 Hz 1-32.000 Hz Si Si 0 6
so
323 Relé 01, salida Preparado - sin advertencia tér- Si Si 0 5
mica
324 Relé 01, retraso CONEXION 0,00 seg. 0,00 - 600 seg. Si Si -2 6
325 Relé 01, retardo DESCONEXION 0,00 seg. 0,00 - 600 seg. Si Si -2 6
326 Relé 04, salida Preparado - control remoto Si Si 0 5
327 Referencia de pulso, frecuen. max  5.000 Hz Si Si 0 6
328 Realimentacion de pulso, frecuen.  25.000 Hz Si Si 0 6
max
329 Pulso/rev de realimentacion codifica- 1.024 pulsos/rev. 1-4.096 pulsos/ Si Si 0 6
dor. rev.
330 Mantener referencia/salida Sin funcionamiento Si No 0 5
345 Retardo de pérdida de encoder 1 seg. 0 - 60 seg Si Si -1 6
346 Funcién de pérdida de encoder OFF Si Si 0 5
357 Terminal 42, escalado minimo de sa- 0 % 000 - 100% Si Si 0 6
lida
358 Terminal 42, escalado maximo de sa- 100% 000 - 500% Si Si 0 6
lida
359 Terminal 45, Escalado minimo de sa- 0 % 000 - 100% Si Si 0 6
lida
360 Terminal 45, escalado maximo de sa- 100% 000 - 500% Si Si 0 6
lida
361 Funcién de pérdida de umbral 300% 000 - 600 % Si Si 0 6

196 MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



et

Serie VLT® 5000
NO
par 4 ajus-
Parametro Ajuste de fabrica Rango Cambios tes indice de Tipo de
#  del parametro durante el funcio- conver-  datos
namiento sion
400 Control de la funcién de freno/sobreten- Apagado Si No 0 5
sion
401 Resistencia de freno, ohmios Depende de la unidad Si No -1 6
402 Limite de potencia de freno, kW Depende de la unidad Si No 2 6
403 Control de potencia Encendido Si No 0 5
404 Comprobacién del freno Apagado Si No 0 5
405 Funcién de reset Reset manual Si Si 0 5
406 Tiempo de rearranque automatico 5s 0-10s Si Si 0 5
407 Fallo aliment. Sin funcién Si Si 0 5
408 Descarga rapida No es posible Si Si 0 5
409 Retardo de desconexion de par Apagado 0 - 60 seg. Si Si 0 5
410 Retraso de desconexion de inversor Depende de la unidad 0 - 35 seg. Si Si 0 5
411 Frecuencia de conmutacion Depende de la unidad 1,5- 14,0 kHz Si Si 2 6
412 Frec. conmut. dependiente de fre. sal. No es posible Si Si 0 5
413 Factor de sobremodulacion Encendido Si Si -1 5
414 Realimentacion min. 0.000 -100.000,000 Si Si -3 4
- FBaLTA
415 Realimentacién maxima 1500.000 FBBAJA - Si Si -3 4
100.000,000
416 Unidad de proceso % Si Si 0 5
417 Ganancia proporcional del PID de velo- 0.015 0.000 - 0.150 Si Si -3 6
cidad
418 Tiempo de integracion del PID de velo- 8 ms 2,00-999,99 Si Si -4 7
cidad ms
419 Tiempo diferencial de PID de velocidad 30 ms 0,00 - 200,00 Si Si -4 6
ms
420 Indice de ganancia de PID de velocidad 5.0 5.0 - 50.0 Si Si -1 6
421 Filtro de paso bajo de PID de velocidad 10 ms 5-200ms  Si Si -4 6
422 Tensién U 0 a 0 Hz 200V 0,0 - parame- Si Si -1 6
tro 103
423 Tension U 1 parametro 103 0,0 - UvLt, MAXx Si Si -1 6
424 Frecuencia F 1 parametro 104 0,00 - para- Si Si -1 6
metro 426
425 Tensiéon U 2 parametro 103 0,0 - UvLt, MAx Si Si -1 6
426 Frecuencia F 2 parametro 104 par. 424 - par. Si Si -1 6
428
427 Tensiéon U 3 parametro 103 0,0 - UvLt, MAx Si Si -1 6
428 Frecuencia F 3 parametro 104 par. 426 - par. Si Si -1 6
430
429 Tension U 4 parametro 103 0,0 - UvLt, MAXx Si Si -1 6
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Serie VLT® 5000
NO
par Cam- 4 ajus-
Descripcion Ajuste de fabrica Rango bios tes indice de Tipo de
#  descripcion durante el funcio- indice tipo
namiento
430 Frecuencia F 4 parametro 104 par.426-par.432 Si Si -1 6
431 Tension U 5 parametro 103 .0 - UvLt, MAX Si Si -1 6
432 Frecuencia F 5 parametro 104 par.426 - 1000 Hz Si Si -1 6
433 Ganancia proporcional de par 100% 0 (No) - 500% Si Si 0 6
434 Tiempo de integral de par 0,02s 0,002 -2.000 s Si Si -3 7
437 Control normal/inv. PID de proces. Normal Si Si 0 5
438 Saturacién de PID de proceso Si Si Si 0 5
439 Frecuencia de arranque de PID de proce- parametro 201 fmin - fmax Si Si -1 6
o)
440 Ganancia proporcional de PID de proceso 0.01 0.00 - 10.00 Si Si -2 6
441 Tiempo de integral de PID de proceso  9999,99 s (NO) 0,01 -9999,99 s Si Si -2 7
442 Tiempo diferencial de PID de proceso 0,00 s (NO) 0,00 -10,00 s Si Si -2 6
443 Limite gananc. diferencial de PID de pro- 5.0 5.0 - 50.0 Si Si -1 6
ceso
444 Tiempo filtro paso bajo de PID de proceso 0.01 0.01-10.00 Si Si -2 6
445 Motor en giro No Si Si 0 5
446 Patrén de conmutacién SFAVM Si Si 0 5
447 Compensacion de par 100% -100 - +100% Si Si 0 3
448 Relacién de engranaje 1 0.001 - 100.000 No Si -2 4
449 Pérdida por friccion 0% 0-50% No Si -2 6
450 Tensién de red en fallo de red Depende de la unidad Depende de la unidad  Si Si 0 6
453 Relacion de engranaje en velocidad con 1 0.01-100 No Si 0 4
bucle cerrado
454 Compensacion de tiempo muerto Si No No 0 5
455 Control de rango de frecuencia Si 0 5
457 Funcion de pérdida de fase Desconexion Si Si 0 5
483 Compensacion dinamica del enlace de Si No No 0 5

CcC
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Serie VLT® 5000
N° Ajuste de fabri-
par. Descripcion ca Rango Cambios 4 ajustes Indice de Tipo de
# descripcion durante el funciona- indice tipo
miento
500 Direccién 1 0-126 Si No 0 6
501 Velocidad en baudios 9.600 baudios Si No 0 5
502 Inercia O légico Si Si 0 5
503  Parada rapida O légico Si Si 0 5
504  Frenode CC O légico Si Si 0 5
505 Arranque O légico Si Si 0 5
506  Cambio de sentido O légico Si Si 0 5
507  Selec. de ajuste O légico Si Si 0 5
508  Seleccién de veloc. O légico Si Si 0 5
509 Velocidad fija de bus 1 10,0 Hz 0,0 - pardmetro 202 Si Si -1 6
510 Velocidad fija de bus 2 10,0 Hz 0,0 - parametro 202 Si Si -1 6
511
512  Tipo de telegrama FC Drive No Si 0 5
513 Intervalo de tiempo de bus 1s 1-99 seg. Si Si 0 5
514  Funcidn de interv. tiempo bus Off Si Si 0 5
515  Lectura de datos: Referencia % No No -1 3
516  Lectura de datos: Unidad de referencia No No -3 4
517  Lectura de datos: Realimentacion No No -3 4
518 Lectura de datos: Frecuencia No No -1 6
519 Lectura de datos: Frecuencia x escala No No -2 7
520 Lectura de datos: Intensidad No No -2 7
521 Lectura de datos: Par No No -1 3
522  Lectura de datos: Potencia, kW No No 1 7
523 Lectura de datos: Potencia, HP No No -2 7
524  Lectura de datos: Tensién del motor No No -1 6
525 Lectura de datos: Tensién de enlace CC No No 0 6
526  Lectura de datos: Temp. del motor No No 0 5
527  Lectura de datos: Temp. del VLT No No 0 5
528  Lectura de datos: Entrada digital No No 0 5
529  Lectura de datos: Terminal 53, No No -2 3
entrada analdgica
530 Lectura de datos: Terminal 54, No No -2 3
entrada analégica
531 Lectura de datos: Terminal 60, No No -5 3
entrada analégica
532  Lectura de datos: Referencia de pulsos No No -1 7
533  Lectura de datos: % Referencia externa No No -1 3
534  Lectura de datos: Cédigo de estado, binario No No 0 6
535 Lectura de datos: Efecto de frenado/2 m No No 2 6
536 Lectura de datos: Potencia de frenado/s No No 2 6
537  Lectura de datos: Temperatura de la placa de No No 0 5
disipacion
538  Lectura de datos: Cédigo de alarma, binario No No 0 7
539  Lectura de datos: Cédigo de control VLT, bi- No No 0 6
nario
540 Lectura de datos: Cédigo de advertencia 1 No No 0 7
541 Lectura de datos: Céd. de advertencia am- No No 0 7
pliado
553  Visualizar texto 1 No No 0 9
554  Visualizar texto 2 No No 0 9
557  Lectura de datos: Motor RPM No No 0 4
558 Lectura de datos: RPM motor x escala No No -2 4
580 Parametros definidos No No 0 6
581 Parametros definidos No No 0 6
582 Parametros definidos No No 0 6
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Serie VLT® 5000

Ne° par.  Descripcién de Ajuste de fabrica Rango Cambios 4-Ajustes Indice de Tipo de
# parametros durante el funciona- conver-  dato
miento sién
600 Datos de func.: Horas de funcionam. No No 74 7
601 Datos de func.: Horas ejecutadas No No 74 7
602 Datos de func.: Contador de kWh No No 1 7
603 Datos de func.: N° puestas en marcha No No 0 6
604 Datos de func.: N° de sobrecalentam. No No 0 6
605 Datos de func.: N° de sobretensiones No No 0 6
606 Registro datos: Entrada digital No No 0 5
607 Registro datos: Comandos de bus No No 0 6
608 Registro datos: Céd. de estado de bus No No 0 6
609 Registro datos: Referencia No No -1 3
610 Registro datos: Realimentacién No No -3 4
611 Registro datos: Frecuencia del motor No No -1 3
612 Registro datos: Tensién del motor No No -1 6
613 Registro datos: Intensidad del motor No No -2 3
614 Registro datos: Tensién de CC No No 0 6
615 Registro fallos: Cédigo de fallo No No 0 5
616 Registro fallos: Tiempo No No -1 7
617 Registro fallos: Valor No No 0 3
618 Reset del contador de kWh Sin reset Si No 0 5
619 Reset contador de horas ejecutadas Sin reset Si No 0 5
620 Modo de funcién. Funcionamiento normal No No 0 5
621 Placa caracter.: Tipo VLT No No 0 9
622 Placa caracteristicas: Elem. de potencia No No 0 9
623 Placa caracteristicas: N° cédigo de VLT No No 0 9
624 Placa caracter.: N° versién de software No No 0 9
625 Placa caracteristicas: N° identific. LCP No No 0 9
626 Placa caracteristicas: N° identificaciéon del elemento de po- No No -2 9
tencia
627 Placa caracter.: N° identif. base de datos No No 0 9
628 Placa caracter.: Tipo opcién de aplicacion No No 0 9
629 Placa caracteristicas: N° de cédigo de opcién de aplicacién No No 0 9
630 Placa caracter.: Tipo opcién de comunic. No No 0 9
631 Placa caracteristicas: N° de cédigo de opcién de comuni- No No 0 9
cacién
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Serie VLT® 5000

4-Ajus-

Tipo de

Ne° par.  Descripcién de Ajuste de fabrica Rango Cambios tes Indice de
# parametros durante el funciona-  conver- dato
miento sién
700 Relé 6, funcionamiento Unidad preparada Si Si 0 5
701 Relé 6, retraso activo 0 segundos 0.00-600 segundos. Si Si -2 6
702 Relé 6, retraso inactivo 0 segundos 0.00-600 segundos _ Si Si -2 6
703 Relé 7, funcionamiento Motor en funcionamiento Si Si 0 5
704 Relé 7, retraso activo 0 segundos 0.00-600 segundos  Si Si -2 6
705 Relé 7, retraso inactivo 0 segundos 0.00-600 segundos  Si Si -2 6
706 Relé 8, funcionamiento Alimentacion Sl Si Si 0 5
707 Relé 8, retraso activo 0 segundos 0.00-600 segundos  Si Si -2 6
708 Relé 8, retraso inactivo 0 segundos 0.00-600 segundos  Si Si -2 6
709 Relé 9, funcionamiento Alarma Si Si 0 5
710 Relé 9, retraso activo 0 segundos 0.00-600 segundos  Si Si -2 6
711 Relé 9, retraso inactivo 0 segundos 0.00-600 segundos  Si Si -2 6
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Serie VLT® 5000

m indice

A

Abrazaderas

Aceleracion

Aceleracion/deceleracion digital

Adaptacion automatica del motor

Adaptacién automatica del motor

Advertencia contra arranque no deseado

Advertencia general

Advertencias

Advertencias

Advertencias y alarmas

Aislado galvanicamente

Ajuste

Ajuste de fabrica

Ajuste de parametros

Ajuste de parametros

Alarma

Alarmas

Alimentacion de red

Alimentacion de red (L1, L2, L3):

Alta frecuencia

Alta retroalimentacion

AMA

AMA

Arranque

Arranque

Arranque de pulsos

Arranque solo adelante

Arranque sdlo inverso

Arranque/parada con dos hilos

Arranque/parada de pulsos

Baja frecuencia

Baja retroalimentacion

Bloqueo de parametros

Bloqueo por alarma

Bypass de frecuencia,

Cc

Cable ecualizador

Cables de control

Cables de motor

Cambio de ajuste

Cambio de datos

Cambio de datos

Cambio de sentido

Cambio de un valor de texto

Cambio de valores nominales de datos numéricos

Cambio sentido de giro local

Cambio variable de valores de datos numéricos

Caracteristica U/f

Caracteristicas de control

Caracteristicas de par

Caracteristicas de par

Carga compartida

CC mantenida

Codigos de advertencia

comunicacion serie

Conexion a tierra

Conexion a tierra de cables de control apantallados y trenzados

Conexion a tierra de seguridad

Conexion de encoder

59
131
76
90
112

181
182
181
58
102
193
71
78
188
181
17
11
127
127
920
112
130
161
130
130
131
76
76

126
127
132
181
127

63
59
59
76
107
73
130
73
73
106
73
154
15
11
108
45
117
188
63
63
63
42
77

Conexién de motores en paralelo

Conexién del motor

Configuracion

Configuracion de aplicacion

Configuracion rapida

Contador de kWh

Contador kWh,

Control ampliado de freno mecanico

Control de freno mecanico

Control de par de sobrecarga normal/alto

Control de par en lazo abierto

Control de par, realimentacion de velocidad

Control de proceso en lazo cerrado

Control de velocidad en lazo abierto

Control de velocidad en lazo cerrado

Control sobretensién

Controlador de intensidad interno

Copia con el LCP

Corriente de referencia con retroalimentacion de velocidad

D

datos de la unidad

Datos de salida

Datos de salida VLT (u, v, w):

Deceleracion

Definiciones

Descarga rapida

Dimensiones mecénicas

Direccion

Display - Mensajes de estado

Documentacion

E

Edicién de ajustes

Elementos externos

Enganche abajo

Enganche arriba

Enganche arriba/Enganche abajo

Enganche de un motor

entradas analdgicas

Especificaciones técnicas generales

estado

Estructura de menu

F

Fallo alimentacién

Fallo de alimentacién de red

Fallo de alimentacion de red/descarga répida con fallo de red

Fallo de red

Fases del motor.

Filtro armdnico

Frecuencia de conmutacion

Frecuencia de salida

Frenado CC

Frenado de CC

Freno con resistencia

Freno de CC

funcién de freno

Funcién de referencia

Funcionamiento local y remoto

Funciones de las teclas de control

Fusibles

44
43
108
78
72
171
169
92
92
99
108
108
108
108
108
146
99
103
77

172
11
11

131

190
96
36

161

178
10

102

15
125
125
132
158
134

11
188

75

132
148

97
159
128
160
150
120
117
130
146
161

83
123

82

69

34

202

MG.52.A2.05 - VLT® es una marca registrada de Danfoss



Serie VLT® 5000

Parada de inercia 130
Parada de seguridad 132
H Parada local 106
Horas de funcionamiento, 169 Parada por inercia 161
Parada rapida 130
Parada réapida 161
I Parametros indexados 74
Idioma 101 Parametros: opcion relay 174
Inicializacion a los ajustes de fabrica 74 Pares de apriete y tamarios de tomillo 45
Instalacién del freno mecanico 5 Patrén de conmutacion 158
Instalacion eléctrica 42 PCL 63
Instalacién eléctrica 57 Pérdida de encoder 143
Instalacion eléctrica - Alimentacion de red 42 PID de proceso 156
Instalacion eléctrica - cable de freno 44 PID develoc. 152
Instalacion eléctrica - cables de motor 43 PID para control de proceso 94
Instalacion eléctrica - conexién de bus 58 PID para control de velocidad 95
Instalacion eléctrica - Precauciones EMC 59 Precalentar 116
Instalacion eléctrica - salidas de relé 47 Precision de lectura de la pantalla (parametros 009-012) 14
Instalacién eléctrica - suministro externo de 24 V CC 47 Programacién de Limite de par y parada 99
Instalacion eléctrica - ventilacion externa 47 Proteccion de un Gnico motor 44
Instalacion eléctrica, cables de alimentacion 47 Proteccion de VLT serie 5000: 16
Instalacion eléctrica, cables de control 55 Proteccion de VLT serie 5000: 16
Instalacion eléctrica: interruptor de temperatura de la resistencia de freno 44 Proteccion térmica del motor 44
Instalacion mecanica 39 Proteccion térmica del motor 117
Intensidad alta 126 Protocolo 166
Intensidad baja 126 Prueba de alta tension 42
Intensidad de entrada analégica 135 Prueba de tarjeta de control 171
Interruptor RFI 64 Pulso de realimen. encoder 142
Interruptores DIP 1-4 58
Intervalo de tiempo cero activo 136
Intervalo de tiempo de bus 162 R
Introduccién 3 Realimentacion 150
Inversion 162 Realimentacion 151
Realimentacion de encoder 132
Realimentacién de pulsos 132
L Realimentacion. 134
Las funciones ETR 118 Red IT 64
Leer mediante el puerto de comunicaciones serie 164 Ref. relativa 134
Limite de par 125 Referencia 101
Limite de par 125 Referencia de pulso 141
Limite de par. 134 Referencia de pulsos 132
Longitudes de cable 14 Referencia del potenciometro 77
Referencia interna, 131
M Referencia. 134
. Referencias 124
Mantener referencia 13 Referencias - referencias unicas 84
Mantener referencia/salida 142 referencias tnicas. 135
Mantener salida 181 referencias unicas. 136
Mensajes de alarma 182 Referncias - referencias multiples 86
Modo de arranque 107 Refrigeracién 40
Modo de meny 2 Refrigeracion 41
Modo de pantalla 70 Registro de fallos 170
Modo de pantalla - seleccién del estado de lectura 70 Registro de fallos: Tiempo 170
Motor en giro 128 Registro de fallos: Valor 170
Motor en giro 98 Registros de datos 169
Reglas de seguridad 4
N Relé 141
Nivel de tensién 159 Relé b
Reset 148
Reset 130
P Reset autom. 148
Panel de control - display 68 Reset manual 148
Panel de control - LEDs 69 Resistencia de freno 14
Panel de control - teclas de control 69 Resistencia del estator 12
Panel de control (LCP) 68 Resolucién de problemas 177
Panel de control: lecturas de pantalla 70 RS 485 58
Pantalla 104
Parada 130
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Serie VLT® 5000

S

Salidas

Salidas de relé

Salidas de relé:

Selec. de ajuste

Selec. de veloc.

Seleccidén de ajuste,

Seleccion de parametros

Seleccion de parametros

Sefial de realimentacion

Sefal de referencia

Sentido

Sentido de rotacién

Sentido de rotacién del motor

SFAVM

Suministro externo de 24 V CC

Suministro externo de CC de 24 V

T

Tarjeta de control, comunicacion serie RS 485

Tarjeta de control, entrada de pulsos/encoder

Tarjeta de control, entradas analégicas

Tarjeta de control, entradas digitales:

Tarjeta de control, salidas digitales/pulsos y analdgicas

Tarjeta de control, suministro externo de 24 V CC

Tension de entrada analég

termistor

Termistor.

Tiempo de aceleracion

Tiempo de deceleracion

Tiempo de frenado

Tipo de rampa

Tipo de telegrama

Transmisor de dos hilos

U

Unidad de proceso

Unintended start

Utilizacién de cables correctos en cuanto a EMC

\'}

Valor de enganche/arriba-abajo

valores de datos, procedimiento por pasos

Velocidad en baudios

Velocidad fija

Velocidad fija local

Ventilador de motor externo

137
14
14

161

161

132
72
72

121

121

120
43
43

158
47
14

13
13
12
12
13
13
135
118
134
122
122
83
122
162
77

151

62

125

73
161
131
106
118
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